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DM.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbiou Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa wymagania

dotyczace zadania: ,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIiORB stanowia cze¢$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu

i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robdt objetych STWiORB

Zakres rzeczowy obejmuje:
- wykonanie robét drogowych:

etap I-w km 0,000 do km 1.309,61

etap Il-w km 1.309,61 do km 1.669,557

wykonanie kanalizacji deszczowej wraz 7 zabudowq wpustow ulicznych dla I etapu robot
- zmiang organizacji ruchu na czas przebudowy ulic

1.3.1.

Wymaganiaogélne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokos$ciowych

D.01.02.04 Rozbidrka elementéw drog

D.01.02.08 Frezowanie nawierzchni bitumicznej

D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.01.01 Koryto z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza

D.04.02.01 Warstwa odsaczajaca

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych

D.04.04.05 Podbudowa z kruszywa tamanego

D.04.07.02 Podbudowa z betonu asfaltowego

D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 Nawierzchnie z mieszanek mineralbitumicznych wbudowanych
na goraco. Warstwa wiazaca i §cieralna z betonu asfaltowego

D.05.03.21 Nawierzchnia z kostki kamiennej

D.05.03.23 Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01 Umocnienie poboczy i skarp przez humusowanie

D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

D.07.02.01 Oznakowanie pionowe

D.08.00.00 ELEMENTY ULIC

D.08.01.01 Krawezniki betonowe

D.08.03.01 Betonowe obrzeza chodnikowe

D.08.05.01 Scieki z prefabrykowanych elementéw betonowych

oraz spigte w odrgbnym zeszycie ST dotyczace przebudowy sieci tj:

D.03.02.01

Kanalizacja deszczowa
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Nazwy i kody Wspélnego Stownika Zaméwien (CPV) dla zakresu robét budowlanych objetych przedmiotem
zamoéwienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonaia i odbioru robot budowlanych:

451110068 Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw bwthnych , roboty ziemne

451220008 Probne wykopy

4523200-2 Roboty pomocnicze w zakresie rurociagow i kabli

452000009 Roboty budowlane w zakresie robot inzynieryjnych z wyjatkiem mostow , tuneli, szybow i kolei
452300068 Roboty budowlane w zakresie robot budowy rurociagdw

452331266 Roboty w zakresie budowy drég

1.3.2 Niezaleznie od postanowien Klauzuli 3.1 Danych Kontraktowych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bgda stosowane przez Wykonawcg w jgzyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(drogg) albo jego cze$¢ stanowiaca odrgbny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Dlugosé mostu - odleglos¢ miedzy zewngtrznymi krawedziami pomostu a w przypadku mostéw tukowych z
nasypka - odlegtos¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowe;.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu luftgpe pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona daurymjazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6 Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow
Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.
1.4.7. Estakada - obieckt zbudowany nad przeszkoda terenowa dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.
1.4.8 Inzynier - instytucja upelnomocnionego przedstawiciela Zamawiajacego, ktorego uprawnienia i obowiazki w
stosunkach z Wykonawca w procesie realizacji Robot okreslono w kontrakcie. Obowiazki Inzyniera moze pehic¢ osoba
prawna lub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajacego, o wyznaczeniu, ktorej, Zamawiajacy powiadomit
Wykonawcg na pismie.
1.4.9. Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
1.4.11 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.4.13 Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - czg$¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustr6j niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.
1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.15 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Rejestr Obmiardw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania
przez Wykonawcg obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy
w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci materiatow oraz Robot.
1.4.18 Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektowa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
1.4.19 Most - obiekt zbudowany nad przzkoda wodna dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20 Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezpo$rednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.
b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze

roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowg.
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c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shuzaca do wyréwnania nierowno$ci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa
moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza gorna czg¢$¢ podbudowy spehniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze
ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza dolna czgs¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia

nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢ warstwg mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

o)) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinig¢cie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23 Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utgendo przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgodno$é - zgodno$¢ wykonywanych Robodt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
Rob6t budowlanych.

1.4.25 Pas drogowy- wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowyoia rowniez obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chroniagcych ludzi i sSrodowisko przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26 Pobocze- cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stluzaca jednocze$nie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci przemarzania.

1.4.28 Podloze ulepszone - gorna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29 Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

1.4.31 Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa dalizacja nowego potaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.4.32 Przepust- obickty wybudowane w formie zamknigtej obudowy konstrukcyjnej, stuzace do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.33 Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.34 Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

1.4.35 Przetargowa Dokumentacja Projektowa- czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakteystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem Robot.

1.4.36 Przyczolek - skrajna podpora obiecktu mostowego. Moze sktadaé si¢ z pelnej $ciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych np. skrzyn, komor.

1.4.37 Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38 Rozpigtosé teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (fozyskami), przgsta mostowego.

1.4.39 Szerokos¢ calkowita obiektu (mostu/wiaduktu) - odleglo$¢ migdzy zewngtrznymi krawgdziami konstrukeji
obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju niosacego.
1.4.4Q0 Szeroko$¢ uzytkowa obiektu - szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdllnych rodzajéw
ruchu oraz szeroko$¢ chodnikow mierzona w $wietle porgczy mostowych z wytaczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajacej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41 Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnoéci technologicznej ich
wykonania.

1.4.42 Tunel - obiekt zaglgbiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.43 Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inna droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.
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1.4.44 Zadanie budowlane - czg$¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowiaca odrgbna catos$¢ konstrukcyjna lub
technologiczna, zdolna do samodzielnego spelnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrona budowli drogowej lub
jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Warunkami Og6lnymi i Szczegdlnymi, STWiORB i poleceniami Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy i terenie przylegtym do budowy oraz bezpieczenstwo terenéw, na ktérych moga wystapi¢ zagrozenia dla
ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem zastosowanej
technologii, maszyn, urzadzen i sprzetu musza zapewnia¢ skuteczng ochrone ludzi, srodowiska \ budynkéw i budowli
na tych obszarach w szczegdlnosci przed:

- hatasem

- wibracja

- drganiami i wstrzasami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i kortnymai gleb wod i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pylow i dymow

- zanieczyszczeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotwoérczych i metalami cigzkimi
- znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Warunkach Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, i wspoirzedne punktéw gtéwnych trasy oraz
reperéw, Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dakuacji Projektowej i dwa komplety STWIORB.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

1.5.2.3. Dokumentacja Projektowa, ktora Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny
Kontraktowej

Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptacji Zamawiajqcemu Projekty Organizacji i Technologii Robot
dla poszczegolnych robot i zatwierdzi je przez Zamawiajqcego, oraz Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,, Plan
BiOZ”)wynikajqcy 7z Art. 21a Prawa Budowlanego w szczegolnym zakresie zgodnym z Rozporzqdzeniem Ministra
Infrastruktury 7 dn 27. 08 2002 DZ. U Nr 151 i rownie? uzgodni go 7 InZynierem.

1.5.3. Zgodnos$é Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Technicznekdvgania i Odbioru Robo6t Budowlanych oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowia czg$¢ Kontraktu, a wymagania
wyszczeg6Olnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje nast¢pujaca kolejnosé ich
waznosci:

1). Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru 8&dBudowlanych

2). Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ blgdow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli musza
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by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczaé¢
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacja Projektowa lub STWiORB,
i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materialy b¢da niezwlocznie zastapione innymi,
a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania Robot Wykonawca begdzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokol Terenu Budowy oraz bgdzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob Iub
wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego
sposobu dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan bgdzie miat szczegdlny wzglad na:

1) Lokalizacjg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
1)) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

1)) mozliwos$cia powstania pozaru.

Wykonawca zobowiazany jest uzyskanie wskazan odpowiedniego organu dla trasy i miejsca zdeponowania
odpadéw zgodnie Ustawa o odpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r), a w cenie kontraktu musi uwzgledni¢ ceng odwozu
i sktadowania..

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bgdzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzg¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyobwmieszkalnych i magazynach oraz w maszynacieizgach.

Materialy tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bgda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdbw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robot beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robét ich szkodliwosé
zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgodg¢ na uzycie tych materialow
od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bgdacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umieSci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktoére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy
i powiadom¢ Inzyniera i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera i zainteresowane wtadze oraz bgdzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
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spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen 0si pojazdéw

Pojazdy lub tadunki bedace w dyspozycji Wykonawcy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie beda
dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawg wszelkich Robot
w ten sposob uszkodzonych, zg@dz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodneénia od wlasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow ponadnormatywnych i o kazdym
takim przewozie bedzie informowal Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby pojazdy nie spelniajace tych warunkow
zostaty usunigte z terenu budowy.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny
pracy oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,Plan BiOZ”)wynikajqcy 7z Art. 2la Prawa
Budowlanego w szczegOInygakresie zgodnym z Rozporzqdzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002 DZ. U
Nr 151 i uzgodni go z Iniynierem.

W szczegbélnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia or&zspetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do Robot
od Daty Rozpoczgcia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone
W taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania
realizacji Kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

Wszystkie ciagi ruchu drogowego objete obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie
budowy, zgodnie z etapami realizacji wynikajacymi z projektow organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaty
utrzymaniu letniemu i zimowemu.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: znaki pionowe, poziome, zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, sygnalizatory,
oswietlenie ciagéw komunikacyjnych, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapodr i znakow, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i innezadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpocza¢ Roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Reasumujac nizej wymienione koszty:
zabezpieczenia terenu budowy wynikajace z utrzymania organizacji ruchu w tym: obstuga tymczasowych urzadzen
zabezpieczajacych, nie podlegaja odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze sa wlaczone w Ceng Kontraktowa.

1.5.11. Stosowaniesi¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne

przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z Robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznyctigzas prowadzenia Robot.

8 ~PYLON” Sp. z 0.0- Katowice



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH DM.00.00.00.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypehienie wszelkich
wymagan prawnych odnos$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.12. Réwnowazno$¢é norm.

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotane sa konkretne normy lub przepisy, ktore spelnia¢ maja materiaty, sprzet i
inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powolane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu, moga by¢ rowniez
stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace zasadniczo réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane
normy i przepisy, pod warunkiem ich uprzedniegoasmizenia i pisemnego zatwmlzenia przez Inzyniera. Rdznice
pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami musza bycC doktadnie opisane przez Wykonawce
i przedtozone Inzynierowi, co najmniej na 28 dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez
Inzyniera. W przypadku, kiedy Inzynier stwierdzi, ze zaproponowane zmiany nie zapewniaja zasadniczo rownego lub
wyzszego poziomu wykonania, Wykonawca zastosuje si¢ do norm powolanych w dokumentach. Materiaty lub
urzadzenia, na ktore nie ma odpowiedniej EN-PN czy PN powinny posiada¢ aktualng Aprobate Techniczna.

1.5.13. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostalosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca
zobowiazany jest powiadomi¢ Inzyniera i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen
Wykonawca poniesie koszty lub wystapia opoOznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z Zamawiajacym
i Wykonawca ustali wydiuzenie czasu wykonania robot Iub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ ceng
kontraktowa.

2. MATERIALY
2.1 Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do Robdt Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie §wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera.

Zatwierdzenie partii (cze$ci) materialow z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie materiatow
z jakichkolwiek zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowiazany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetlnienie wymagan iloSciowych i1 jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawcaponiesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane
z dostarczeniem materiatow do Robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych
w Kontrakcie beda wykorzystane do Robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub wskazan
Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow
w obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bgdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiazujacymi na danym
obszarze.
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2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialdéw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdynzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastgpujace warunki:

a) Inzynier bedzie mial zapewniona wspdlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialdbw w czasie
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czg§ci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja

materiatdéw przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez Wykonawcg wywiezione z Terenu Budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialow do innych
robot, niz te, dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto§ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wlasne ryzyko, liczac sig z jego nie przyjgciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do Robodt i byty dostgpne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.7. Materialy z rozbiérek

Wszystkie elementy i materiaty z rozbiodrek staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu
budowy w sposob i terminie nie kolidujacym z wykonaniem innych robot. Wszelke koszty z tego tytutu nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i nalezy je wliczy¢ do Ceny kontraktowe;.

Wykonawca powinien uwzgledni¢ pozytki wynikajace z pozyskania materiatow z rozbidrek w Cenie Kontraktowe;.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako§¢ wykonywanych Robot. Sprzgt uzywany do Robodt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy
i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie
organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajgty do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie —sprzgtu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacjg przed
uzyciem sprzg¢tu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkoéw Kontraktu,
zostana przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowa si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na 0§ przy transporcie
materiatow/sprzg¢tu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz, co do przewozu
nietypowych tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera.

Wykonaweca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga byé uzyte przez
Wykonawcg pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdachetenu Budowy.

Wykonawca zapewni wykonanie i1 utrzymanie wszelkich, niezbgdnych drog technologicznych i dojazdowych
na terenie budowy, w czasie prowadzonych robét.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. 0Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pralzenie Robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ,
Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi qewiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rz¢gdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na
pismie przez Inzyniera.

Nastegpstwa jakiegokolwiek bigdu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostana, jesli wymagac tego bgdzie Inzynier, poprawione przez Wykonawcg na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze w normach
i wytycznych. Przy podenowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw i Robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, do§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz
inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecein Inzyniera bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Przed przystapieniem do robot nalezy wykonaé przekopy kontrolne w celu zlokalizowania ewentualnych
urzadzen obcych. W przypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na czas
prowadzenia robot w uzgodnieniu z jego wiascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwiazane. Wszelkie koszty z tego
tytutu nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy uja¢ je w Cenie Kontraktowe;.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjgtej wlasnej technologii robot.

Dla przyjgtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Technologii i Organizacji Robot lub inne Projekty
wymagane w STWiORB. Zastosowany sprzgt, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczenie wynikajace przyjgtych
rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie podlegaja odrgbnej zaptacie, wszelkie
koszty z tego tytutu nalezy uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosSci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakoS$ci bedzie zawierac:
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a) czg$¢ 0godlna opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp, szczegdtowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym”, wykopach itp.)

- wykaz zapotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz formg gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmé sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i formg przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czgs¢ szczegodtowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami techniczroyad
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz projektow technologicznych i wykonawczychewidzianych w STWIORB,

- rodzaje 1 ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utrata ich whasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczeg6inych elementéw Robdét,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robdt

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozona
jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole Robodt i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbe¢dne do
pobierania probek i badan materiatow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlow oraz Robdt z czgstotliwo$cia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwo$é sa okreslone w STWiORB, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okres$lone, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazna legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie
do Robdt badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienistwem wytypowane
do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza
watpliwo$ci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawcg usunigte lub ulepszone
z wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek;
w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.
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Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez Inzyniera. Probki
dostarczone przez Wykonawcg do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy
nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badanigo wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzyniera na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialdéw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie oceniaé
zgodno$¢ materialdow i Robot z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i Robdt z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. W takim przypadku
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Identyfikacja materialow

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore zostaly wprowadzone do obrotu zgodnie
z odrgbnymi przepisami. Wiasciwosci uzytkowe tych materialow, zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposob
trwalty musza umozliwia¢ prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spetnienie wymagan
podstawowych o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktlialdy Prawo budowlane.

W przypadku materialow, dla ktorych w STWiORB sa wymagane dokumenty, kazda partia dostarczona do
Robét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a W razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawcg
Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan bgda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykawcy Terenu Budowy do kofica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i bgda dotyczy¢é przebiegu Robot, stanu
bezieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonala
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
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Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- datg przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j,
- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow Robot,
- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw Robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdélnych elementéw budowli z pudm, kto g przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy bgda przedtozone Inzynierowi
do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia lub
zajgeiem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak
strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i
wpisuje do Rejestru Obmiarow.

3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jakosci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewainia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione na
kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace dokumenty:

a) pozwoleniena realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoly przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilneprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywipmawne,
d) protokoty odbioru Robét,

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty wlowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tgmMminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione
wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigeznej ptatnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawcg i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania iloSci Rob6t i materialéw

Dlugosci 1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone poziomo wzdtuz
linii osiowe;.

Jesli STWIORB wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m* jako
dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

Ilosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez
Inzyniera.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, walym okresie
trwania Robét.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom STWiORB.
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych
przez Inzyniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robdt, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robo6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz niecodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy

i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego
zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czegsciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.1. Odbidér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych
Robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegnag zakryciu.

Odbidr Roldt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbioér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa,
STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci Robdt. Odbioru czg§ciowego Robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

8.3. Odbiér ostateczny Robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzettego wykonania Robot wdniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartoSci.

Catkowite zakonczenie Robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robét i przyjecia dokumentoéw, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego RoboOt dokokamisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i
STWIORB.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
Robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robodt uzupelniajacych i Robot
poprawkowyh. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Roboét poprawkowych lub Robét uzupemiajacych w
warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja Projektowa i STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu ibezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszona warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokét odbioru ostatecznego
Robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:
- Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona
w trakcie realizacji Kontraktu.
- Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetniajace lub zamienne).
- Recepty i ustalenia technologiczne.
- Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).
- Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWIORB i ew. PZJ.
- Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z STWiORB i ew. PZJ.
- Opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zataczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiIOREZI.
- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot whascicielom urzadzen.
- Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robdt i sieci uzbrojenia terenu
- Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
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W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bgda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehliajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych 1 Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,0dbiér ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke obmiarowa ustalona
dla danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztoryowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentacji Projektowej.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:
- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
- Wartos$¢ zuzytych Materiatoéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu
na Teren Budowy.
- Wartos$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami
- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko
W skitad kosztéow posrednich wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog
dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, koszty
projektow uzupetniajacych i ich uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikéw i dozoru budowysiy utrzymania
obiektow tymczasowych w nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, koszty technologii robétynikajace
przyjetych rozwiazan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, optaty za dzierzawg placow i
bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy,
koszty opracowania powykonawczej dokumentacji gegde-kartograficznej, zysk kalkulacyjny zawierajacy
ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot i w okresie
gwarancyjnym, koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogoélnych zawartych
w Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00
Podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogdlne Specyfikacji Technicznej DM 00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Og6lnych zawartych w Specyfikacji
Technicznej DM 00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreSlone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Standardowe Dokumenty Przetargowe, Zlecanie Robbiiejsze Kontrakty, Bank Swiatowy, styczen 1995
Ustawa z dnia 7 lipca 1994Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz)41

Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

Ustawa z dnia 17 maja 1989 rokBrawo geodezyjne i kartogr. (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z p6Zniejszymi zm.).
Rozporzadzenie Ml z 06.02.2003 r. w sprawie bezp. i higiemgqy przy wykonywaniu robét budowlanych.

ook wNE

»PYLON” Sp. z 0.0— Katowice 17



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BIDOWLANYCH DM.00.00.00.

18 ~PYLON” Sp. z 0.0- Katowice
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D. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D. 01.01.01 WYTYCZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokosciowych dla zadania : ,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHKcie

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokos$ciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,
b) uzupemhienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposdb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. OKkreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoélne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategoriiobot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktow gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pregtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granica rob6t ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.
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3. SPRZET

Roboty pomiarowe objgte niniejsza specyfikacja nalezy wykonaé specjalistycznym sprzetem
geodezyjnym gwarantujacym dokladnosci wymagane w punkcie 5. Stabilizacje, zabezpieczenie i oznaczenie
punktéw wykona¢ recznie.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lnewymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w DM — 00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 4
4.2. Transport sprzetu i materialow
Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Wyznaczenie osi drogi

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@syt w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych
w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéwczas, gdy Wykonawca robdt zastapi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.2  Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypoéw i wykopdéw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupelienia dla poprawnego przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki Iub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokos$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz
I metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w DM. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych

nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK ( 1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7.1.

7.2.

8.1.

8.2.

OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.008@ymagania Ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru dla wytyczenia i usytuowania drogi jest 1[ km]

ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00:0@ymagania Ogoélne” pkt 8.
Sposoéb odbioru robot

Odbidr rdbot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikow

pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedstawia Inzynierowi.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:

— Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyazeniem dodatkowych przekrojéw,

— Zzastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10.

10.1.

1.

10.2.

ONoO~WN

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
BN-72/893201 - Budowle kolejowe i drogowe. Roboty ziemne.

Instrukcjetechniczne wydane przez Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii-GUGIK

Instrukcja techniczna-Q Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G Geodezyjna osnowa poziom&UGIK, 1978
Instrukcja techniczna @ Wysokosciowa osnowa geodezyjnaGUGIK, 1983

Instrukcja techniczna @ Geodezyjna obstuga inwestycji -GUGIK, 1979
Instrukcja techniczna-@.1  Osnowy realizacyjne GUGIK, 1983

Instrukcja technicznaB.2  Pomiary realizacyjne GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna @ Pomiary sytuacyjnavysokosciowe -GUGIK, 1979
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D. 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwiazanych z rozbiorka elementdw drég dla zadania :
-Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHKcike

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z rozbiorka:
- kraweznikéw drogowych betonowych 15x30 wraz z tawa betonowa
- chodnikow z ptyt betonowych 50/50 gr 7 cm
- nawierzchni wjazdow i chodnikéw z kostki betonowejikowej
- nawierzchni bitumicznej jezdni o grubosci 10 cm ( po uprzednim odcigciu)
- podbudowy thuczniowej jezdni o gr. 20 cm
- obrzezy betonowych

1.4 Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoélne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM-00.00.00
- ,Wymagania Ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

Sprzet do wykonywania Robot rozbidorkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawceg w projekcie
organizacji Robo6t i zaakceptowany przez Inzyniera. Wyklucza si¢ mozliwo$¢ zastosowania Robdt strzatowych.
Prace mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich mtotéw pneumatycznych lub elektrycznych
Ponadto, mozna stosowac:

- spycharki,
- tadowarki
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dgczace transportu podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt Technologii i Organizacji prac
rozbidrkowych uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich prowadzone beda roboty.

Przed rozpoczeciem rozbidrki nalezy wyznaczy¢ nawierzchni¢ przeznaczona do rozbiorki i wykonac
odcigcie wyznaczonej do rozbiorki nawierzchni pita mechaniczna,

Roboty rozbidorkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé¢ mechanicznie lub recznie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych Robot rozbidrkowych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa Robdt zwigzanych z rozbidrka elementéw drog jest:
- dla wszelkich nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [fA] ,
- dla kraweznikow z tawa betonowa, obrzezy - metr [m],

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru Robét podano w ST DM.00.00:®8@ymagania Ogoéline”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w ST DM.00.00.00"Wymagania Ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni bitumicznych:

- wyznaczenie nawierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
- odcigcie wyznaczonej nawierzchni pita mechaniczna,

- rozkucia i zerwanie nawierzchni,

- zatadunek 1 wywiezienie materiatdw z rozbiorki,

- wyréownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

a) dla rozbiérki warstw podbudowy:

- wyznaczenie nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozkucia i zerwanie podbudowy,

- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

b) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy:

- odkopanie krawgznikow, obrzezy wraz z wyjgciem,

- zerwanie podsypki cementovpiaskowej i taw betonowych,
- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,

- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
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c) dlarozbiérki chodnikéw:;

- wyznaczenie nawierzchni przeznaczonej do rozbiérki,

- reczne wyjecie ptyt chodnikowych badz kostki betonowej wraz z obrzezami, lub rozkucia i zerwanie innych
materiatow chodnikowych,

- zerwanie podsypki cementovpiaskowej,

- zaladunek i wywiezienie materiatoéw z rozbidrki,

- wyroéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001~+Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz 627, z pdzniejszymi
Zmianami)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. Nr 62, poz 628, z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. W sprawie katalogu odpadéw (Dz. U.
Nr 112, poz 1206)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2002 r w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nrpgaz. 401)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r w sprawie informacji dotyczace;j
bezpiezenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz.
1126)
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D.01.02.08 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
Robot zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno dla zadanigRemont ul. Gen. Hallera
w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowig cz¢$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza frezowania na zimno warstwy nawierzchni
bitumicznejna $rednia glgbokos¢ 6 cm.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno- kontrolowany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na okreslona gltgbokosc.

1.4.2. Frezarka drogowa- maszyna do frezowania nawierzchni na zimno.

1.4.3 Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi

i okresleniami podanymi w ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogoélne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategoriiobot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
Nie wystgpuja.
3. SPRZET

Nalezy stosowaé frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno, na
okreslona glebokos¢, z doktadnoscia okreslona w p. 5 niniejszej ST.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie wzgledem ustalonego poziomu odniesienia i zapewniac
zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylen poprzecznych i podhuznych powierzchni po frezowaniu.
Wymagana réwnos¢ okreslono w p. 5 niniejszej ST. Inzynier moze dopusci¢ frezarki sterowane mechanicznie
0 ile zachowana zostanie doktadnos¢ skrawania podana w p. 5. Frezarka powinna by¢ wyposazona w przenosnik
sfrezowanego materiatu, podajacy go z jezdni na samochody.

+PYLON?” Sp. z 0.0- Katowice 27



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D. 01.00.00

Zaleca si¢ frezowanie wspoélbiezne (tzn. takie w ktorym kierunek obrotéw bebna skrawajacego jest
zgodny z kierunkiem ruchu frezarki). Za zgoda Inzyniera moze by¢ dopuszczone frezowanie przeciwbiezne, tzn.
takie w ktérym kerunek obrotow bebna skrawajacego jest przeciwny do kierunku ruchu frezarki.

Wydajnos¢ frezarek powinna zapewni¢ wykonanie Robot w terminie okreslonym w kontrakcie, przy jak
najmniejszych zaktoceniach w ruchu.

Wykonawca  powinien  uzywa¢  tylko  frezarek  zaakceptowanych  przez  Inzyniera.
Do uzyskania akceptacji sprzetu przez Inzyniera Wykonawca powinien przedstawi¢ dane techniczne frezarek,
aw przypadku jakichkolwiek watpliwosci przeprowadzi¢ demonstracj¢ pracy frezarki, na wlasny koszt.

Og6lne wymaganidla sprzetu podano w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogdlne”.

4. TRANSPORT

Do transportu sfrezowanego materiatu nalezy stosowaé samochody samowyladowcze. Transport
powinien by¢ tak zorganizowany, aby zapewni¢ prace frezarki bez postoju i przy minimalizacji zaktécen w ruchu
drogowym.

Og6lne wymagania dla transportu podano w ST D.@0® ,Wymagania Ogdlne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed rozpoczeciem frezowania nawierzchnie nalezy oczy$ci¢c wg ST D. 04.03.01-"Oczyszczenie i
skropienie warstw konstrukcyjnych”.

Nawierzchnia powinna by¢ frezowana do glebokosci, szerokosci oraz do pochylen podtuznych
i oprzecznych zgodnych z dokumentacja Projektowa. Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana z doktadnoscia £ 5
mm.

Nieréwnosci powierzchni po sfrezowaniu mierzone tata 4-metrowa nie powinny przekroczy¢ 8 mm.

Jesli w czasie Robdt ma by¢ dopuszczony ruch drogowy po sfrezowanej czgsci jezdni, to wowczas, ze
wzgledow bezpieczenstwa nalezy spetni¢ nastgpujace warunki:

a) Nalezy doktadnie usunaé $cigty materiat i oczysci¢ nawierzchnig.

b) Wysoko$¢ podtuznych pionowych krawedzi migedzy sfrezowanym i niesfrezowanym pasem ruchu nie moze
przekracza¢ 40 mm.

€) Krawedzie poprzeczne migdzy sfrezowanym i niesfrezowanym pasem ruchu na zakonczenie dnia roboczego
powinny by¢ klinowo Scigte.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zakres kontroli
Kontrola jakosci Robot podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac pomiary

okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Zakres i czgstotliwo$¢ badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

L.p. Wihasciwosé Czgstotliwos$¢ badan kontrolnych
1. | Rownos¢ podtuzna Lata 4-metrowg co 20 metrow
2. | Rownos¢ poprzeczna Lata 4-metrowg co 20 metrow
3. | Spadki poprzeczne Co 50 metrow
4. | Szeroko$¢ frezowania Co 50 metrow
5. | Gleboko$¢ frezowania Co 50 metrow
6.2. Sprawdzenie réwnosci podluznej i poprzecznej
Dopuszczalne niero6wnosci powierzchni po frezowaniu, mierzone  jak okre$lono

W p. 5, wynosza 8§ mm.
6.3. Sprawdzenie spadkéw poprzecznych

Spadek poprzeczny powierzchni po frezeina powinien by¢ zgodny 2z  okre§lonym
w Dokumentacji Projektowej, z tolerancja + 0,5%.
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6.4. Sprawdzenie szerokos$ci frezowania

Szeroko$¢ frezowania powinna odpowiada¢ okreslonej w Dokumentacji Projektowej z dokladnoscia
+50 mm.

6.5. Sprawdzenie glebokosci frezowania

Glegbokos¢ frezowania powinna by¢ zgodna z okreslona w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscia
5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nawierzchni po frezowaniu na zimno paiwn by¢ dokonany na budowie. Jednostka obmiaru
jest metr kwadratowy [f}) warstwy sfrezowanej na $rednia gleboko$é okreslona w przedmiarze. Obmiar Robot
odbywa si¢ w obecno$ci Inzyniera i wymaga jego akceptacji.

Obmiar nie powinien obejmowa¢ jakichkolwiek dodatkowo sfrezowanych powierzchni nie wykazdn
w Dokumentacji Projektowej, z wyjatkiem powierzchni zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera.

Nadmierna glgboko$¢ sfrezowania warstwy lub nadmierna powierzchnia w stosunku do Dokumentacji
Projektowg, wykonana bez pisemnego upowaznienia Inzyniera, nie moga stanowié¢ podstawy do roszczen o
dodatkowa zaptatg.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru nawierzchni po frezowaniu na zimno dokonuje Inzynier na zasadach Robdt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, okreslonych w ST D. 00.00.00, Wymagania Ogolne”.

Odbioru dokonuje Inzyniera na podstawie wynikoéw pomiaréw Wykonawcy z biezacej kontroli Robot i
ewentualnych uzupehiajacych pomiaréw oraz ogledzin powierzchni po frezowaniu.

W przypadku stwierdzenia usterekzynier ustali zakres wykonania Robdt poprawkowych, ktore
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie uzgodnionym z Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno$¢ za metr kwadratowy [m?] frezowanej nawierzchni na glebokos¢ okreslona w Przedmiarze,
nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i ocena jako$ci Robdt na podstawie wynikéw pomiardw i badan
laboratoryjnych.

Ogolne zasady ptatnosci podano w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania OgoIne”.
Cena jednostkowa wykonania frezowania na zimnorobje;:

prace pomiarowe,

oznakowanie Rohot,

oczyszczenie,

frezowanie,

przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezowaniu

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

BN-68/893104 "Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg."
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODEOZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Roboét zwiazanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem
i zageszczaniem podtoza dla zadania ,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunicie

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot zwiazanych wykonaniem
koryta i profilowaniem podtoza dla : jezdni, chodnikow , wjazdow posesyjnych.W zakres rob6t ujetych niniejsza
specyfikacja techniczna nalezy rowniez uja¢ wykonanie profilowania poboczy zielonych przewidzianych do
obsiewu trawa (ST D.06.01.01) .

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1 Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg

wzoru:
Pd
Is = ------
Pds
gdzie: Pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu [Mg/m?.
Pk - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,

okre$lona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 shuzaca do oceny zaggszczenia gruntu
W robotach ziemnych, badana zgodnie z norma BN-77/893112, [Mg/n7].

1.4.2 Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$¢ gruntdéw niespoistych okreslona
wg Wzoru:

gdzie:
d go- $Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu; [mm]
d 10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu; [mm].

Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okre$leniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,\Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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1.6 Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagaorgalne”.

2. MATERIALY
- nie wystepuja
3. SPRZET

3.1. Ogollne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M-00.00.00- ,Wymagania Ogdélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania Robot

Przy wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym, sprawnym technicznie
sprzgtem:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze
dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawianym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- maly walec wibracyjny,

- plyta wibracyjna,

- sprzet uzupetniajacy reczny.

Stosowany sprz¢t nie moze powodowac niekorzystnego wptywu na wtasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robot
Ogollne zasady wykonywania Rob6t podano w B.9D.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt5
5.2. Warunki przystapienia do Robot

Przed przystgpieniem do realizacji robot , wykonawca powinien zapoznaé si¢ 7 dokumentacjq
dotyczqcq przebiegu istniejqcego i projektowanego uzbrojenia. W miejscach zblizen do istniejqcego uzbrojenia
podziemnego przy wykonywaniu wykopéwwboty ziemne naleiy wykonaé recznie pod nadzorem wlascicieli i
w oparciu o udzielone przez nich wytyczne

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem Robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcze$niejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podloza jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownoleglych do osi lub w inny sposob
zagkceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia Robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 m. Koryto mozna wykonywaé
recznie , w miejscach trudno dostepnych ,za zgoda Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta
staje sie wlasnosciq Wykonawcy.
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5.4. Profilowanie i zageszczenie podloza

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania profilowania i zaggszczenia podloza dopiero po
zakonczeniu i odebraniu Robdt ziemnych oraz wszystkich Robot zwiazanych z wykonaniem elementéw
odwodnienia.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy istniejace
rzg¢dne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢ aby rzgdne
terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do
uzyskania wymaganych rz¢dnych wysokosciowych i zaggscic warstwg do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia , okre§lonego wg tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany przy
robotach ziemnych lub odwieziony na odktad .

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania . Zaggszczanie podtoza
nalezy kontynuowa¢ do osiagni¢cia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy nrl.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z norma z BN-77/893112.

Tablica 1. Minimalna warto$¢ Ig

Strefa korpusu Minimalna warto$¢ Is dla:
Autostrad i drég Innych drog
ekspresowych [ Rych ciezki i bardzo | Ruch mniejszy od
cigzki ciezkiego
gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
na glebokosci od 20 do 50 cm od 1,00 1,00 0,97
powierzchni korony Robét ziemnych

W przypadku gdy grebziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrolg zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych . Nalezy okresli¢ pierwotny
i wtorny modut odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/893102. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztalcenia nie powinien przekracza¢ 2,2. Jezeli wartosci wskaznika zaggszczenia nie moga by¢ osiagnigte
przez bezposrednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza,
umozliwiajacego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zaggszczenia . Mozliwe do zastosowania $rodki
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzyniera. Wilgotnos¢ gruntu podloza przy zaggszczaniu
powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od - 20% do + 10%.

5.5. Utrzymanie Koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze ( koryto ) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu Robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach
1 Wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni , to powinien on zabezpieczy¢ podtoze
przed nadmiernym zawilgoceniem przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i Zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu,
to przed przystapieniem do ukladania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po
osuszeniu podioza Inzyniera oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét podano w D.M. 00.00.00 ,Wymagania ogo6ine”
6.2. Badania w czasie Robot
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w dotyczacych cech geometrycznych i zaggszczenia koryta
1 wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2
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Lp.

Wyszczgdlnienie badan i Minimalna czg$totliwos$¢ badan i pomiarow
pomiaréw

Szerokos¢ koryta 10 razy na 1l km

Rowno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

Rowno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

Spadki poprzeczne?*) 10 razy na 1 km

A |W|IN]|F-

Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drog
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drog

(o2}

Uksztaltowanie osi w planie*) co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i drog
ekspresowych , co 100m dla pozostatych drog

7

Zaggszczenie, wilgotno§¢ gruntu |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
podtoza raz na 600m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.

6.2.3.

6.2.4.

6.2.5.

6.2.6.

6.2.7.

6.2.8.

7.1.

7.2.

Szeroko$¢ koryta ( profilowanego podtoza )

Szeroko$¢ korony nie moze ro6zni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o  wigcej
niz +10 cmi-5 cm.

Réwnosé koryta ( profilowanego podioza )

Nierownosci koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata zgodnie z norma BN-
68/893104.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata .Nieréwnosci nie moga przekraczac 2 cm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ za pomoca 2 lub 1 metrowej taty
i poziomicy co najmniej 10 razy na 500 m i dodatkowo we wszystkich punktach gtéwnych tukow
poziomych: na poczatku, w §rodku i koncu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0.5 %.

Rzedne wysokosciowe

Roznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm1i- 2 cm.
Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz £5 cm dla pozostatych drog.

Zaggszczenie koryta ( profilowanego podioza )

Do odbioru zaggszczenia podloza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikow badan wskaznika zaggszczenia, wraz z wartoSciami $rednimi dla calego odbieranego
odcinka, wykonane na podstawie biezacej kontroli zaggszczenia.

Na podstawie zestawienia nalezy obliczy¢ procent wynikow badan w granicach dopuszczalnych, tzn.
gdy wskaznik zaggszczenia jest nie mniejszy od wymaganego i ewentualnie okresli¢
potracenia za niewlasciwe zaggszczenie.

Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta ( profilowanego podtoza )

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny y& naprawione przez spulchnienie do gtgbokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnane i powtdrnie zaggszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy
jest niedopuszczalne.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogollne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.00"8@ymagania Ogolne” pkt7.
Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest
- metr kwadratowym? wykonanego i odebranego koryta o okreslonej glebokosci

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00.00'®@ymagania Ogolne” pkt8. Roboty

wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru Robot zanikajacych. Wykonawca zgtasza Inzynierowi do
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odbioru zakonczony odcinek koryta (wyprofilowanego i zageszczonego podloza). Do odbioru Wykonawca

prz

edstawva wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli Robot. W przypadku usterek Inzynier ustali zakres

wykonania Rob6t poprawkowych, zakres i wielko§¢ potracen za obnizona jakos$¢ lub poleci powtérzenie Robot
wedlug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9.

9.1.

pkt

9.2

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogoélne zasady dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogélne”
9

. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa wyprofilowania i zaggszczenia podioza obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

ptatny nadzor wilascicieli urzadzen obcych

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe 1 odwiezienie wraz z optata za sktadowanie
profilowanie dna kryta lub podtoza,

zaggszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-87/S02201 ,,Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.”

2. PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.”

3. PN-B-0671417 ,.Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci.”

4. BN-64/893102 ,,Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
podtoza przez obciazenie plyta.”

5. BN-75/893103 ,Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntow dddveedrogowych i
lotniskowych.”

6. BN-68/893104 ,,Drogi samochodowe. Pomiar rownoéci nawierzchni  planografem

itata.”
7. BN-77/893105 ,»Oznaczenie wskaznika no$no$ci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.”
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D.04.00.00 PODBUDOWY
D.04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych dla zadania
~-Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHKcike

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robdt zwiazanych
z wykonaniem warstwyiltracyjna dla jezdni ulicy o grubosci 15 ¢cm (na odcinku catkowitej wymiany konstruke;ji
nawierzchni.)

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi
i okre$leniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymagania Ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.M-00.00.00
- \Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa:
- piaski, zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstwdsaczajacych i odcinajacych powinny spetnia¢ nastgpujace warunki:

a) zageszczalnosei, okreslony zalezno$cia:
U= Deo/ d 102 5
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gdzie: U - wskaznik roznoziarnisto$ci,

Dgo - wymiar sita przez ktore przechodzi 60 % kruszywa tworzacego warstwg odcinajaca,

dio- wymiar sita przez ktore przechodzi 10 % kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,

Piasek stosowany do wykonywania warstwy odsaczajacej i odcinajacej powinien spelnia¢ wymagania
normy PNB-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacej i odcinajacej powinny spetniaé
wymagania normy PNB-11111 dla klasy 1 i Il.

b) szczelno$ci; okreslony zalezno$cia:
Di;s/d gs<5 gdzie:

D15 - wymiar sita przez ktore przechodzi 15 % kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca,
dgs-  wymiar sita przez ktore przechodzi 85 % ziarn gruntu podtoza,

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelno$ci musi by¢
Speliony, gdy warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odcinajacej.
2.5. Skladowanie materialow
2.5.1. Skifadanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skltadowania, to Wykonawca Robdt powinien
zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi. Podtoze w
miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogollne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M-00.00.00- ,Wymagania Ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania Robot

Przy wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym, sprawnym technicznie
sprzgtem:

- plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych,
Stosowany sprz¢t nie moze powodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Nalezycie wymieszane kruszywo, o wilgotnosci optymalnej, nalezy dostarcza¢ na budowg w warunkach
zabezpieczajacych je przed wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacja.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonywania Robo6t
Ogollne zasady wykonywania Rob6t podano w B.9D.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt5
5.3. Whbudowanie i zageszczenie kruszywa
Kruszywo do wykonania warstw powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci rgcznie.
Rozlozona warstwa powinna mie¢ taka grubos$¢ aby ostateczna grubo$¢ warstwy po zaggszczeniu byla rowna

grubosci projektowanej. Warstwy powinny by¢ roztozone w sposdb zapewniajacy osiagnigcie wymaganych
spadkow i rzgdnych wysokosciowych.
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania.
Zaggszczanie powinno postgpowac stopniowo od dolnej do gornej krawedzi warstwy .

Nieréwnosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdwnywane na biezaco
przez spulchnienie wstwy kruszywa i dodanie Iub usuniecie materiatu az do otrzymania réwnej powierzchni.

Zaggszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1.00
wedlug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej zgodnie z BN-88/B-04481.

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zaggszczania powinna by¢ réwna wilgotnos$ci optymalnej, okreslonej
wedlug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda I lub II). Wilgotno$¢ przy zageszczaniu
nie powinna rézni¢ si¢ od wilgotnosci optymalnej o wigcej niz 20% jej wartosci.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podja¢ $rodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajacego uzyskanie
wymaganych warto$ci wskaznika zaggszczenia . Mozliwe do zastosowania $rodki proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi. Wilgotnos$¢ kruszywa przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej z tolerancja od - 20% do + 10%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasag kontroli jakosci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D.M. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Rbot i przedstawi¢ wyniki badan Inzynierowi. Badania powinny obejmowaé wszystkie wiasciwosci
kruszyw okreslone w p.2.3.

6.3. Badania w czasie Robo6t

Szerokos¢ warstwy nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cmi -5 cm.
Nieréwnosci podiuzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa lata zgodnie z
normg BN-68/893104.

Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 metrowa tata .Nierownosci nie moga przekracza¢ 2 cm.
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0.5 %.

Roéznice pomigdzy rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi- 2 cm.
0O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £5 cm Grubosé
warstwy. Grubo$¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslonag w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1 cm i- Jezeli warstwa, ze wzgledow technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ taczna grubosé tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawg
warstwy przez spulchnienie warstwy na glgboko$¢ co najmniej 10 cm , uzupelnienie nowym materiatem
o odpowiednich wtasciwos$ciach, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/893112 nie powinien
by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zaggszczenia warstwy stosuje si¢ porownanie wartosci modutow
odksztalcenia, to warto§¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z norma BN-64/893102, nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno§¢ kruszywa w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-0671417. Wilgotnosé
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalne;j z tolerancja od — 20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogollne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.00"8@ymagania Ogolne” pkt7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy[m?] wykonanej warstwy odsaczajacej o podanej
grubosci.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00.00'®@ymagania Ogolne”
pkt8. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystki@ikiypbadan z biezacej kontroli Robot.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera
jezeli wszystkie pomiary i1 badania daly wyniki pozytywne.

W przypadku usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robdt poprawkowych, zakres i wielkos¢
potracen za obnizona jako$¢ Iub poleci powtdrzenie Robot wedtug zasad okreslonych w niniejszej specyfikacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.06 "Wymagania Ogdlne”
pkt.9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za metr kwadratowy [f] wykonanej warstwy.

Cena jednostkowa wykonanej warstwy odsaczajacej z kruszywa obejmuje :
- prace pomiarowe ,
- dostarczenie na uprzednio przygoiayin podlozu warstwy materiatu o wlasciwej grubosci i
jakosci materiatu,
- wyrownanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,
- zaggszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,
- utrzymanie warstw.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

1. PN-B-04481 ,Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.”
2. PN-B-0671417 ,.Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnos$ci.”
3. BN-64/893102 ,,Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych
4. BN-75/893103 ,Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw déweerogowych
5. BN-68/893104 ,,Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni  planografem i ata.”
6. BN-77/893105 ,,O0znaczenie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.”
7. BN-77/893%12 .Drogi samochodowe. Q&czenie wskaznika zageszczenia gruntu.”
8. PN-B-11111 .Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawibnic
drogowych . Zwir i mieszanka.”
9. PN-B-11112 ,.Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni
drogowych.”
10.PN-B-11112 .Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawibnic

drogowych. Piasek.”
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D.04.00.00 PODBUDOWY

D.04.03.01  OCZYSZCZENE | SKROPIENE WARSTW KONSTRUKCYJ NYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwiazanych z oczyszczeniem i skropieniem powierzchni jezdni
ulic dla zadanigRemont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHcike

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych nalezy wykonaé¢ przed utozeniem kazdej nastgpnej
warstwy nawierzchni z mieszanki mineralbibumiczne;.
Oczyszczenia i skropienia wymaga:
*  powierzchnia przeznaczona do ulozenia warstwy wiazacej z asfaltobetonu
e  powierzchnia przeznaczona do utozenia warstwy $cieralnej z asfaltobetonu

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi
i okres$leniami podanymi ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogoélne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspodlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
Materiaty do skropienia warstw konstrukcji nawierzchni muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni nalezy uzy¢ kationowa emulsj¢ szybkorozpadowa o

wilasciwosciach zgodnych z PN-B-24003

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podartahiicy:

Lp. Wiasciwosci Wymagania*
1. |Barwa Brazowa do ciemnobrazowej
2. | Jednorodnosc Calkowita
3. | Zawartos$¢ asfaltu % m/m 65+2**
4. | Pozostalos¢ na sicie o boku oczka 0,6 mm , nie wigcej niz:
Lepkos¢ wg Englera w temp. 20°C 0,3
5. | Kwasowos$¢ , pH 312
6. | Czasrozpadu , min ponizej
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7. | Przyczepno$¢ do kruszywa asfaltu wydzielonego z emulsji 35
8. |, % nie mntj niz: 5
Trwato$¢ emulsji , miesiace, nie mniej niz
9. | Odpornos¢ na wstrzasy ,h , nie mniej niz 70
10. | Rozcienczalno$¢ woda, dodatek wody nie powodujacy 3
11. |rozpadu, % obj. 3
100

*  Badania wg normy PI824003
** Dopuszcza si¢ inne zawartosci po zaakceptowaniu przez Inzyniera
Orientacyjne zuzycie emulsji asfaltowej kationowej do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni wynosi od 0,4 do 0,5
kg/nfDoktadne zuzycie lepiszczy powinno byé ustalone w zaleznosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przez Inzyniera.
Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy zachowa¢ nastgpujace warunki:

- czas skladowania nie powinien przekroczy¢ 3 miesigcy od daty jej produkcji

- temperatura przechowsnia emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM-00.00.00- ,Wymagania Ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni:

Wykonawca przytepujac do oczyszczania warstw nawierzchni powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- dwuszczotkowe urzadzenie do czyszczenia mechanicznego z wyposazeniem odpylajacym,

- sprezarki,

- zbiorniki na wode,

- szczotki reczne.

3.3. Sprzet do skrapienia warstw nawierzchni:
a) skrapiarka lepiszcza wyposazona w urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwalajace na
sprawdzanie tegulowanie nizej wymienionych parametrow:

- predkos$ci poruszania si¢ skrapiarki,

- illo$ci dozowanego lepiszcza,

- wysokosci i dlugosci kolektora do rozktadania lepiszcza,

- obrotow pompy dozujacej lepiszcze,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- temperatury rozktadanego lepiszcza.

Konstrukcja skrapiarki winna zapewnia¢ stala temperature lepiszcza oraz dozowanie lepiszcza przy

pracy z tolerancja * 10%. Wykonawca winien dysponowa¢ aktualnym $wiadectwem cechowania skrapiarki dla
zapewnienia wymagan jakosciowych niniejszej ST.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D.M 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2. Transport wody
W typowych czystych beczkowozach.
4.3. Transport lepiszczy

Asfalty moga by¢ transportowane w cysternach posiadajacych izolacjg termiczna, zaopatrzonych
w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczonych przed dostgpem wody.
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Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod
warunkiem, ze nie beda korodowaly pod wplywem emulsji i nie beda powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ podzielone przegrodami, dzielacymi je na komory o pojemnosci
nie wigkszej niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mieé wykroje w dnie umozliwiajace przeptyw emulsji.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaarmo do transportu i sktadowania emulsji powinny by¢ czyste i nie
powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonywania Robot

Ogollne zasady wykonywania Rob6t podano w B.9D.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt5
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie wykona¢ mechanicznie. W razie potrzeby uzy¢ wody pod ci$nieniem. W miejscach
trudno dostepnych uzy¢ szczotek recznych.

Na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem, nawierzchni¢ oczysci¢ dodatkowo
sprezonym powietrzem.

5.3. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni

- Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem winna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpocza¢ po
akceptacji jej oczyszczenia przez Inzyniera.

- Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach
trudno dostgpnych recznie za pomoca w¢za z dysza rozpryskowa,

- Temperatury lepiszcza powinny miesci¢ sie w przedziale 20-40°C

- Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki, wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju
i stanu warstwy przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacjg Inzyniera.

- Skropienie wykonaé¢ rownomiernie. Tolerancja iloéci uzytego lepiszcza w stosunku do zatozonej
wynosi + 10%. W miejscach roztozenia nadmiernej ilo$ci lepiszcza, Wykonawca usunie jego
nadmiar poprzez szczotkowanie roztozonej w tym celu, podgrzanej, warstwy piasku.

- Wykonane skropienie nawierzchni pozostawi¢ przez okres niezbedny do catkowitego rozpadu
emulsji. W tym czasie, na skropionej nawierzchni nie moze odbywac si¢ jakikolwiek ruch kotowy.

- Do czasu ukfadania warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpieczy
skropiona, nawierzchnig, dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlanyJakiekolwiek uszkodzenie
skropionej nawierzchni bedzie naprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robdot Wykonawca przeprowadzi probne skropienie w celu okreslenia
optymalnych parametréw pracy skrapiarki, wymaganej ilosci lepiszcza w zaleznosci od rodzaju i stanu warstwy
przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacjg Inzyniera.
6.2. Badania w czasie Robét

6.2.1. Badanie lepiszczy

Oceng jakosci lepiszcza oprze¢ o atest producenta oraz kontrolg lepkos$ci kazdej dostawy wg. PN-B-
24003

6.2.2. Sprawdzenie jednorodnos$ci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrolg ilosci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu
~Powierzchniowe utvalania. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa [4].
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest:
- metr kwadratowy [ff] oczyszczonej i skropionej powierzchni,

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér oczyszczonej i skropionej nawierzchpodlega zasadom bibru Robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu wg zasad okreslonych w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania OgoIne”.

Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie dokumentéw kontrolnych przedstawianych przez Wykonawce
w odniesieniu do jakos$ci materiatéw i wykonanego skropienia wedlug wymagan okre§lonych w punktach 2 i 5.

W przypadku stwierdzenia usterek Inzynier ustali zakres wykonania Robot poprawkowych. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Inzynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platno§¢ za metr kwadratowy [m?] oczyszczonej i skropionej nawierzchni zgodnie
z dokonanym obmiarem i odbiorem oraz po sprawdzeniu jakosci Robdt wg zasad okreslonych w ST D. 00.00.00
- . Wymagania Ogélne”.

Cena 1 oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

- mechaniczne i r¢czne oczyszczenie podbudowy z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem

sprezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen.

Cena 1rh skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- dostarczenidlepiszcza i napelnienie nim skrapiarek,

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-24003 Asfaltowe emulsje kationowe
10.2.  Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilo$ci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
Pozycja zalecana przez GDDP do stosowania pisme®DRE3a551/5/92 z dnia 1992.02.03.
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D.04.04.05 PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \ofylinia i Odbioru Robdét Budowlanych
sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robét zwiazanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa
famanego dla zadania ,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze$s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHcie

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza Roboét zwiazanych z wykonaniem warstwy
podbudowy:
- dlajezdni z thucznia kamiennego 40/80 o grubosci 20 cm
- dla chodnika z tlucznia kamiennego 25/40 o grubosci 8 cm
- dla wjazdéw posesyjnych z thucznia kamiennego 25/60 o grubosci 15 cm

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi ST D.00.00.00 -"Wymagania Ogoélne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otaczakow
albo ziarn zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obeych i bez domieszek gliny.
2.1 Rodzaj stosowanych materialéw:

- kruszywo tamane 40/80mm, 25/60mm, 25/40mm.
2.2. Wymaganiadla materialow
2.2.1 Krzywa uziarnienia, okre$lona wedlug normy PN-91/B-06714/15 powinna miesci¢ si¢ w obszarze

pomigdzy krzywymi granicznymi podanymi w tablicy 1.
Tablical. Uziarnienie kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie do podbudowy zasadniczej
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Sito kwadratowe Przechodzi przez sito
[mm] [%]
63 100
31.5 78+100
16 58+ 87
8 4270
4 30+ 54
2 21+41
0.5 10+23
0.075 3+10

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okre§lone w tablicy 2.
Tablica 2 . Wymagane wlasciwosci kruszywa:

Lp. Wiasdciwosci badane wedlug Wymagania
1 2 3
1 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych
wg PN-78/B-06714/16 nie wiecej niz 30
2 Stopien przekruszenia ziaren % 730
3 Scieralno$é ziaren wigkszych od 2mm, w bebnie
Los Angeles wg PN'9/B-06714/42 ubytek
masy nie wigkszy niz
30
4 Mrozoodporno$¢ ziaren wigkszych od 2mm wg
PN-79/B-06714/19 po 25 cyklach zamrazania i
odmrazania ubytek masy % nie wigkszy niz
10
5 | wskaznik piaskowy wg BN-64/893101
kruszywa Bkrotnie zaggszczonego metoda
normalng wg PN-88/B-044881 30-75
6 zawarto$¢ zanieczyszczen obcych wg PN-78/B-
06714/12  nie wigcej niz 0.2
7 | Zawartoé¢ zanieczyszczen organicznych wg PN| Barwa cieczy nad
78/B-06714/26 kruszywem nie
ciemniejsza od
barwy wzorcowej

[Frakcje kruszywa tamanego pozostajace na sicie o oczkach kwadratowych 4mm powinny mie¢ nie mniej

niz 75% wagowo ziaren przekruszonych, posiadajacych wigcej niz jedna przetamana powierzchnig.

Do zwilzania kruszywa nalezy stosowa¢ wodg czysta.

2.3. Kontrola jakosci materialow w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materialdéw polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatow i jakosci
wody na reprezentatywnych prébkach i poréwnaniuikém z wymaganiami okreSlonymi w p.2.2.1 . Wyniki
powinny by¢ zgodne z wymaganiami.

46

+PYLON” Sp. z 0.0- Katowice



PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO D.04.04.05

3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu Robot Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym, sprawnym
technicznie sprzgtem:
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszanki kruszyw, wyposazone w urzadzenia dozujace wodg,
- walce stalowe statyczne do zaggszczania.
W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne
lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac si¢ w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podtozu drogi powinien by¢ tak zorganizowany aby nie
dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podloza

Podtoze gruntowe pod podbudowy powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okreslonymi
w ST D.04.01.01 ,,Profilowanie i zaggszczenie podioza.”

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie Robot przez Wykonawcg.

5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z  projektowana krzywa uziarnienia
i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie
jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci materialu nie dopuszcza sig
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblryakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu
powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposdb przeciwdziatajacy segregacji
i nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej
ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowane;.
Kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych
wysokosciowych.

54. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczania
przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy.

Zaggszczenie nalezy kontynuowac¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego
niz 1.0 wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda ).

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rdwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej
wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metod&@l). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozonej warstwy i napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest
nizsza od optymalnej, materiat w roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony woda i rownomiernie wymieszany.
Wilgotno$¢ przy zaggszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja -1%, +2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wyk@awca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania kontrolne
i dostarczac¢ ich wyniki Inzynierowi.
6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.1.1 Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekraczac:
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- 12 mm- dla podbudowy zasadniczej
6.1.2 Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja +0.5 %.
6.1.3 Rzegdne podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi-2 cm.
6.1.4 Uksztattowanie osi podbudowy
O$ podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigecej niz =5 cm .
6.1.5 Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6znic¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, - Scm.
6.1.6 Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubo$ci warstwy co najmniej w trzech
punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 1000 m%
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekraczac :
- dla podbudowy zasadniczej+10%
6.2. Wymagania dotyczace nosnosci i zaggszczenia podbudowy wedhug obciazen ptytowych
Nalezy wykona¢ pomiary nosnosci podbudowy z kruszywa, wedtug obciazen ptytowych, zgodnie z
BN-64/893102. Obciazenia nalezy wykonaé nie rzadziej niz raz na 3000 m? , lub wedhug zalecen Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [rf] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru Robot zanikajacych.

Odbidr podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych
napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postgpu Robdt. Roboty poprawkowe lub zerwanie i
wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa, Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym
przez Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Placi si¢ za metr kwadratowy [ff] warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego maidzaie lub
rgeznie.
Cena jednostkowa dla wykonanej podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepta,

- sprawdzenie i ewentualna naprawe podtoza,

- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zaggszczenie,

- przeprowadzenie pomiarévbadan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

1. PN-87/B01100 ,.Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podzial, nazwy i
okreslenia.”

2. PN-76/B-06714/00 .Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogbine.

3. BN-84/677402 ,.Kruszywa kamienne tamane do nawierzchni drogowych.”

4. BN-64/893302 .Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilertago

mechanicznie.”
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D.04.07.02 PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru podbudowy z betonu asfaltowego dla zad@&emont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunHcike

1.3. Zakres Robét objetych ST

Roboy, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie podbudowy z betonu asfaltowego o uzisini 0/31,5 mm
- grubosci 10cm na jezdni ulicy ( odcinek A-D)

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z norma podstawowa BN-71/893311, normami
zwigzanymi, wytycznymi i okresleniami podanymi w ST DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagaorgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM 00.00.00
~Wymagania og6lne”
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy 35/50spetniajacy wymagania okre$lone w PN-EN 12591/2002
Rodzaje stosowanych asfaltow drogowych w zaleznosci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Wypelniacz
Nalezy stosowa¢ wypehniacz, spetniajacy wymagania PN-S-96504:1961 dla wypetniacza podstawowego

1 zastgpczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961
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2.

3.

Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu nalezy stosowaé kruszywa podane w tablicy 1.

Sktadowanie

kruszywa powinno odbywac

si¢ w warunkach zabezpieczajacych je

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéow do podbudowy z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatlow w

Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 [Kruszywo lamane zwykle i granulowane z
surowca skalnego oraz sztucznego (zuzle), wg| KLI, II, Ill; gat.1,2 | ki I, II; gat. 1, 2
PN-B-11112:1996 [2], PNB-11115:1998 [4]
2 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kIl 1, 1 -
3 |Grys 1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MKI I, 11 11l; gat 1,2 | kI, II; gat. 1, 2
CZDP 84 [14]
4 |Piasek wg PMNB-11113:1996 [3] gat. 1, 2 gat. 1, 2
5 | Wypehiacz mineralny:
a) wg PNS-96504:1961 [9] podstawowy, podstawowy
zastgpczy,
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania, | pyly z odpylania 2
laboratorium drogowego popioty lotne
6 | Asfalt drogowy wg EN12591:2002 [6] DE 30B DE30B

1) Stosunek piasku lamanego do naturalnego w mieszance mineralnej = 1
2) Stosunek wypehiacza podstawowego do pyléw z odpylania 21

2.

2.

5.

6.

99

3.
3.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM 00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.

3.

1.

2.

Asfalt uptynniony

Nalezy stosowac asfalt uptynniony spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974

Emulsja asfaltowa kationowa

przed

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajace wymagania okre§lone w WT.EmA-

SPRZET

Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nast¢pujacego sprzetu:
wytwarni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
skrapiarek,

walcow stalowych gladkich lekkich i $rednich,
walcow ogumiogch cigzkich o regulowanym ci$nieniu w oponach,
samochodoéw samowytadowczych z przykryciem brezentowym.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Trangort materialow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991
4.2.2. Wypeltniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetiacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortym@nteruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi wyposazonymi
w pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zaladunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termoséw z podwdjnymi $Scianami skrzyni wyposazonej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST DM 00@QWymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralneasfaltowej do warstwy podbudowy

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki
materialdéw pobrane w obecnosci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki minerakasfaltowej polega na:

— doborze sktadnikoéw mieszanki,
— doborze optymalnej ilosci asfaltu,
— okresleniu jej wlasciwosci 1 porownaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszankimineralnej powinna mie$ci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do podbudowy z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu

Kategoria ruchu

Wymiar oczek KR 1-2 | KR 3-6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
0/31,5 0/25 0/20 0/16 0/12,8 | 0/31,5 0/25
Przechodzi
przez:
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31,5 100 100

25,0 87+100 100 77+100 100

20,0 63+88 | 83+100 100 64+86 | 81+100

16,0 54+80 | 68+90 | 80+100 100 53+75 | 70+90

12,8 4572 | 58+83 | 65+90 | 85+100 100 4566 | 60+80
9,6 40+65 | 45+73 | 50+80 | 72+90 | 83+100| 38+59 | 50:72
8,0 35+54 | 40+67 | 44+74 | 65+83 | 75+93 | 3353 | 42+65
6,3 30+53 | 34+59 | 35+65 | 55+75 | 65+85 | 30+48 | 36+58
4,0 24+45 | 25+47 | 27+53 | 40+60 | 47+70 | 23+38 | 27+47
2,0 17+35 | 17+35 | 20+40 | 25+45 | 30+50 | 17+30 | 19+34

(zawartos$¢

frakcji gryse | (65+83) | (65+83) | (60:80) | (55:75) | (50+70) | (70:83) | (66:81)
wej)

0,85 10:26 | 10+25 | 13+29 | 17+30 | 15:33 | 1022 | 12224
0,42 7+20 7+18 8+22 11222 9+24 7+17 8+18
0,30 6+17 6+15 6+19 9+19 7+20 5+14 7+16
0,18 5+11 5+13 5:15 6+14 5+13 4+11 5+12
0,15 4+10 | 5#12 | 5+12 | 6+#13 | 5+12 | 3+10 | 5+11
0,075 37 47 4+8 4+8 4+8 3+6 47

Orientacyjna
zawartos¢ asfal-
tu w mieszance| 3,5+4,5 | 3,8+4,8 | 4,0+5,2 | 4,0+5,5 | 4,0:5,8 | 2,8+4,5 | 3,0:4,7
mineralne
asfaltowej, %,

m/m
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maimej 06-31,5 mm do podbudowy z betonu asfaltowego dla
KR 3-6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 3 Lp. 1+6.

Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowsgeinna spelnia¢ wymagania podane w tablicy 3
Lp. 7+9.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralncasfaltowej

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
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Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstgpne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie objgtosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznos$ci
od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz * 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Asfalt w zbiorniku powinien ¢ ogrzewany w sposéb posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralsialtowych i podbudowy z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i podbudowy z BA w zalezno$ci
od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
Modut sztywnosci petzania D MPa nie wymaga si¢ =16,0¢e 22,0f)
Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zageszczonych 2x75 =80 >11,0
uderzen ubijaka , kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od1,5do 4,0 od1,5do 3,5
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., % v/v od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,0
5 _Wyp((a)}nienie wolnej przestrzeni w probkach <750 <720
jw., %
6 | Grubos¢ w cm warstwy z MMA 0 uziarnieniu:
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 6,0
od 0 mm do 25,0 mm od 8,0do 10,0 od 8,0 do 14,0
od 0 mm do 31,5 mm 0d 9,0do 16,0 od 9,0 do 16,0
7 | Wskaznik zageszczenia warstwy, % >98,0 =98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % v/v od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instryg&c zeszyt nr 48 [15], dotycz
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki , obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

<

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypehiacza
uzyskata wlasciwa temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej
niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralsialtowe;.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstw¢ podbudowy z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i nosne.

Powierzchnia podltoza powinna by¢ sucha i czysta.

Przed roztozeniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej, podtoze nalezy skropic¢
emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym w ilosci ustalonej w SST.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza z asfaltu uptynnionego,
w zaleznosci od rodzaju podtoza pod podbudowe, wynosza 0,3 - 1,0 kg/nf.

Powierzchnie czotowe wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniajacym, okreslonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera.

5.5. Polgczenie migdzywarstwowe

Podbudowg z betonu asfaltowego nalezy skropi¢ emulsja asfaltowa lub asfaltem uptynnionym przed
ulozeniem nastgpnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiedniego potaczenia migdzywarstwowego.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza z asfaltu uptynnionego wynosi
0,5 kg/nt.
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Skropienie powinno by¢ wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8 h pry ilosci powyzej 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uptynnionego,
— 2 hprzyilosci 0,5 - 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Podbudowa z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciagu doby byta nie
nizsza od 5° C. Nie dopuszcza sie ukladania podbudowy z mieszanki mineralno-asfaltowej podczas opaddéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru V16 m/s).

5.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej jestzobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkcji w postaci probnego zarobu.

W pierwsze] kolejnosci nalezy wykona¢ probny zarob na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli
dozowania kruszywa i zgodno$ci skladu granulometrycznego z projektowana krzywa uziarnienia. Probke
mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po oproznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykonaé¢ pelny zarob probny
z udziatem asfaltu, w ilo$ci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla si¢
wykonujac ekstrakcjg.

Tolerancje zawartos$ci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego
powinny by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 4.

5.7. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
Tablica 4. Tolerancje zawarto$ci skladnikdéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu
zaprojektowanego pryadaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralnasfaltowe do
Lp Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej | nawierzchni drég o kategorii ruchy
KR 1-2 KR 3-6

1 |Ziarna pozostajace na sitach o oczkach #

(mm):

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0, £5,0 +40

2,0
2 |0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0
3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach #

(mm) 0,075 +2,0 +15
4 | Asfalt +0,5 +0,3

— okre$lenia grubo$ci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przeé zageszczeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej ilosci przej$¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialdw oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonania
podbudowy.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez
Inzyniera.

5.9. Whbudowywanie i zageszczanie warstwy podbudowy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralnasfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazona w uktad
z automatycznym sterowaniem grubo$ci warstwy 1 utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé si¢ zgodnie ze schematem przej§¢ walca ustalonym na odcinku
prébnym. Zaggszczanie mieszanki nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik
zageszezenia ulozonej warstwy powinien by¢é zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3. Ziacza
w podbudowie powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi. W przypadku
rozkladania mieszanki cala szeroko$cia warstwy, zlacza poprzeczne, wynikajace z dziennej dziatki roboczej,
powinny by¢ rowno obcigte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczone listwa przed uszkodzeniem. W przypadku
rozkltadania mieszanki polowa szerokosci warstwy, wystepujace dodatkowo ztacze podtuzne nalezy zabezpieczy¢
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w sposob podany dla ztacza poprzecznego. Ztacze podtuzne uktadanej nastgpnej warstwy, np. wigzacej, powinno
by¢ przesunigte o co najmniej 15 cm wzgledem zlacza podtuznego podbudowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogollne zasady kontroli jakci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypekiacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@herasfaltowej i przedstawi wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki ~ mineralno-asfaltowej

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-| 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wlasciwos$ci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 [ Whasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 |Temperatura  skladnikow  mieszanki i
. . dozor ciagly
mineralneasfaltowej
6 |Temperatura mieszanki  mineraidazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki
mineralneasfaltowej pobranej v jeden raz dziennie
wytworni
Ip. 1ilp. 8- badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-B-96025:2000 [10]

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg-Bf4001:1967
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja okreslona w tablicy 4. Dopuszcza si¢
wykonanie badan innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperatur¢ micknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlasciwos$ci wypelniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno§¢ wypehiacza.
6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego naczatae. Tempetura powinna by¢ zgodna
Z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej .

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineraksfaltowej
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Pomiar temperatury mieszanki

w mieszance i odczytaniu temperatury.

i SST
6.3.8.

Dokladnoé¢ pomiaru + 2° C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralnasfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie

produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9. Wtasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metoda

Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4.

Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwos$ci podbudowy z betonu asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltowegdapm

tablica 6.

Tablica 6. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltowego

minerabmfaltowe] polega na kilkakrotnym zanurzeniu terratin

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiarow
1 [ Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odciku drogi o dlugosci 1 km
2 | Rowno$¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 | Rowno$¢ poprzeczna warstwy | nie rzadziej niz co 5 m
4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o dtugo$ci 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe warstwy | pomiar rzgdnych niwelacji podtuznej i poprzeczne;j
oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji
6 | Uksztattowanie osi w planie budowy
7 | Grubo$¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni
do 3000 rh
8 | Ztacza podtuzne i poprzeczne | cala dlugos¢ ztacza
9 | Krawedz warstwy cata dtugos¢
10 | Wyglad warstwy ocena ciagla
11 | Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do
3000 nf
12 | Wolna przestrzen w warstwie | jw.
6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 5 cm.
6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnoséci podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/893104 [11] lub metoda
rownowazna, nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne méavnosci

Lp. Drogi i place Podbudowa asfaltowa
1 Drogi klasy A, S i GP 9
2 Drogi klasy G i Z 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 15

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokoséciowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja - 1 cm, + 0 cm
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6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

0$ podbudowy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projekt. , z tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z grubos$cia projektowa, z tolerancja + 10 %.
6.4.8. Ziacza podluzne i poprzeczne

Ztacza podbudowy powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza
powinny by¢ calkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedzie podbudowy

Krawgdzie podbudowy powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznos¢ obcigcia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszczacych
si¢ i spgkanych.

6.4.11.Zaggszczenie podbudowy i wolna przestrzen

Zaggszczenie 1 wolna przestrzen podbudowy powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w ST i
recepcie.

6. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SME0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SMBED0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wgtp 6 i PNS-96025:2000  [10] daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnoéci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenie materialow,
- wyprodukowanie mieszanki minerakasfaltowe;j i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— wykonanie polaczen podtuznych i poprzecznych,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzeniegmiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PNB-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
i mieszanka
2. PNB-11112:1996 Kruszywa mineralneKruszywa tamane do nawierzchni drogowych
3. PNB-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzctirogowych.
Piasek

4. PNB-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5. PNC-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakoe [
transport

6. EN12591: 2002 Asfalty i produktu asfaltowe

7. PNC-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

8. PNS-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9. PNS-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaét. Wymagania
10. PNS-96025:2000
11. BN-68/893104 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty

12 .Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed@ EmA99, Informacje, instrukcje zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

14 WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jako$ci grysow i zwir6bw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawi@rzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

15.Zasady projektowania beto asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modulu sztywno$ci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda pelzania pod
obciazeniem statycznym, Informacje, instrukcje -  zeszyt 48, IBDIM, Warszawa, 1995

16.Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz.
430).

17.Zasady wykonywania nawierzchni asfaltowej o gwionej odpornosci na koleinowanie i zmeczenie ( ZW-
WMS 2002 ) zeszyt 63 IBDiM, Warszawa, 2002
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D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

D.05.03.05 NAWIERZCHNIA JEZDNI Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagata dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych z wykonaniem warstwy $cieralnej 1 wiazacej z
betonu asfaltowego dla zadanjgemont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHcike

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych
z wykonywaniem nawierzchni z betonu asfaltowegdPhgS-96025:2002 i obejmuje:

- wykonanie warstwy wiazacej o grubosci 6 cm

- wykonanie warstwy $cieralnej o grubosci 5 cm

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okre$lonym skladzie
i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralnasfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okreslony sposob, spetniajaca okre§lone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA} mieszanka mineralngsfaltowa utozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktora poprawia adhezje asfaltu do materiatow
mineralrych oraz zwigksza odporno$¢ blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie woda; moze by¢
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do utozenia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

1.4.6 Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowaasfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonegfalau w wodzie.

1.4.8. Préba technologiczna wytwarzanie mieszanki minerakasfaltowe] w celu sprawdzenia, czy jej
wlasciwosci sa zgodne z recepta laboratoryjna.

1.4.9. Odcinek prébny- odcinek warstwy nawierzchni (o dlugo$ci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych parametrow technicznych
robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR}- obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobg.

1.4.11.Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST DM 00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bepieczefstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
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1.6. Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagaorgalne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw

Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST DM 00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy spetniajacy wymagania okreslone w EN 12591:2002[6]
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetnia¢ wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada¢ aprobate techniczna.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano

w tablicy 1i 2.

2.4, Wypelniacz

Nalezy stosowaé wypelniacz, speiniajacy wymagania okreSlone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypelniacza podstawowego i zastgpczego.
Przechowywanie wypeliacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materialdéw do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wyma.gan’ia' wobec mate':.riai(')w
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 | od KR 3do KR 6
1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PNB-11115:1998 [4]
a) ze skal magmowych i przeobrazonych | Kl I, II; gat.1,2 | Kkl I, IY; gat.1
b) ze skat osadowych jw. jw.?
¢) z surowca sztucznego (zuzle pomie-
dziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 | Kruszywo tamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kl. 1, 11 -
4 (Grys 1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wagl. I, Il; gat.1, 2 Kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PNB-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypehliacz mineralny:
a) wg PNS-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczenigly z odpylania, -
laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50”, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
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1) tylko pod wzgledem $cieralnoéci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszancs
innymi kruszywami, w iloéci £ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarc
i piaskowce bez ograniczenia ilo§ciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwy wiazacej, wyrownawczej 1 wzmacniajacej z betonu

asfaltowego
Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatlow w
zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-
11112:1996 [2], PNB-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego k.1, II; gat.1, 2 | KL I, 1% gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo famane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 11; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k. 1, 11 -
4 |Grys 1 zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego gkl I, Il; gat.1, 2 | k. I, 1P gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |[Piasek wg PNB-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz mineralny:
a) wg PNS-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioty lotne -
7 | Asfalt drogowy DE 30B DE 3B
wg EN12591:2002 [6]
1) tylko pod wzglgedem $cieralnoéci w bgbnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.5. Kruszywo
W zalezno$ci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowac kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbywaé si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyaminkruszywa lub jego frakcjami.
2.6. Asfalt uplynniony
Nalezy stosowa¢ asfalt uptynniony spetniajacy wymagania okreslone w PN-C-96173:1974 [7].

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajace wymagania okreslone w WT.EmA-
99 [14].

3. SPRZET
3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 3.
3.2. Wytwérnia mieszanki

Wytwornia powinna by¢ zlokalizowana w poblizu prowadzonych roboét, nie dalej niz 30 km od miejsca
wbudowania, co pozwala na transport mieszanki max. W ciagu 1 h.
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3.3. Ukladanie mieszanki

Uktadarka do uktadania mieszanek typy zaggszczonego
Skrapiarka

3.4. Sprzet do zageszczania

Do zaggszczania mieszanki Wykonawca powinien stosowac¢ nastgpujacy sprzet:

- walce gladkie stalowe §rednie

- walce gladkie

- ogumione cigzkie

Walce musza by¢ wyposazone:

- w system zwilzania watow przy uzyciu ptynu w celu niedopuszczenia do przyklejenia mieszanki
- w fartuchy ostonowe kot( dot. Walcéw ogumionych) w celu utrzymania ich temperatury

- w urzadzenia umozliwiajace regulacje ci$nienia w oponach czasie watowania

- w balast umozliwiajacy zmiang obciazenia

Wskazane jest wypogenie walcéw ogumionych w system podgrzewania opon promiennikami
podczerwieni.

Sprzet do wykonywania nawierzchni musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4, TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Transport mieszanki

Transport mieszanki z wytwdrni do miejsca wbudowania powinien spetnia¢ nastgpujace warunki:
- do transportu mozna uzywac¢ samochodow samowytadowczych
- transport powinien by¢ tak zorganizowany , aby nie dopusci¢ do spadkow temperatury przewozonej mieszanki z
wytworni do miejsca wbudowania ponizej 10 % temperatury wyjsciowe;j
- samochody winny by¢ wyposazone w plandeki, zaleca si¢ stosowanie samochoddéw termoséw z podwdjnymi
Scianami skrzyni wyposazonej w system ogrzewczy
- skrzynie samochodéw wywrotek powinny by¢ dostosowane do wspotpracy z uktadarka w czasie roztadunku,
kiedy to uktadarka pcha przed soba wywrotke
- czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D 00000ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralncasfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inzynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i
probki materiatow pobrane w obecno$ci Inzyniera.

Projektowanie mieszanki minerakasfaltowej polega na:

— doborze sktadnikow mieszanki,
— doborze optymalnej iloSci asfaltu,
— okresleniu jej wlasciwosci i poréwnaniu wynikdéw z zatozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 3.
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Tablica 3.Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy S$cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzgdne krzywych granicznych MM w zaleznosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 | od KR 3 do KR 6
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarto$¢ od 0 dolg od 0 do 8
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0
asfalu do 20 '(;‘CE’ fgso g‘:g% O ldo20 |do2d® |do16 |do12.8
Przechodzi
przez: 25,0 100 100 100
20,0 88+100 100 88+100( 90+100 100
16,0 78+100 | 90+100 78+100 | 67+100 | 90+100 100
12,8 68+93 | 80+100 68+85 | 52+83 | 80+100 | 87+100
9,6 59:86 | 69+100 100 59:74 | 38+62 70+88 | 73+100
8,0 54+83 62+93 90+100 | 54+67 | 30+50 63+80 66+89
6,3 4878 56+87 78+100 | 48+60 | 22+40 55:70 57+75
40 4070 45:76 60+100 | 39+50 | 21+37 44+58 47+60
2,0 2959 35+64 4171 29:38 | 21+36 30+42 35+48
zawartos¢
ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) | (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)
0,85 20+47 26+50 27+52 2028 | 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 | 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 | 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 714 11+15
0,075 5+10 711 8+12 5+7 1015 6+9 7+9
Orientacyjna
zawartos¢
asfaltu w 5,0:6,5| 5,0:6,5 | 5565 | 4,5:5,6 | 4,354 | 4,8:6,0 | 4,8:6,5
MMA, % m/m

1) mieszanka o uziarnieniu nieciagtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngohwarstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono jn.

NR ASTM 200 10080 50 40 20 10
100 0
90 / 10
8 AR 2
° /
____9' 70 7 30 <
(7] / .
g eo w 2
8 4
= 50 50 8
3 P A °
©
5 40 60 2
] o
£ 30 n 8
o //"/ _ o
A
20 — — 80
—
90
10  —
g 100
0075 015 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63896 16 25 381
12,8 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy Scieralnej
nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem od KR3 do KR6

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowe] pownien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do
8.

5.2.2. Warstwa wiazaca z betonu asfaltowego

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiazacej, wyrownawczej
i wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawarto$ci asfaltu podano w tablicy 5.

Sktad mieszanki mineralneasfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan probek wykonanych
wg metody Marshalla; probki powinny spetnia¢ wymagania podane w tablicy 6

Wykonana warstwa wiazaca, wyrownawcza i wzmacniajaca z betonu asfaltowego powinna spetniaé¢
wymagania podane w tablicy 6.
Tablica 5. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wiazacej, wyrownawczej i

wzmacniajacej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia MM w zaleznosci od
kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1Ilub KR 2 | KR3 do KR 6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 od 0 do
do20 | do16 | do12,8| do25 do 20 16"
Przechodzi przez
31,5 100
25,0 100 84+100 100
20,0 87+ 100 100 75-100 | 87+100 100
16,0 75+100| 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 | 78+100 | 85+100 6283 66+90 77+100
9,6 57:86 | 67+92 | 70:100 | 55:74 | 5681 | 67+89
8,0 52:81 | 6086 | 6284 | 50:69 | 50:75 | 60+83
6,3 47+76 | 53:80 | 55¢76 | 45:63 | 45+67 | 5473
4,0 40+67 | 42:69 | 45:65 | 32:50 | 36+55 | 42:60
20 30:55 | 30:54 | 35:55 | o25:41 | 25¢41 | 30:45
zawartosc
ziamn >2,0mm | 4e.70)| (46:70) | (45:65) | (59:75) | (6%:75) | (55:70)
0,85 20+40 20+40 25+45 16=30 16+30 2033
a2 13:30 | 1428 | 18:38 | 10:22 | 922 | 13:25
0.18 10:25 | 11#24 | 15:35 8-19 7:19 10:21
015 6+17 | 8+#17 11+28 5-14 5+15 7+16
’ . . " . 5+14 .
0,075 5+15 | 7+15 9+25 5+12 ) 6+14
’ 3:7 38 3+9 4+6 4=1 5+8
Orientacyjna
zawartos¢ asfaltu w | 4,3:5,8 | 4,3:58 | 4,5:6,0 | 4,0:55 | 4,0:55 | 4,3:58
MMA, % m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej
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Rys. 12.

Pozostaje na sicie, %

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 / 10
80 i Vi / 20

o | .
° 70 /] 30
S /!
2 B N L |
N 60 b 40
8L 7L 17
[=%
= 50 A 50
g N R B Vd
=
g 40 7 60
E D g"ZZ“R
30 — 70
i FHHH
20 4 80
4"/ I s e e L
A I |
10 90
"/— T T N_‘
0 160
0,075 015 018 03 042 0,85 2 4 63896 16 25 381
12,8 20 31,5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Krzywe granicenuziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiazacej,

wyréwnawczej 1 wzmacniajacej nawierzchni drogi o obciazeniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek minerabfaltowych i warstwy wiazacej, wyrOwnawczej oraz

Wwzmacniajacej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy

Lp. Wiasciwosci wiazacej, wyrdwnawczej
1 wzmacniajacej w zaleznosci od
kategorii ruchu
KR1 lub KR2| od KR3 do KR 6
1 |Modut sztywnosci pelzania ¥, MPa nie wymaza sie >16,0 £22))
2 | Stabilno$¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zaggszczonych 2x75 >8,0 &£6,00 =11,0
uderzen ubijaka, kN
3 | Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,0
5 [ Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach | od 65,0 do 80,0 <75,0
jw., %
6 | Grubos¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0 do 10,0
7 | Wskaznik zaggszczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0

3) specjalne warunki, obciazenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp.

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&c zeszyt nr 48 [16],dotycZ
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej

<

5.3.

sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Wytwarzanie mieszanki mineralncasfaltowe;j

Mieszank¢ mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym
zapewniajacej prawidlowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury

Dozowanie sktadnikoéw, w tym takze wstgpne, powinno by¢ wagowe
oraz zgodne z recepta. Dopuszcza si¢ dozowanie objgtosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci

i zautomatyzowane
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w zalezno$ci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie sktadnikéw powinno byé
sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skladnikow moga wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz * 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w spos6b
i w iloéciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajacym utrzymanie stalej temperatury z tolerancja + 5° C.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypehiacza
uzyskata wlasciwa temperaturg. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wigcej
niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralsialtowe;.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nierownosci podtoza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 7.
Tablica 7. Maksymalne nieréwno$ci podtoza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwg
Scieralna wiazaca 1 wzmacniajaca
1 |Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 |DrogiklasyGiZ 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nierownosci podltoza sa wigksze od podanych w tablicy 7, podtoze nalezy wyréwnaé
poprzez frezowanie lub utozenie warstwy wyrownawcze;.

Przed roztozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podtoze nalezy skropi¢ emulsja
asfaltowa lub asfaltem uptynnionym.. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza
podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe krawgznikow, wlazow, wpustow itp. urzadzen powinny by¢ pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelniajacym zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uptynniacza z asfaltu

uplynnionego
Podloze do wykonania warstwy Ilo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/m?
Podloze pod warstwg asfaltowa
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0
2 |Podbudowa =z kruszywa stabilizowanego od 0,5do 0,7
mechanicznie
3 |Podbudowa z chudego betonu lub gruntu 0d 0,3do 0,5
stabilizowanego cementem
4 | Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 0od 0,2do 0,5
powierzchni

5.5. Warunki przystapienia do robot

Uwaga : przed uloieniem nawierzchni naleiy wykonac regulacje pionowq istniejqcych zaworow wod-
kan-gaz.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia w ciagu
doby byla nie nizsza od 5° C. Nie dopuszcza sie ukladania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru(¥6 m/s).

5.6. Zaréb prébny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanek mineralno-astltowych jest zobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inzyniera kontrolnej produkc;ji.

Sprawdzenie zawarto$ci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartos$ci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego
podano w tablicy 10.
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Tablica 10. Tolerancje zawartosci skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej probki metoda ekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralnasfaltowe do

Lp.| Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowej | nawierzchni drég o kategorii ruchli

KR1lubKR2| KR3doKR®6
1 |[Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3;4,0; +5,0 +4,0
2,0
2 | Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # mm: +3,0 +2,0
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziarna przechodzace przez sito o oczkach +2,0 +1,5
#0,075mm
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.7. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpoczgciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy uzyty sprzgt jest wlasciwy,
— okreslenia grubo$ci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grubosci warstwy,

— okreslenia potrzebnej ilosci przej$¢ walcow dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca uzyje takich materialdw oraz sprzgtu, jakie beda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢c do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka
probnego przez Inzyniera.

5.8. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralnasfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarka wyposazona w ukfad z
automatycznym sterowaniegoubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacja projektowa.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywaé si¢ bezzwlocznie zgodnie ze schematem przej$¢ walca
ustalonym na odcinku prébnym.

Zageszczanie nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaznik zageszczenia utozonej
warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi drogi.

Ztacze robocze powinno by¢ roéwno obcigte i powierzchnia obcigtej krawedzi powinna byc
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposéb wykonywania ztacz
roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki n@lmerasfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwo$é oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej
podano w tablicy 11.

PYLON Sp. z 0.0- Katowice 67



SPECYFIKACJE TECHNICZNE D. 05.00.00

6.3.2. Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralneasfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg-Bf4001:1967
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancja okre§lona w tablicy 10. Dopuszcza si¢
wykonanie badan innymi réwnowaznymi metodami.
6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperatur¢ migknienia asfaltu.
6.3.4. Badanie wlasciwos$ci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno§¢ wypehiacza.
Tablica 11. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej

Czestotliwo$¢ badan
Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wilasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 [ Wlasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Whasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki dozorciaglty
mineralneasfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineraino kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni
Ip.1 i Ip.8—badania mogg by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar tempeatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej .
6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineraksfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki minerakmfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu terratrmw
mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadnosé¢ pomiaru + 2° C.
6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.
6.3.9. Wtasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wtasciwos$ci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okreslaé¢ na probkach zaggszczonych metoda
Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego
6.4.1  Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
podaje tablica 12.
Tablica 12. Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow
1 | Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km
2 | Rownos$¢ podtuzna warstwy kazdy pas ruchu planografem lub tata co 10 m
3 | Rowno$¢ poprzeczna warstwy nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dtugosci 1 km
5 | Rzedne wysokos$ciowe warstwy | pomiar rzgdnych niwelacji podluznej i poprzeczne;j

oraz usytuowania osi wedlug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubos$¢ warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?

ZYacza podtuzne i poprzeczne | cata dugosé ztacza

[(e} Feo} EaN] No))

Krawedz, obramowanie warstwy | cata dlugo$¢
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10 | Wyglad warstwy ocena ciagta
11 | Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m?
12 | Wolna przestrzen w warstwie jw.

6.4.3. RoOwno$¢ warstwy

Nieréwnosci podluzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/893104 [11] nie
powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.
Tablica 13. Dopuszczalne nierdwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
Scieralna wigzaca wzmacniajaca
1 |Drogiklasy A, SiGP 4 6 9
2 |DrogiklasyGiZzZ 6 9 12
3 | Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodnez dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5 %.
6.4.5. Rzedne wysokosciowe

Rzedne wysokoséciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja £ 1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja 5 cm.
6.4.7. Grubo$¢ warstwy

Grubosé¢ warstwy powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja + 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o grubosci od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynash mm.
6.4.8. Zlacza podhuzne i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlacza
w konstrukcji wielowarstwowej powinnlyy¢ przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o 15 cm. Ziacza powinny
by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.
6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwa $cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ od 3 do 5
mm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny by¢ wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
konieczno$¢ obcigcia pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i spgkanych.
6.4.11.Zageszczenie warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie

Zaggszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SMED0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonualsfvego o
okreslonych grubo$ciach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SMBD0.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i SST, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 F886025:2000[10] daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace ptatnoéci podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki minerakasfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— posmaowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obceych i kraweznikow,
— skropienie migdzywarstwowe,
— rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PNB-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Zwir i mieszanka

2. PNB-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

3. PNB-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzarogowych.
Piasek

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do

nawierzchni drogowych

5. PNC-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znaloes i
transport

6. EN12591: 2002 Asfalty i produktu asfaltowe

7. PNC-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych

8. PNS-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badaf mas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

9. PNS-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bitumicznych

Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaét. \WWymagania
10. PNS-96025:2000
11. BN-68/893104 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem [
latg

10.2.  Inne dokumenty

12.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfid@ EmA99. Informacje, instrukcje zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywnoséci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda petzania pod
obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszawa, 1995

15.Rozporzadzenie Ministra Transportu 1 Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz.
430).
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D.05.03.21 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z kostki kamiennej dla zadania
.Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia czg¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkicie

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem obramowania
wilazow kanalizacji deszczowej oraz wpustéw ulicznych w jezdni -tha rzedami kostki nieregularnej ( kostka
granitowa 9/11 ) na podsypce cementowo piaskowej

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda ulepszonaawierzchnia bezpylna i dostatecznie réwna, posgstiana do szybkiego
ruchu samochodowego.

1.4.2. Nawierzchnia kostkowanawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek kamiennych.

1.4.3. Spoina- odstep pomigdzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypelniajacymi.

1.4.4. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST DM0.00.00 ,Wymagania ogdlne” [10] pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji rob6t budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robét Wspolnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00 -
~Wymagania Ogélne” pkt 2.
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2.2. Kamienna kostka drogowa

2.2.1.Wymagania

Surowcem do wyrobu kostki kamiennej sa skaly magmowe, osadowe i przeobrazone. Wymagane cechy
fizyczne i wytrzymato$ciowe przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Wymagane cechy fizyczne i wytrzymalosciowe dla kostki kamiennej

Lp. Cechy fizyczne Klasa Badania
i wytrzymatosciowe I I wedtug
Wytrzymatos¢ na $ciskanie w stanie PN-B-04110
1 . . o 160 120
powietrznesuchym, MPa, nie mniej niz [3]
Scieralno$¢ na tarczy Boehmego, PN-B-04111
2 A 0,2 0,4
w centymetrach, nie wiecej niz [4]
Wytrzymato$¢ na uderzenie (zwigztos¢), PN-B-04115
3 |, . S 12 8
liczba uderzen, nie mniej niz [5]
4 | Nasigkliwo$¢ woda, w %, nie wigcej niz 0,5 1,0 PN-B-04101 [1]
5 | Odpornos¢ na zamrazanie nie bada| catkowita | PN-B-04102 [2]
sig¢

2.2.2 Ksztalt i wymiary kostki nieregularne;j

Kostka nieregularna powinna mie¢ ksztatt zblizony do prostopadioscianu. Ksztalt kostki nieregularnej

przedstawia rysunek 3.

Rysunek 3. Ksztatt kostki nieregularnej

Wymagania dotyczace wymiardow kostki nieregularnej przedstawia tablica 4.
Dopuszcza sig¢ uszkodzenie jednego naroza powierzchni gornej kostki o glebokos$ci nie wigkszej niz 0,6 cm.
Tablica 4. Wymiary ko&f nieregularnej oraz dopuszczalne odchyiki

Wielkosé Dopuszczalne odchyiki dla
Wyszczegélnienie (cm) gatunku
10 1 2 3

Wymiar a 6 8 10 | £1,0| +£1,0 +1,0
Stosunek pola powierzchni dolngj
(stopki) do gornej (czota), w cm, - - - - 0,7 0,6 0,5
nie mniejszy niz
Nieréwnosci po.w1er.zchn1 gornej i ) ) ) +04| +06 £0,8
(czola),w cm, nie wigksze niz
Wypuklpsc pow1erzc%1n1 bocznej, i ) ) ) 0.6 0.6 0.8
w cm, nie wigksza niz
Odchytki od kata prostego
ke . erzehni ebrme;

awedzi powierzchni gornej i ) ) ) +6 +8 +10
(czota), w stopniach, nie wigksze
niz
Odchylenie od rownoleglosci
ptaszczyzny powierzchni dolnej w | _ R R R +6 +8 +10
stosunku do goérnej, w stopniach,
nie wigksze niz
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2.3. Cement

Cement stosowany do podsypki i wypehienia spoin powinien by¢ cementem portlandzkim klasy 32,5,
odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [9].
Transport i przechowywanie cementu powinny by¢ zgodne z BN-88/673108 [13].

2.4. Kruszywo

Kruszywo na podsypke i do wypetniania spoin powinno odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06712 [7].

Na podsypke stosuje si¢ mieszanke kruszywa naturalnego o frakcji od 0 do 8 mm, a do zaprawy
cementowepiaskowej o frakcji od 0 do 4 mm.

Zawarto$¢ pytow w kruszywie na podsypke cementowo-zwirowa i do zaprawy cementowo-piaskowej nie
moze przekracza¢ 3%, a na podsypke zwirowa - 8%.

Kruszywo nalezy przechowywaé¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem oraz
zmieszaniem z kruszywami innych klas, gatunkévkdyiggrupy frakciji).

Pozostate wymagania i badania wg PN-B-06712 [7].

2.5. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementpingkowej, powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
32250 [10]. Powinna to by¢ woda ,,odmiany 1”.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogélne” pkt3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z Kostki kamiennej

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastgpujacego sprzetu:
betoniarki, do wytwarzania zapraw oraz przygotoasia podsypki cementowmiaskowej,
— ubijakéw recznych i mechanicznych, do ubijania kostki,
— wibratorow ptytowych i lekkich walcow wibracyjnych, do ubijania kostki po pierwszym ubiciu r¢cznym.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 4.
4.2. Transport materialow
4.2.1. Transport kostek kamiennych

Kostki kamienne przewozi si¢ dowolnymi srodkami transportowymi.

Kostke nieregularna przewozi si¢ luzno usypana. Ladowanie rgczne kostek regularnych i rzgdowych
powinno by¢ wykonywane bez rzucania. Kostke regularng i rzgdowa nalezy ustawiaé w stosy. Kostke nieregularna
mozna skladowa¢ w pryzmach. Wysokos¢ stosu lub pryzm nie powinna przekracza¢ 1 m.

4.2.2. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportowymi w warunkach zabezpieczajacych je przed
rozsypywaniem i zanieczyszczeniem.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania Robot

Ogoblne zasady wykonywania Robét podano w D.M . 000 ,Wymagania ogélne”
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5.2. Przygotowanie podbudowy
Podbudowa winna by¢ przygotowana zgodnie z ST D.04.04.05 Podbudowa z kruszywa tamanego
5.3. Podsypka

Do wykonania nawierzchni z kostki kamiennej zastzswo
— podsypke cementowo-piaskowa,

Wymagania dla materialow stosowanych na podsypke powinny by¢ zgodne z pkt 2 niniejszej ST oraz z PN-
S-96026 [12].

Wspotezynnik wodnocementowy dla podsypki cementowo-piaskowej lub cementowswirowej, powinien
wynosi¢ od 0,20 do 0,25, a wytrzymato$¢ na $ciskanie R; = 10 MPa, B = 14 MPa.

5.4. Ukladanie nawierzchni z kostki kamiennej

5.4.1. Ukladanie kostki nieregularne;j

Szerokos¢ spoin migdzy kostkami nie powinna przekracza¢ 12 mm. Spoiny w sasiednich rzgdach powinny
si¢ mija¢ co najmniej o 1/4 szerokosci kostki.

Kostka uzyta do uktadania nawierzchni powinna by¢ jednego gatunku i z jednego rodzaju skat.

5.4.2. Warunki przystapienia do robot

Kostke na zaprawie cementowo-piaskowej i cementowéwirowej mozna uktadaé¢ bez srodkoéw ochronnych
przed mrozem, jezeli temperatura otoczenia jest +5°C lub wyzsza. Nie nalezy ukladaé kostki w temperaturze 0°C lub
nizszej. Jezeli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢ w granicach od 0 do +5°C, a w nocy spodziewane sa
przymrozki, kostke nalezy zabezpieczyé przez nakrycie materiatem o ztym przewodnictwie cieplnym. Swiezo
wykonang nawierzchni¢ na podsypce cementowo-zwirowej nalezy chroni¢ w sposob podany w PN-B-06251 [6].

5.4.3. Ubijanie kostki

Sposob ubijania kostki powinien by¢ dostosowany do rodzaju podsypki oraz materiatu do wypetnienia
spoin.

Kostke na podsypce zwirowo-cementowej przy wypeknianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa, nalezy
ubija¢ dwukrotnie.

Pierwsze mocne ubicie powinno nastapi¢ przed zalaniem spoin i spowodowac obnizenie kostek do
wymaganej niwelety.

Drugie- lekkie ubicie, ma na celu doprowadzenie ubijamsyiprzchni kostek do wymaganego przekroju
poprzecznego jezdni. Drugi ubicie nastepuje bezposrednio po zalaniu spoin zaprawa cementowo-piaskowa. Zamiast
drugiego ubijania mozna stosowac wibratory ptytowe lub lekkie walce wibracyjne.

5.4.4. Wypehienie spoin

Zaprawg cementowo-piaskowa mozna stosowac przy nawierzchniach z kostki kazdego typu uktadanej na
podsypce cementowowirowe;..
Wypehienie spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinno by¢ wykonane z zachowaniem nastgpujacych
wymagan:
— piasek powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2,
— cement powinien odpowiada¢ wymaganiom wg pkt 2,
—  wytrzymalo$¢ zaprawy na Sciskanie powinna wynosi¢ nie mniej niz 30 MPa,
— przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona woda z dodatkiem 1%
cementu w stosunku objgtosciowym,
— glebokos¢ wypehienia spoin zaprawa cementowo-piaskowa powinna wynosi¢ okoto 5 cm,
— zaprawa cementowpiaskowa powinna catkowicie wypehi¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostka.

5.6. Pielegnacja nawierzchni

Sposob pielegnacji nawierzchni zalezy od rodzaju wypetnienia spoin i od rodzaju podsypki.

Pielegnacja nawierzchni kostkowej, ktorej spoiny sa wypelnione zaprawa cementowo-piaskowa polega na
polaniu rawierzchni woda w kilka godzin po zalaniu spoin i utrzymaniu jej w statej wilgotnosci przez okres jedne;j
doby. Nastepnie nawierzchni¢ nalezy przykry¢ piaskiem i utrzymywac w statej wilgotnosci przez okres 7 dni. Po
uplywie od 2 do 3 tygodni - w zalezno$ci od warunkow atmosferycznych, nawierzchni¢ nalezy oczysci¢ doktadnie z
piasku i mozna odda¢ do ruchu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci Robdt podano w D.M. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Rodzaj i zakres badan dla kostek kamiennych powinien by¢ zgodny z wymaganiami wg PN-B-11100 [8].

Badanie zwykle obejmuje sprawdzenie cech zewngtrznych i dopuszczalnych odchytek, podanych w
tablicach

Badanie petne obejmuje zakres badania zwyktego oraz sprawdzenie cech fizycznych i wytrzymatosciowych
podanych w tablicy 1.

Badania pozostalych materiatow stosowanych do wykonania nawierzchni z kostek kamiennych, powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, ktore zostaly okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow wg
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1. Sprawdzenie podsypki
Sprawdzenie podsypki polega na stwierdzeniu jej zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz z
wymaganiami okreslonymi w p. 5.

6.3.2. Badanie prawidlowosci uktadania kostki

Badanie prawidtowosci uktadania kostki polega na:
— zmierzeniu szeroko$ci spoin oraz powigzania spoin i sprawdzeniu zgodnosci z p. 5.,
— zbadaniu rodzaju i gatunku uzytej kostki, zgodnie z wymogami wg p. od 2.

Sprawlzenie wigzania kostki wykonuje si¢ wyrywkowo w kilku miejscach przez oglgdziny nawierzchni i
okreslenie czy wiazanie odpowiada wymaganiom wg p. 5..

Upbicie kostki sprawdza si¢ przez swobodne jednokrotne opuszczenie z wysokosci 15 cm ubijaka o masie 25
kg na poszczegélne kostki. Pod wptywem takiego uderzenia osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane.

6.3.3. Sprawdzenie wypehienia spoin

Badanie prawidtowos$ci wypetnienia spoin polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami zawartymi w
p. 5..

Sprawdzeni wypehienia spoin wykonuje si¢ co najmniej w pigciu dowolnie obranych miejscach na
kazdym kilometrze przez wykruszenie zaprawy na dtugosci okoto 10 cm i zmierzenie glgbokosci wypetnienia spoiny
zaprawa, a przy zaprawie cementowo-piaskowej i masie zalewowejowniez przez sprawdzenie przyczepnosci
zaprawy lub masy zalewowej do kostki.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.00"8@ymagania Ogolne” pkt7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy[r%] wykonanej nawierzchni
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST DM.00.0QV@Pmagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Roboty zwiazane z wykonaniem podsypki naleza do robdt ulegajacych zakryciu. Zasady ich odbioru sg
okreslone w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
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9.

9.1.

9.2.

— o0znakowanie robot,

PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.

Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki kamiennej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— dostarczenie materialow,

- wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,

— pielegnacj¢ nawierzchni,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.

10.1.

10.2.

1.
2.

12.

13.
14.
15.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczanie nasiagkliwosci woda

PN-B-04102 Materialy kamienne. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednia

PN-B-04110 Materigy kamienne. Oznaczanie wytrzymatosci na Sciskanie

PN-B-04111 Materialy kamienne. Oznaczanie S$cieralnosci na tarczy
Boehmego

PN-B-04115 Materialy kamienne. Oznaczanie wytrzymaloéci kamienia na
uderzenie (zwigzlosci)

PN-B-06251 Roboty betaowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B-11100 Materiaty kamienne. Kostka drogowa

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skilad, wymagania
i ocena zgodnosci

PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

PN-S-06100 Drogi samochodowe. Nawierzchnie z kostki kamiennej.
Warunki techniczne

PN-S-96026 Drogi samochodowe. Nawierzchnie 2z kostki kamiennej

BN-69/673108
BN-74/677104
BN-66/677501

nieregularnej. Wymagania techniczne i badania pdbjiorze
Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Elementy kamienne. Krawgzniki uliczne, mostowe i drogowe
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D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z brukowej kostki betonpwia
zadania,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia czg¢s¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni:
- betonowej kostki hikowej szarej o grubosci 8 cm na chodnikach na podsypce cementowo piaskowe;j
- betonowej kostki brukowej kolorowej o grubosci 8 cm wjazdach posesyjnych na podsypce cementowo
piaskowej

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa prefabrykowany element budowlany, przeznaczonybddowy warstwy
$cieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego,

jedno lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztaltem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementéw.

1.4.2. Obrzeze - element budowlany, oddzielajacy nawierzchnie chodnikéw i ciagéw pieszych od terenow nie

przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.3. Spoina- odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypelniony okreSlonymi materiatami

wypehiajacymi.

1.4.4. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ST DM0.00.00 ,Wymagania ogélne” [10] pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6éb trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6. Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlnewymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00 -
~Wymagania Ogolne” pkt 2.
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2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym

Betonowa kostka brukowa powinna posiada¢ aprobatg techniczna, wydang przez uprawniong jednostkg

(Instytut Badawczy Drég i Mostow).

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej, a w

przypadku braku wystarczajacych ustalen, powinna mie¢ charakterystyki okres$lone przez odpowiednie procedury
badawcze IBDiM, zgodne z ponizszymi wskazaniami:

1)

2)

3)

4)
5)

6)

7

ksztalt i wymiary powinny by¢ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dopuszczalnymi odchytkami od
wymiaréw: - dlugos¢ i szerokoé¢ + 3,0 mm,
— grubos¢ + 5,0 mm,
wytrzymato$¢ na $ciskanie powinna by¢ nie mniejsza niz:
- 50 MPa, dla klasy ,507,
- 35 MPa, dla klasy ,35",
mrozoodporno$é: po 30 cyklach zamrazania i rozmrazania probek w 3% roztworze NaCl lub 150 cyklach
zamrazania i rozmrazania metoda zwykta, powinny by¢ spetnione jednoczesénie nastgpujace warunki:
— probki nie powinny wykazywaé peknie¢ i zarysowan powierzchni licowych,
— laczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonych naroznikow i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekracza¢ 5% masy probek nie zamrazanych,
— obnizenie wytrzymato$ci na §ciskanie w stosunku do probek nie zamrazanych nie powinno by¢ wigksze niz
20%,
nasiakliwo$¢, nie powinna przekraczaé 5%,
Scieralno$¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreslona strata wysokosci, nie powinna przekracza¢ wartosci:
- 3,5 mm, dla klasy ,50”,
- 4,5 mm, dla klasy ,35",
szorstko$¢, okreSlona wskaznikiem szorstkosci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licowej gornej,
sprawdzona wahadlem angielskim, powinna wynosi¢ nie mniej niz 50 jednostek SRT,
wyglad zewngtrzny: powierzchnie elementdw nie powinny mieé rys, peknie¢ i ubytkéw betonu, krawedzie
elementow powinny by¢ réwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powinny by¢ jednorodne. Dopuszczalne
wady wyglady zewnetrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 1.
(Uwaga: Naloty wapienne wykwity w postaci bialych plam - powstaja w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wystepujacych w betonie podczas jego wiazania i twardnienia; naloty te powoli znikaja w
okresie do 2 lat).

Tablica 1. Dopuszczalneady wygladu zewngtrznego betonowej kostki brukowej

Lp. [ Wiasciwosci Wymagania
gatunek 1 gatunek 2
1 Stan powierzchni licowej:
- tekstura jednorodna w danej partii | jednorodna w danej partii
niedopuszczalne niedopuszczalne
- rysy i spekania jednolity dla danej partii | dopuszczalne r6znice w
- kolor wedtug katalogu odcieniu  tego  samego
producenta koloru
dopuszczalne niekontrasdopuszczalne kontrastee
- przebarwienia towe przebarwienia nigprzebarwienia tego samego
pojedynczej kostce koloru na pojedynczej
kostce
niedopuszczalne niedopuszczalne
- plamy, zabrudzenia niezmy
walne woda dopuszczalne dopuszczalne
— naloty wapienne
2 Uszkodzenia powierzchni
bocznych:
— dopuszczalna liczba w 1
kostce 2 2
— dopuszczalna wielkos¢
(dtugos¢ i szerokoéé) 30 mm x 10 mm 50 mm x 20 mm
3 Szczerby i uszkodzenia krawe-dzi i | niedopuszczalne niedopuszczalne
narozy przylicowych
4 Uszkodzenia krawedzi pionowych
— dopuszczalna liczba w 1
kostce
- dopuszczalna wielkos¢ | 2 2
(dtugosd i glebokose)
20 mm x 6 mm 30 mm x 10 mm
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2.3. Materialy na podsypke i do wypekienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowaé nastgpujace materiaty:
a) na podsypke cementowo-piaskowa pod nawierzchnig
— mieszankg cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla gatunku 1 wg
PN-B-11113:1996 [2], cementu powszechnego uzytku spelniajacego wymagania PN-B-19701:1997 [4] i
wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN88/B-32250) [5],
b) do wypekiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowepiaskowej
— zaprawg cementowo-piaskowa 1:4 spetniajaca wymagania wg 2.3 b),
— do wypeiania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowe;j
— piasek naturalny spetniajacy wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm wg PNB-11112:1996 [1],

2.4. Krawezniki, obrzeza i $cieki
Zgodnie z ST D.08.01.01, D.08.03.01, D.08.05.01
2.5. Materialy do podbudowy ulozonej pod nawierzchnig z betonowej kostki brukowej

Materialty do podbudowy, ustalonej w dokumentacji projektowej, powinny odpowiada¢ wymaganiom
wiasciwej ST D.04.04.05 lub innym dokumentom zaakceptowanym przez Inzyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogolne” pkt3.
3.2. Sprze¢t do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowe;j:

a) recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (ukladarek), sktadajacych si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ulozenia;
urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowaé specjalne narzedzia tnace (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).
Do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowal zageszczarki wibracyjne (plytowe) z wyktadzing
elastomerowa, chroniace kostki przed $cieraniem i wykruszaniem narozy.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi $rodkami transportowymi po
osiagnigciu przez beton wytrzymalosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na
Srodki transportu zewngtrznego moga stuzy¢ wozki widlowe, ktorymi mozna dokona¢ zatadunku palet. Do
zatadunku palet na $rodki transportu mozna wykorzystywac rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane tasmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi kostki
przed uszkodzeniem vzasie transportu. Na jednej palecie zaleca si¢ uktada¢ do 10 warstw kostek (zaleznie od
grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane jest, aby palety z
kostkami byly wysylane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w dzwig do za- i
rozladunku. Krawegzniki i obrzeza moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Krawegzniki
betonowe nalezy uktada¢ w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawgzniki kamienne nalezy uktadaé
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napodktadkach drewnianych, dlugoscia w kierunku jazdy. Krawegzniki i obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczaniem sig i uszkodzeniem w czasie transportu.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone
przed wysypaniem, a kruszywo drobrgrzed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Ogolne zasady wykonywania Robot podano w B-BD.00.00 ,Wymagania ogéine”
5.2. Podloze i koryto

Koryto pod podbudowg lub nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami S304201.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i gezczaniem
podtoza” [11].

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni obejmuje utozenie warstwy scieralnej z betonowej kostki brukowej na:
a) Podbudowie z kruszywa tamanego wykonanej zgodnie z ST D.04.04.05
Podstawowe czynno$ci przy wykonywaniu nawierzchni na podsypce piaskowej obejmuja:
1. przygotowanie i rozscielenie podsypki,
2. ulozenie kostek z ubiciem,
3. zamulenie szczelin,
4. pielggnacjg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.5. Obramowanie nawierzchni
Rodzaj obramowania nawierzchni powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektows .
5.6. Podsypka

Nawierzchnig utozy¢ na przygotowanej w ST D 04.04.05 Podbudowie z kruszywa tamanego oraz podsypce
cementowo piaskowej gr.3

Podsypke cementowo-piaskowa przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nast¢pnie rozsciela si¢ na uprzednio

zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:
— wspdtczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,
— wytrzymatos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R; = 10 MPa, R = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po S$ciSnigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywata sig i nie byto na dtoni §ladow wody, a po nacisnigciu palcami podsypka rozsypywata sig.
Rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m.
Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (np. r¢cznymi)
lub zaggszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja pola¢ woda w takiej iloSci, aby woda zwilzyla cala grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej
zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypelnienie spoin zaprawa musi by¢ zakonczone przed rozpoczgciem
wigzania cementu w podsypce.

5.7. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.7.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwg i inne cechy charakterystyczne kostek wg pktu 2.2.1 oraz desen ich uktadania
(przyktady podano w zal. 3) powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa lub SST, a w przypadku braku
wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed
ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu, koloru, sposobu uktadania i wytworni kostek, Inzynier moze poleci¢
Wykonawey utozenie po 1 m® wstepnie wybranych kostek, wytacznie na podsypce piaskowe;.
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5.7.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni jesli w ciagu dnia temperatura utrzymuje si¢
w granicach od T do +5C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostkg nalezy zabezpieczy¢
materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.7.3. Utlozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementéw o jednakowej grubosci. Na wigkszym
fragmencie robot zaleca si¢ stosowa¢ kostki dostarczone w tej samej partii materiatu, w ktérej niedopuszczalne sg
rozne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac¢ recznie lub mechanicznie.

Uktladanie re¢czne zaleca si¢ wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych pod
wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej ukladanych deseni oraz réznych wymiaréw i
ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywa¢ przyuczeni brukarze.

Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania podsypka
zagszcza sie.

Powierzchnia kostek polozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wltazéw itp.)
powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej
korytek sciekowych (Sciekdw).

Do uzwpeinienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywaé elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. poldwek i dziewiatek, majacych wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio
fazowane. W przypadku potrzeby ksztattek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen uzupetnia si¢ kostka cigta,
przycinana na budowie specjalnymi narz¢dziami tnacymi (przycinarkami, szlifierkami z tarcza itp.).

Obramowania wlazow studni rewizgyjnych i wpustéw ulicznych wykonad zgodnie 7 ST. D.05.03.21

Dzienna dziatkg robocza nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢ prowizorycznie
okoto potmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozone;j
na state. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozona nawierzchni¢ na podsypce piaskowej nalezy
rozebra¢ i usuna¢ wraz z podsypka.

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej (plytowej) z oslong z
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawidiai nie wolno uzywac¢ walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej srodka i jednoczes$nie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez ubijanie w
kierunku wzdtuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pgknigte) nalezy wymieni¢ na kostki cale.

5.7.5.Spoiny

Szeroko$¢ spoin pomig¢dzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadiosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomigdzy
dhuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osia drogi kat 45° a wierzchotek utworzonego kata prostego pomigdzy
spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetnic:

a) zaprawg cementowo-piaskowa, spetniajaca wymagania pktu 2.3 d), jesli nawierzchnia jest na podsypce
cementowepiaskowe;.

Zaprawg cementowo-piaskowa zaleca si¢ przygotowac w betoniarce, w sposob zapewniajacy jej
wystarczajaca ptynnos¢. Spoiny mozna wypetni¢ przez rozlanie zaprawy na nawierzchnig i nagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z piérami gumowymi. Przed rozpoczgciem zalewania kostka powinna by¢
oczyszczona i dobrze zwilzona woda. Zalewa powinna catkowicie wypehi¢ spoiny i tworzy¢ monolit z kostkami.

Przy wypetnianiu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig szczeliny
dylatacyjne, wktadajac zwinigte paski papy, zwitki z workoéw po cemencie itp.

Po wypetnianiu spoin zaprawa cementOwo-piaskowa nawierzchnig nalezy starannie oczyscié; szczeg6lnie
dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z r6znymi deseniami uktadania.

5.8. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinamiygetionymi zaprawa cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwa wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywacé
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ja w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $redniej otoczenia nie nizszej
niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczyécié z piasku i mozna oddaé do uzytku.

6.

6.1.

6.2.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci Robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci Robdt podano w D.M. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej

aprobatg techniczna,
certyfikat zgodnosci
chamkterystycznych kostek, w przyp

lub deklaracje zgodnosci

adku zadania ich przez Inzyniera,

dostawcy oraz ewentualne wyniki

wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg cech zewngtrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),

b) w zakresie innych materiatow
sprawdzenie przez Wykonawce cech zewnetrznych materiatdw prefabrykowanych (kraweznikow, obrzezy),
ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okreslone w normach, ktére budza watpliwosci

6.3.

Inzyniera.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

Badania w czasie robo6t

badan cech

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje tablica 2.
Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaré6w w czasie robot

Lp. | Wyszczegdlnienie Czestotliwo$é badan Warto$ci
badan i pomiarow dopuszczalne
1 Sprawdznie podloza i koryta Wg OST B04.01.01 [11]
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg OST, norm, wytycznych,
wymienionych w pkcie 5.4
3 Sprawdzenie obramowarlizyg OST D08.01.0%02 [17];
nawierzchni D-08.03.01 [18]; [08.05.00
[19]
4 Sprawdzenie podsypki (przymiaremiezaca kontrola w 10 punktach | Wg pktu 5.6;
liniowym lub metoda niwelacji) dziennej  dziatki  roboczej: | odchytki od
grubosci, spadkéw i cech | projektowanej
konstrukcyjnych w poréwnaniugrubosci +1 cm
z dokumentacja pro-jektowa 1i
specyfikacja
5 Badania wykonywania nawierzchni

z kostki

a) zgodno$¢ z  dokumentacja | Sukcesywnie na kazdej dzialce |-
projektowa roboczej
b) potozenie osi w  planie|Co 100 m i we wszystkichPrzesunigcie od

(sprawdzone geodezyjnie)

punktach charakterystycznych

osi projektowa

nej do 2 cm
C) rzedne wysokosciowe |Co 25 m w osi i przyOdchylenia:
(pomierzone instrumentepkrawgdziach oraz we wszystkich | +1 cm;-2 cm

pomiarowym)

punktach chaakterystycznych

d) rownos¢ w profilu podtuznym
(wg BN-68/893104 [9] tata
czterometrowa)

Jw.

Nieréwnosci do
8 mm

e) rownosé w przekroju
poprzecznym (sprawdzona tata
profilowa z po-ziomnica i
pomiarze przeswitu  kli-nem

Jw.

cechowanym oraz przymiare

Przeswity mig-
dzy fata a po-
wierzchnia do
8 mm

m
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liniowym wzglednie metoda
niwela-cji)

f) spadki poprzeczne (sprawdzqrisv. Odchytki  od
me-toda niwelacji) do-kumentacji

pro-jektowej do
0,3%

g) szeroko$¢ nawierzchni | Jw. Odchytki  od
(sprawdzona przymiarem szerokosci
liniowym) projektowanej

do £5 cm

h) szerokos¢ i glebokosé | W 20 punktach Wg pktu 5.7.5
wypehienia spoin i szczelin| charakterystycznych  dziennej
(ogledziny 1 pomiar przymiarem | dziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu diug.

10 cm)

i) sprawdzenie koloru kostek | Kontrola biezaca Wg

desenia ich utozenia dokumentecji
projektowej lub
decyzji  Inzy-
niera

6.4. Badania wykonanych robot

Zakres badan i pomiardw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Sposo6b sprawdzenia

1 Sprawdzenie  wygladu  zewngtrznego | Wizualne sprawdzenie jednorodno$ci
nawierzchni, kraweznikow, obrzezy, | wygladu, prawidtowos$ci desenia, koloréw
Sciekow kostek, spekan, plam, deformacji, wy-

kruszen, spoin i szczelin

2 Badanie potozenia osi nawierzchni W Geodezyjne sprawdzenie potozenia osi co
planie 25 m i w punktach charakterystycznych

(dopuszczalne przesunigcia wg tab. 2, Ip.
5b)

3 Rzedne wysoko$ciowe, rownos¢ podtuzna |Co 25 m i we wszystkich punktach
i poprzeczna, spadki poprzeczne|clharakterystycznych (wg metod i do
szeroko$¢ puszczalnych wartosci podanych w tab. 2,

Ip. od 5c do 5q)

4 Rozmieszczenie 1 szeroko$¢ spoin i|Wg pktu5.5i5.7.5
szczelin -~ w  nawierzchni, pomigdzy
kraweznikami, obrzezami, Sciekami oraz
wypehienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogoblne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.00"8@ymagania Ogolne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy[r%] wykonanej nawierzchni
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SMBD0.00.00 ,Wymagania ogoélne” [10] pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania zad®waniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie podsypki pod nawierzchnig,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ushlenia dotyczace podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— przygotowanie podtoza
— dostarczenie materialow i sprzetu,
- wykonanie podsypki,
— ustalenie ksztaltu, koloru i desenia kostek,
— ulozenie i ubicie kostek,
— wypelnienie spoin i ew. szczelin dylatacyjnych w hawierzchni,
— pielegnacj¢ nawierzchni,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
2. PNB-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdrogowych; piasek
3. PNB-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kamienne; krawgzniki uliczne, mostowe 1 drogowe
4.  PN-B-19701:1997 CementCement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250:1988 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw
6. BN-88/673108 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-80/677503/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdtog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowyc Krawezniki i obrzeza
8. BN-64/893101 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
9. BN-68/893104 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.
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D-05.03.26 WZMOCNIENIE NAWIERZCHNI GEOSIATKA

1. WSTEP.
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych
ze wzmocnieniem nawierzchni za pomoca geosiatki dla zadania ,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowig cz¢$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu
i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonywaniem i odbiorem
wzmocnienia nawierzchni geosiatka.

1.4 Okreslenia podstawowe

Geosiatka— gigtka poliestrowa siatka zbrojeniowa wykonywana z wiokien poliestrowych, zespolonych w
ptaskie sploty. Sploty sa przeplecione w weztach siatki. Wtokna poliestrowe tworzace sploty sa otoczone bitumem,
nadajacym siatce barwe czarna. Siatka powinna musi by¢ odporna na wysoka temperature do +190°C, rozpuszczalniki
organiczne i Srodki odladzajace (jak np. sol).

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST DM. 00.00.00.- ,Wymagania Ogdine”.

1.5. Ogolne wymaganiadotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu zaméwienia
podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace surowcow

Wiasciwosci poliestru, stosowanego do produkeji geosiatki powinny by¢ nast¢pujace:

- temperatura stosowania, maks. +190°C
- skurcz w temperaturze +190 po 15 minutach, maks. % 1,0

- trwalo§¢ termiczna, maks. °C +210

- temperatur migknienia, °C > 4230
- temperatura topnienidC >+250

2.2. Wymagania dotyczace geosiatki

2.2.1.Wyglad zewngtrzny i szerokos¢ pasma
Siatka powinna by¢ bez uszkodzen, o rownomiernej strukturze uktadu oczek w siatkach. Odchytki szeroko$ci pasma nie
powinny przekracza¢ +5 % wymiaru nominalnego.
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2.2.2. Wtasciwosci fizyczno-mechaniczne
Wymagane wlasciwosci fizyczno-mechaniczne siatki podano w tablicy 1.

Tablica 1. Wiasciwosci fizyczno-mechaniczne geosiatki

Lp. Wiasciwos$ci Jedn. Wymagania Metodabadania wedtug
Nominalne wymiary oczek (W
1 osiach splotéw podtuznych i mm 40x40 pomiar bezposredni
poprzecznych)
2 Masa powierzchniowa glen? 250 PN-EN 965:1999

Stosunek otwartej przestrzer
miedzy splotami oczka

3 . . : . % min. 75 pomiar bezposredni
powierzchni nominalnej
miedzy osiami splotu
Wiytrzymato$¢ na rozciaganie
4 - wzdhuz pasma KN/m 50 PN ISO 10319:1996
- Wszerz pasma 50
Wydtuzenie przy zerwaniu:
5 - wzdtuz pasma % 12 PN ISO 10319:1996
- WSzerz pasma 14
2.3. Oznakowanie geosiatek

Na kazdym opakowaniu siatki musi by¢ umieszczona etykieta zawierajaca, co najmniej nastgpujace dane:

- typ wyrobu oraz adres nazwg, adres producenta i datg produkcji,

- parametry zaopatrzeniowe,

- informacjg, iz wyrob posiada wazna Aprobatg¢ Techniczng i jej numer, wzglednie indywidualny certyfikat instytutu
naukowebadawczego nadzorujacego wdrazanie wyrobu w warunkach przemystowych.

2.4, Dokument dopuszczajacy do stosowania materialow
Kazdy material uzywany przez Wykonawce do wzmacniania nawierzchni geosiatkq musi posiada¢ aprobate techniczna.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogolne” pkt3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DMU-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4.
W czasie transportu i przechowywania nalezy chroni¢ siatkg przed dziataniem promieni stonecznych. Siatk¢ nalezy

przechowywac i transportowaé wylacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na wyrownanym
podtozu.

4.2. Przechowywanie

Rolki powinny by¢ przechowywane na czystej rownej powierzchni. Moga one by¢ uktadane jedna na drugiej,
maksymalnie w 3 warstwach (w przypadku krétkotrwatego sktadowania, tj. max 7 dni w temperaturze +20°C dopuszcza
sie sktadowanie w 6-7 warstwach). Nie nalezy ich dodatkowo obciaza¢.

Wyroby w trakcie sktadowania powinny by¢ przechowywane w magazynach zadaszonych. Podczas tadowania,
roztadowywania i sktadowania nalezy zabezpieczy¢ rolki siatek przed uszkodzeniami mechanicznymi lub chemicznymi
oraz przed dziataniem temperatury powyzej +30°C.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST DBJ00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

Wszelkie prace zwiazane z ulozeniem geosiatki nalezy prowadzi¢ w okresie bezdeszczowym, przy suchym
podtozu i temperaturze powietrza min +5°C. Geosiatka powinna byé ulozona na wczesniej wykonanej warstwie
wyrownawczej i bezposrednio przed ulozeniem warstwy Scieralnej. Podloze musi by¢ czyste i rowne a nier6wnosci
podtoza w przekroju poprzecznym i podtuznym powinny odpowiada¢ wymaganiom warstw wyrownawczej 1 wiazacej
wg ST D-05.03.05.

Przed roztozeniem siatki nalezy skropi¢ podtoze emulsja asfaltowa kationowa szybko rozpadowa wg ST-D.04.03.01.
Szeokos$¢ pasa skropienia powinna by¢ o okoto 0,20 do 0,30 m wigksza niz szeroko$§¢ pasa geosiatki, ktora ma by¢
utozona. Geosiatke nalezy rozwijaé ptasko bez sfalowan, wstgpnie naprgzy¢ i zabi¢ gwozdziami.

Geosiatkg mozna uktada¢ dopiero po ostygnigciu warstwy, na ktorej ma by¢ roztozona po rozpadzie emuls;ji.

W wypadku faczenia pasow geosiatki szerokos§¢ poprzecznego zaktadu, w kierunku rozktadania geosiatki musi wynosié
min 0,15 m, a w kierunku podtuznym min 0,25 m. Dolna warstwa zaktadu skrapiana jest dodatkowo lepiszczem w ilo$ci
ok. 0,4 kg/m.

Powierzchnia skrapiana lepiszczem asfaltowym powinna by¢ czysta. Czg$ci geosiatki zanieczyszczone smarami
i olejami nalezy wycia¢. Miejsca te nalezy powtornie skropi¢ wraz z brzegiem otaczajacej geosiatki, a nastgpnie wklei¢
w nie prostokatna tat¢ z geosiatki o wymiarach zapewniajacych przykrycie wycigtego otworu z naktadem ok. 0,10m.
Przed ulozeniem warstwy bitumicznej na ulozonej geosiatce nalezy naprawi¢ miejsca odklejone, faldy, pgcherze i
rozdarcia. Siatk¢ umocowac stosownie do zalecen producenta.

Grubo$¢ warstwy bitumicznej utozonej na geosiatce przy wbudowaniu mechanicznym nie powinna by¢ mniejsza niz 5
cm. Wymiar oczka siatki powinien by¢ wigkszy od najwigkszego ziarna kruszywa co najmniej 2 razy.

6. KONTROLA JA KOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Kontrola przy rozkladaniu geosiatki

Przy wykonywaniu rob6t kontroli podlega:
- oczyszczenie, skropienie nawierzchni asfaltem,
- rowno$¢ utozenia siatki,
- jakos¢ utozenia przykrywajacej warstwy betonu asfaltowego.

Kontrola jako$ci robdt przygotowawczych obejmuje:

- adhezje skropionego asfaltu do nawierzchni. Okresla si¢ to recznie poprzez oderwanie kawatka siatki
od remontowanej nawierzchni w trzech miejscach na kazde 20 m; jesli przyczepnosci nie ma (spodnia
powierzchnia oderwanego kawatka pokryta jest pylem i zanieczyszczeniami), skropienie uwaza si¢ za
niezadowalajace. Powtorne roboty Wykonawca wykona na wtasny koszt.

Przy ocenie rownosci ulozenia siatki sprawdza sig:

- rownoleglo$¢ wewngetrznej krawedzi siatki z remontowang nawierzchnia,
- wystgpowanie zakladek sasiednich pasow siatki,
- brak fatd, odchylen kierunku uktadania, sfalowania itp.,
- wystgpowanie naprg¢zen pasm,
- jakos$¢ zespolenia siatki z nawierzchnig.
Wszystkie prace kontrolne przeprowadza si¢ wizualnie.

Przy kontroli jakos$ci ulozenia warstwy betonu asfaltowego zwraca si¢ uwagg na niedopuszczalne przesunigcia
siatki, powstawanie fald. Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania asfaltu, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno - asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan
Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Ocena wynikéw badan

Wszystkie elemnty robot, ktére wykazuja odstepstwa od postanowien ST powinny zostaé rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Ogolne zasady obmiaru Robét podano w ST DM.00.0@§thagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:
metr kwadratowy [ M) utozonej geosiatki

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST DM.00.08\Wg@hagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogo6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuije:

- przygotowanie i dostarczenie materiatow,

- oczyszczenie podioza (nawierzchni),

- skrgpienie podtoza emulsja,

- nadzor,

- roztozenie i przyklejenie geosiatka do podtoza (powierzchnie zaktadek i odpadéw nie sa doliczane do ilosci
jednostek obmiarowych).,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1  Normy

PN-1IS0O-10318:1990  Geotekstylia. Terminologia.
PN-EN 12226:2002 Geotekstylia i wyroby pokrewne. Badania ogdlne do oceny trwatosci.
PN-EN ISO 10320:2002Geotekstylia i wyroby pokrewne. Identyfikacja w s zastosowania.

10.2.  Inne dokumenty

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA99, IBDIM,1999 r.

Zalecenia stosowania geowyrobéw w warstwach asfgttb nawierzchni drogowych, IBDiM, 2004 .

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDiM, 1997 r.

Katalog wzmocnien i remontéw nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM, 2001 r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430).

Uwaga:
Wszelkie roboty ujete w ST nalezy wykonaé zgodnie z Dokumentacjq Projektowq w oparciu o aktualnie
obowiqzujqce normy i przepisy

88 PYLONSp. z 0.0. Katowice



UMOCNIENIE POBOCZY PRZEZ HUMUSOWANIE | OBSIANIE D.06.01.01

D.06.00.00 ROBOTY WYKONCZENIOWE

D.06.01.01 UMOCNIENIE POBOCZY PRZEZ HUMUSOWANIE | OBSIANIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwiagzanych z umocnieniem poboczy przez humusowanie, obsianie nasionami
traw dla zadanigRemont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja Techniczng
Wykonanie Robét wymienionych w punkcie 1.1 obejmuje

a) wyréwnanie powierzchni poboczy w granicach rob@mniych wraz z rozécieleniem warstwy
humusu $r. gr. 10 cm oraz obsianie nasionami traw

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00.- ,Wymagania Ogolne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspodlnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu Robo6t wedtug zasad niniejszej ST sa:

- humus bez zanieczyszczen i kamieni powyzej 4 cm oraz zanieczyszczen obeych,

- ziemia kompostowaw postaci kompostu ogrodniczego lub popieczarkayeg

- mieszanka uniwersalna nasion traw majacych ggste ukorzenienie o zwigkszonej odpornosci na dziatanie
soli i spalin,

- woda ze zrodet nie budzacych watpliwosci.

3. SPRZET
Roboty moga by¢ wykonane rg¢cznie lub przy uzyciu dowolnego sprzgtu mechanicznego zaakceptowanego

przez Inzyniera np. walce gladkie i okotkowane. Wykonawca jest odpowiedzialny za wybrana technologig¢ Robot
i sprzgt.
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4. TRANSPORT
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inzyniera do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Roboét uwzgledniajace
wszystkie warunki w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Roboty w obrebie skarp:

- wbudowanie ziemi urodzajnej$eedniej grubosci warstwy 10 cm. Ziemia urodzajna powinna by¢
wymieszana z nawozami sztucznymi w ilosci 0.05 kg/mz,

- zawalowanie ziemi urodzajnej watem gladkim a nastgpnie kolczatka lub zagrabienie reczne,

- wykonanie petnego obsiania trawa w ilosci 2 kg/100 m?, przykrycie nasion przez zagrabienie lub
watem kolczatka i ponowne zawatowanie po obsianiu watem gladkim. Zaleca si¢ siew w dni
bezwietrzne w okresie wiosennym oraz najp6zniej do 15 wrzesnia,

- drugie dosianie traw w okresie gwarancyjnym. Pielegnacja w okresie gwarancyjnym polega na

podlewaniu, odchwaszczaniu i nawozeniu.

- pierwsze skoszenie nalezy przeprowadzi¢ gdy trawa osiagnie wysokos$¢ 5+10 cm a nastgpne po

odrosnigciu do wysoko$ci 10+12 cm. Po skoszeniu trawa winna by¢ zagrabiona i usunigta poza Teren
Budowy w miejsce wskazane przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli podano w ST D.00.00:08Vymagania Ogélne”.
Kontrola polega na sprawdzeniu, czy pod wzglgdem ksztattu i wykonczenia Robot wykonanych wedtug
punktu 5, odpowiadaja one wymaganiom zalozonym w projekcie i niniejszej ST.

6.1 Sprawdzenie jakosci wykonania humusowania i obsiewu:

Sprawdzenie polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w p. 215. Kontrola
winna dotyczy¢ prawidlowego wykonania poszczegdlnych elementow, sprawdzenia zgodnosci profilu i przekroju
poprzecznego zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca jest zobowigzany do pielggnacji obsianych
powierzchni w ciagu okresu gwarancyjnego. Kontroli podlega w szczegdlnosci:

- oczyszczeniterenu z zanieczyszczen, rowno$¢ podtoza i zgodnosé profili

i przekroi z Dokumentacja Projektowa,

- jakos$¢ gleby urodzajnej i nasion,

- prawidlowo$¢ siewu, zagrabienia i uwalowania,

- prawidlowo$¢ pielegnacyjna i dosiew.

6.2 Sprawdzenie jako$ci wykonania umocnienia skarp i dna rowoéw darning

Sprawdzenie polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okre§lonymi w p. 2 i 5. Kontrola winna
dotyczy¢ prawidtowego wykonania poszczegdlnych elementéw, sprawdzenia zgodnosci profilu i przekroju
poprzecznego zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Wykonawca jest zobowiazany do pielggnacji obsianych
powierzchni w ciagu okresu gwarancyjnego. Kontroli podlega w szczegolnosci:

- oczyszczenie terenu z zanieczyszcezen, rowno$¢ podtoza i zgodnos$¢ profili i przekroi z Dokumentacja

Projektowa,
- prawidtowo$¢ pielggnacji w okresie gwarancyjnym.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [f] zahumusowanego i obsianego pobocza. Obmiaru Robot
na budowie dokonuje Wykonaweaobecnosci Inzyniera.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty podlegaja odbiorowi wg ST D. 00.00.00 - ,,Wymagania Ogélne”. Badania przy odbiorze polegaja

na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnyigirzeprowadzeniu pomiaréw dla sprawdzenia wymogow
podanych w punkcie 5 6.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci si¢ wedtug zasad przewidzianych w ST D. 00.00.00 - ,Wymagania Ogoélne”.

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] zahumusowanego i obsianego pobocza. Obmiaru Robét
na budowie dokonuje Wykonawca w obecnosci Inzyniera.

9.1 Dla wykonanych Robét cena jednostkowa obejmuje:

9.1.1 Dla wykonania Rob6t dotyczacych skarp cena jednostkowa obejmuje :

wyznaczenie Robdt,

oczyszczenie 1 usunigecie gruntu zdegradowanego poza teren budowy oraz wyrdwnanie powierzchni
Robot,

spulchnienie powierzchni,

pozyskanie i dow6z humusu oraz nasion do miejsaadoivania,

wykonanie humusowania warstwa z zaggszczeniem przed i po wysiewie oraz zagrabienie,
wykonanie pielggnacji i drugiego obsiewu oraz koszenie i odchwaszczanie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.

Normy

1. BN-72/893201 ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”
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D.07.00.00 URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.01.01 OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru oznakowania pionowego na czas ,Remontu ul. Gen. Hallera
w Imielinie”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWIiORB stanowia cz¢§¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowaé
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHcike

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenie zawarte w niniejsze specyfikacji obejmugeasowe oznakowanie pionowe na czas
prowadzenia remontu ulicy i przywrocenie oznakowania istniejacego po zakonczeniu robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okres$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w DM.00.00.00

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkoéw bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspo6lny Stownik Zamoéwien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolse Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagargalne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST DM.00.00.00.
"Wymagania ogélne" pkt 2.

2.2. Dokument dopuszczajacy do stosowania materialow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, na ktéry nie ma normy, powinien posiadac
$wiadectwo dopuszczenia do stosowania ( aprobatg techniczna ). Znaki drogowe powinny mieé¢ certyfikat
bezpieczenstwa ( znak B ) nadany Przez uprawniona jednostke.

2.3. Wymagania wobec materialow

Fundamenty do zamocowania konstrukcji wsporczych znakdéw sa wykonane jako prefabrykaty betonowe
Konstrukcje wsporcze wykonaé z rur ocynkowanych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
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Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219 , PNH-74220 lub innej normie zaakceptowanej
przez Inzyniera . Ksztattowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-93010. Jezeli zaistnieje konieczno$é¢
wykonania potaczen spawanych to elektroda powinna spetnia¢ wymagania BN-82/413103 lub PNM-69430, a
drut spawalniczy PNM-69420. Tarcze znakdpowinny wykazywac¢ petna odporno$¢ na oddziatywanie $wiatla ,
zmiany temperatury i wptywy atmosferyczne. Producent jest obowiazany okresli¢ trwato$¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne znaku, a takze udostgpni¢ na zyczenie odbiorcy:

- instrukcj¢ montazu
- dane o ewentualnych ograniczeniach w stosowaniu
- instrukcjg utrzymania znaku

Tarcza znaku z blachy stalowej powinna by¢ zabezpieczona przed korozja obustronnie cynkowaniem
ogniowym lub elektrolitycznym.

Wytrzymatos$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa. Folie znakow
powinny wykazywac petne zwiazanie z tarcza znaku przez caty okres trwatosci znaku.

2.4, Przechowywanie i skladowanie materialow

Materiaty powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach suchych z dala od materiatow dziatajacych
korodujaco i w warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniami.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagaia dotyczace sprzetu podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogdlne” pkt3.
3.2. Sprzet do wykonywania oznakowania
Wykonawca przystgpujac do oznakowania powinien si¢ wykaza¢ mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgtu:
- koparek kotowych o poj 0,25 m3
- zurawi samochodowych o udzwigu do 4 Mg
- wiertnic pod stupki
- $rodkoéw transportowych do przewozu materiatow
- sprzgtu spawalniczego
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

Samochdd skrzyniowy lub kazdy inny $rodek transportu zaakceptowany przez Inzyniera do przewozu
materiatow jak w pkt. 2.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST DM.00@®ymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do robot nalezy wyznaczy¢:
- lokalizacjg znaku

- wysokos$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;j
Punkty stabilizujace nalezy zabezpieczy¢ w sposob trwaty.
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5.3. Tolerancje ustawienia znakow
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
- odchytka od pionu nie wigcej niz+ 1 %
- odchytka w wysokosci umieszczenia znaku + 2 cm
- odchytka w odleglosci od krawedzi jezdni = 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odleglo$ci umieszczenia
znaku zgodnie z Instrukco znakach drogowych pionowych.

5.4. Trwalo$¢ wykonania znaku

Znak powinien by¢ wykonany w sposob trwaly, zapewniajacy pelna czytelnos¢ w calym okresie jego
uzytkowania

5.5. Tabliczka znamionowa znaku
Kazdy znak drogowy oraz konstrukcja wsporcza musi mie¢ tabliczkg znamionowa z :
- nazwe , marka fabryczng lub innym oznaczeniem umozliwiajacym identyfikacj¢ wytworcy lub dostawcy,
- data produkcji,
- oznaczeniem dotyczacym materiatu lica znaku,
- datg ustawienia znaku.
Napisy na tabliczce znamionowej musza by¢ wykonane w sposob trwaly i wyrazny.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badanie materialow

Wszystkie materiaty dostarczone na budowg z aprobata techniczna lub deklaracja zgodno$ci winny by¢
sprawdzane w zakresie powierzchni wyrobu i jego iayaw.

6.3. Badanie w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania robot nalezy sprawdzac:
- zgodnos¢ wykonania znakow z dokumentacja ( lokalizacja , wymiary wysoko$¢ zamocowania)
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiarow
- prawidlowo$¢ wykonania wykopoéw pod konstrukcje wsporcze
- poprawnos¢ ustawienia stupkow i konstrukeji wsporczych
7. OBMIAR
7.1. Ogoblne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST DM.00.09W@nhagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest :
- komplet- wykonanego oznakowania pionowego

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete niniejsza ST podlegaja zasadom odbioru zgodnego z warunkami ogo6lnymi zawartymi w
DM.00.00.00 i warunkami szczegolowymi.
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9. PLATNOSC
9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00”Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuije:
- prace pomiarowe ,
- przygotowanie i dostarczenie materialow
- wykonanie fundamentéw i zamocowanie stupkow do oznakowania
- zakrycie oznakowania istniejacego zgodnie z projektem
- zamocowanie znakow
- demontaz znakéw po zakonczeniu przebudowy
- przywrOcenie ozri®wania istniejacego przed przebudowa
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-C-81400 - Wyroby lakierowe. Pakowanie przechowywanie i tpaons
PN-O-79252 - Opakowania transportowe z zawarto$cia. Znaki i oznakowania . Wymagania podstawowe.
10.2. Inne
1. Ustawa z dnia 1.02.1983r. ,Prawo o ruchogdwym”
2. Rozporzadzenie Ministra Komunikacji i Spraw Wewngetrznych
z dnia 9.08.1983 r w sprawie znakow i sygnaléw drogowych
(Dz.U. nr50 poz.224)
3. Instrukcja oznakowania rob6t prowadzonych vei@adrogowym
(M.P. nr24 poz. 184 z dnia 18.06.1990r.)
96
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D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z utozeniem krawgznikow betonowych dla zadania
,Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowig cz¢$¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHicie

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajac i majace na celu
wykonanie Robét wymienionych w p.1.1.
- wykonanie wkopu pod kraweznik
- wykonanie tawy betonowej z oporem
- utozenie kraweznikdéw betonowych 15/30 cm — typu ulicznego ( mechaniczny) z tym Ze na obnizeniach
wjazdow, parkingdw i placow postojowyehwyokraglony.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoélne”.

15 Ogoélne wymagania dotyczace Robot.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
- warunkow organizacji ruchu;
podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i katgorii robot Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY

2.1 Rodzaj stosowanych materialéw
- krawezniki betonowe ,
- beton B15 na fawe betonowa
- cement portlandzki 35 do zaprawy,
- woda.

2.2. Wymagania dla materialow
Krawezniki, zaprawa i materiaty do podsypki cementowo - piaskowej, zaprawy cementow@iaskowej,

powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w normach:
- krawegzniki - PN-80/B-677503/04
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- cement portlandzki 35 - PN-88/B-30001

- woda - PN-88/B-32250

- beton - C 12/15 wg PNEN 2061
3. SPRZET

Roboty zwiazane z wykonaniem tawy podkraweznikowej i ustawieniem kraweznikow wykonuje sig
rgeznie.

4. TRANSPORT

Do rozwiezienia mariatu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportowe zaakceptowane przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

51 Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji 1 harmonogram Robot

uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich bgdzie wykonywane utozenie krawgznikow betonowych.

Uwaga: kraweZnik drogowy na przejsciach dla pieszych obnizy¢ do poziomu 2,0cm. Przejscie do
obnizenia wykonaé z obu stron na dlugosci 3,0m.
Kraweznik drogowy na wjazdach obnizyé do poziomu 6,0cm. Przejscie do obnizenia wykonaé
z obu stron na dlugosci 2,0m.

5.2 Zakres wykonywanych Robét:

- Wykonanie koryta jako wykopu waskoprzestrzennego o szerokosci i glebokosci zgodnej z
projektem.

- Ulozenie szalowania dla tawy podkraweznikowej z oporem.

- Wykonanie tawy z betonu C12/15. Beton rozscieta¢ i wyr6wnywac¢ warstwami.

- Ustawienie kraweznikdw na gotowej fawie wykonaé¢ na zaprawie gr. 5 cm .

- Wypehienie spoin migdzy prefabrykatami zaprawa cementowo-piaskowa

5.3. Wymagania dla wykonania
5.3.1. Lawy betonowe

- Beton C12/15 na fawy podkrawgznikowe powinien by¢ zgodny z PN-EN 2061

- Wymiary fawy powinny by¢ zgodne z projektem .Tolerancja wymiaréw moze wynosic :
- dla wysokosci :+10 % wysokosci projektowej,
- dla szerokosci £20 % szerokosci projektowe;.

5.3.2. Krawezniki

- Wysokos$¢ krawgznika od strony jezdni powinna wynosi¢ 12 cm.

- Niweleta podtuzna powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta jezdni ulicy.

- Tylna $ciana kraweznika od strony chodnika po ustawieniu powinna by¢ obsypana piaskiem,
zwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, ubitym i skomprymowanym.

- Szerokos¢ spoin nie powinna przekracza¢ 1 cm.

- Spoiny krawgznikow wypehic¢ zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2

- Natukach w planie ustawi¢ krawegzniki tukowe Iub krawezniki krotkie odpowiednio docigte. Luki
o promieniu powyzej 15 m mozna wykonywac z krawgznikow prostych.

- Mieszank¢ na podsypke cementowo - piaskowa wykonaé zgodnie z PN-61/B-06250 z uzyciem
piasku $rednio lub gruboziarnistego zmieszanego z cementédm2&tosunku 1: 4.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakos$ci Robét polega na sprawdzeniu czy:

- materiaty spetniaja wymagania wymienione w p.2.2.
- wykonane roboty spelniaja wymagania wymienione w p.5.3.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr [m].
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ustalenie jako$ci materialow dokonuje si¢ przez pelne sprawdzenie wynikéw badan laboratoryjnych
uzytych materiatow.

8.2. Odbiér law
Odbioru taw jako Robot zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem kraweznikow.

Rodzaje badan przy odbiorze:
8.2.1. Zgodnos¢ profilu podtuznego gornej krawedzi tawy z Dokumentacja Projektowa. Jako dopuszczalne
przyjmuje si¢ odchylenia + 1 cm .
8.2.2. Wysokos¢ (grubose) taw oraz szerokos¢ gornych powierzchni taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie
wybranych punktach.
8.2.3. RoOwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch dowolnych punktach, 3-
metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomigdzy gorna powierzchnia tawy i przytozona fata nie moze przekraczac 1
cm.

8.3. Odbiér kraweznikow

Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia kraweznikéw w planie od lini projektowane;j

Dopuszczalne odchylenial cm na dlugos$ci ustawionego krawgznika.
8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny krawgznika od niwelety projektowane;j :

Dopuszczalne odchyleni&al cm na dtugosci ustawionego kraweznika.
8.3.3. ROwnos¢ gornej powierzchni kraweznika

Réwnos¢ gornej powierzchni kraweznika sprawdza si¢ przez przytozenie w dwdoch dowolnych punktach,
3-metrowe;j taty brukarskiej. Prze§wit pomigedzy gorna powierzchnia tawy i przytozona tata nie moze przekraczac
lcm.

8.3.4. Doktadno$¢ wypehienia spoin

Doktadno$¢ wypeknienia spoin bada si¢ na kazdych 10 m ustawionego kraweznika. Spoiny musza by¢
wypehione catkowicie na petna glebokos¢.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Placi si¢ za metr [m]wykonanego kraweznika.

Cena obejmuje:

-roboty wytyczeniowe,

-dostawe materiatow,

-wykonanie wykopu ,

-wykonanie kompletne faw,

-ustawienie krawgznika z wypetieniem spoin i obsypka,
-wykonanie pomiaréw kontrolnych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. -BN-80/677503/04 "Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawianzc drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe"

2. - BN-64/884502 "Krawgzniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odbior."

3. - PN-54/S30001 "Masy zalewowe."

4. - PN-59/B-06711 "Kruszywo budowlane .Piasek do betonow i zapraw."

5. - PN-EN 2061 "Beton"

6. - PN-79/B-12001 "Kruszywo mineralne. Piaski do zapraw budowlanych."”

7. - PN-88/B-30001 "Cement portlandzki z dodatkami."

8. - PN-88/B-30000 "Cement portlandzki ."

9. - PN-88/B-32250 "Woda do betonow i zapraw."

10. - PN-84/677401 "Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Pidse

11. - PN-88/B-04481 "Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.”

12. - PN-61/B-06250 "Podsypki cementowo piaskowe.”
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D.08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdt zwiazanych z ulozeniem obrzezy betonowych dla zadania
-Remont ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia czes¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowac
w zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunHKcike

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie rob6t wymienionych w p.1.1.a wige ustawienie betonowego obrzeza chodnikowego 30 x 8.
Obrzezem betonowym o wymiarach 30 x 8 cm nalezy ograniczy¢ wjazdy posesyjne na
zakonczeniach. oraz nawierzchni¢ chodnika od pasa zieleni.

1.4. OKkreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeze chodnikowe — prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji

1.4.2. Pozostale okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z polskimi normami, wytycznymi

i okre$leniami podanymi ST D.00.00.00 - ,Wymagania Ogolne” pkt 1.4.

15 Ogolne wymagania dotyczace Robot.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0so6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D.M-00.00.00
- \Wymagania Ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sa:

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom BM0/677504/04 i BN-80/677503/01
- zwir lub piasek do wykonania taw

- cement wg PNB-19701

- piasek do zapraw wg PR-06711
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2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe — klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego rozroznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:
- Obrzezaniskie —0On,
- obrzeza wysokie — Ow,
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i1 liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych obrzeza
dziali si¢ na :
- gatunek +G1,
- gatunek 2- G2,
2.4, Betonowe obrzeza chodnikowe — wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowyh obrzezy chodnikowych

Tablica 1 . Wymiary obrzezy

Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza
I b h r
On 75 6 20 3
100 6 20 3
Oow 75 8 30 3
90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obrzezy
Tablica 2 . Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Rodzaj wymiaru Dopuszczalna odchytka, mm
Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b,h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknig¢¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.

Krawedzie elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekraczac

warto$ci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy.

Rodzaj wad i uszkodzen

Dopuszczalna wielki@ wad i
uszkodzen

Gatunek 1

Gatunek 2

Wkilgstos¢ Iub wypuktos$é powierzchni
i krawedzi w mm

2

2

Szczerby i uszkodzenia
krawedzi i narozy

ograniczajacych powierzchnie gérne
($cieralne )

niedopuszczalne

ograniczajacych pozostate powierzchnie:
liczba, max

dtugos¢, mm, max

gleboko§é, mm, max

2
20
6

2
40
10
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2.4.4. Skladowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane
wedhug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmniej : grubos$¢ 2,5 cm , szerokos¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢
obrzeza.
2.4.5. Betonijego sktadniki

Do produkcji obrzezy nalezy stosowaé beton wg PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.
3. SPRZET
31 Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.M-00.00.00- ,Wymagania Ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje sig recznie przy zastosowaniu drobnego sprzgtu pomocniczego
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D.M — 00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po osiagnigciu
przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowe;.

Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ 1 uszkodzeniami w czasie
transportu.
4.3. Transport piasku

Piasek mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych go przed
zanieczyszczeniem, zawilgoceniem oraz zmieszaniénmymi rodzajami kruszyw. Podczas transportu kase
powinien by¢ zabezpieczony przed wysypaniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w B-B0.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt5
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke ( fawg ) nalezy wykonaé zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze pod podsypke ( lawa)
Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka ( tawa ) ze

zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke ( tawe ) wykonuje si¢ przez
zagpanie koryta zwirem lub piaskiem i zaggszczenie z polewaniem woda.
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5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy stawia¢ na wykonanym podiozu w miejscu 19 ze $wiatlem (
odlegtoscia gornej powierzchni obrzezy od ciagu komunikacyjnego ) zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowe;j.

Zewngtrzna S$ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym , starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem Iub zaprawa
cementowe piaskowa w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢
wypelnione calkowicie na pelna glgbokosé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogoblne zasady kontrojakosci robot podano w D.M. 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien wykona¢ badania materialow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan do akceptacji Inzynierowi.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie oglgdzin elementu przez
pomiar i przeliczenie uszkodzen wystgpujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy3. Pomiary dhugosci i glgbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia
odchylek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostalych elementow powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materialéw wymienionych w pkt2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robodt nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke ( tawe ) — zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki ( tawy ) ze zwiru lub piasku — zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego — zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ * 2 cm na kazde 100m dtugosci obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza, ktére moze wynosi¢ + 1 cm na kazde 100m dlugosci obrzeza,
- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 m , ktore powinno wykazywa¢ catkowite wypekienie badane;j
spoiny ngpelna glebokose.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob4t podano w ST DM.00.00'8@ymagania Ogoélne” pkt7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr [m] ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Odbiér nawierzchnipodlega zasadom odbioru robot wg zasad okreslonych w ST DM. 00.00.00 -
~Wymagania Ogdlne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg. punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonane koryto,

- wykonana podsypka,

Zasady ich odbioru sa okreslone w DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST DM.00.00.00 - "Wymagania Ogolne” p 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robat,
- dostarczenie materialow,
- wykonanie wykopu,
- rozscielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewngtrznej sciany obrzeza,
- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PNB-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty.

3. PN-B-06711 Kruszywa mineralne. Piasek do betonow i zapraw

4, PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

5. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawienzch
drogowych; piasek

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocene zgodnosci.

7. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.

8. BN-80/677503/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdélne wymaganbadania.

9. BN-80/677503/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdhog, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza.
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D.08.00.00 ELEMENTY ULIC
D.08.05.01 SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdét Budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru Roboét zwiazanych z ulozeniem $ciekow ulicznych
przykraweznikowych dla ,Remontu ul. Gen. Hallera w Imielinie”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

STWiORB stanowia cze¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa
w zlecaniu i wykonaniu Rob6t opisanych w podpunHcike

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie dwustrmego cieku z wibrobetonu na jezdniach ulic o wymiarach 28x 10cm utozonego na tawie z
betonu B15 o wymiarach 0,20 x 0,28.

1.4 Okreslenia podstawowe.

1.4.1. Sciek przykraweznikowy - element konstrukcji jezdni stuzacy do odprowadzenia wod opadowych z
nawierzchni jezdni i chodnikéw do projektowanyctbmnikéw (np. kanalizacji deszczowej).

Okre$lenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami, wytycznymi i
okresleniami podanymi w ST D. 00.00.00.- ,Wymagania Ogoélne”.

15 Ogdlne wymagania dotyczace Robét.

Niezbgdne dane istotne z punktu widzenia:
- organizacji robét budowlanych;
- zabezpieczenia interesu 0s6b trzecich;
- ochrony $rodowiska;
- warunkow bezpieczenstwa pracy;
- zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
warunkéw organizacji ruchu;
podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.6 Wspolny Stownik Zamowien (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stownika Zamowien (CPV) dotyczacych przedmiotu
zamoOwienia podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagasgalne”.

2. MATERIALY
2.1. Beton na lawe

Beton na tawe pod $ciek powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [2]. Jezeli dokumentacja
projektowa nie stanowi inaczej, powinien to by¢ beton klasy C12/15 ( B-15 ) wg PNEN 2061.

2.2 Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powho odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [4].

Kruszywo nalezy przechowywa¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentow, dabun marek.
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2.3. Cement

Cement do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim, odpowiadajacym wymaganiom PN-B-19701
[5].

Cement do zaprawy cementowej i na podsypke cementowo-piaskowa powinien by¢ klasy 32,5.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/673108 [7].

2.6. Woda
Woda powinna by¢ ,,odmiany 1 i odpowiada¢ wymaganiom PNB-32250 [6].
2.7. Piasek

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowiaskowej powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06711 [3].

2.8. Prefabrykowane elementy betonowe §cieku

Prefabrykowane elementy betonowe stosowane do wykonania $ciekow przykraweznikowych, , powinny
odpowiada¢ wymaganiom BN-80/677503/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanych elementéw betonowych, uzytych do wykonania $ciekéw, powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Do wykonania prefabrykatow nalezy stosowa¢ beton wg PN-B-06250
[2], klasy co najmniej 25.

Nasiakliwo$¢ prefabrykatow nie powinna przekracza¢ 4%.

Scieralno$é na tarczy Boehmego nie powinna przekraczaé 3,5 mm.

Wiytrzymalo$¢ betonu na $ciskanie powinna by¢ zgodna z PN-B-06250 [2] dla przyjetej klasy betonu.

Powierzchnia prefabrykatow powinna by¢ bez rys, peknigé i ubytkéw betonu, o fakturze zatarte;.

Krawedzie elementoéw powinny by¢ rowne i proste. Wklestos¢ lub wypukto$é powierzchni elementow
nie powinna przekracza¢ 3 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw prefabrykatow:

— na dlugosci + 10 mm,
— na wysokosci i szerokosci + 3 mm.

Prefabrykaty betonowe powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania, na podtozu utwardzonym i

dobrze odwodnionym.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Roboty mozna wykonywac recznie przy pomocy drobnego sprz¢tu, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orazgwiywania podsypki cementovpiaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakow r¢eznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Do rozwiezienia materialu moga by¢ uzyte dowolne srodki transportowe zaakceptowane przez
Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do wykonania $cieku nalezy wytyczy¢ lini¢ krawgznika i 0§ $cieku zgodnie z
dokumentacja projektowa.
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5.3. Wykonanie law

Wykonanie faw powinno by¢ zgodne z wymaganiami BN-64/884502 [11].

5.3.1. Lawa betonowa
- Beton C12/15 na tawy podkrawgznikowe powinien by¢ zgodny z PN-EN 2061
- Wymiary fawy powinny by¢ zgodne z projektem .Tolerancja wymiaréw moze wynosic :
- dla wysokosci :+10 %wysokosci projektowej,
- dla szerokosci 20 % szerokosci projektowe;.

5.4. Wykonanie $cieku z prefabrykatow

Ustawienie prefabrykatow na tawie powinno by¢ wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm.
Ustawianie pefabrykatow powinno by¢ zgodne z projektowana niweleta dna $cieku.

Spoiny elementoéw prefabrykowanych nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny prefabrykatow
uktadanych na tawie betonowej nalezy wypeti¢ zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowo-piaskowej
i 0 spoinach zalanych zaprawa, powinny mie¢ co 50 m spoiny wypelnione bitumiczna masa zalewowa nad
szczeling dylatacyjna tawy betonowe;j.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakos$ci Robét polega na sprawdzeniu czy:
6.2. Sprawdzenie wykonania tawy

Przy wykonywaniu tawy, badaniu podlegaja:

a) linia fawy w planie, ktora moze si¢ r6zni¢ od projektowanego kierunku o + 2 cm na kazde 100 m tawy,

b) niweleta gornej powierzchni tawy, ktéra moze si¢ ro6zni¢ od niwelety projektowanej o % 1 cm na kazde
100 m tawy,

C) wymiary i rowno$¢ tawy, sprawdzane w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy,
przy czym dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

— wysokosci (grubosci) tawy + 10% wysokosci projektowane;j,

— szerokoSci gornej powierzchni fawy + 10% szerokosci projektowanej,

— réwnosci gornej powierzchni tawy 1 cm przeswitu pomigdzy powierzchnia tawy a przytozona
czterometrows lata.

6.3. Sprawdzenie wyonania $cieku
Przy wykonaniu $cieku, badaniu podlegaja:

a) niweleta $cieku, ktéra moze r6zni¢ sie od niwelety projektowanej o + 1 cm na kazde 100 m wykonanego
Scieku,

b) rownos¢ podtuzna $cieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m
dtugosci, ktéra moze wykazywac przeswit nie wigkszy niz 0,8 cm pomigdzy powierzchnia $cieku a tata
czterometrowa,

C) wypelnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, sprawdzane na kazdych 10 metrach wykonanego $cieku,
przy czym wymagane jest catkowite wypetnienie badanej spoiny,

d) grubos¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktora moze si¢ rozni¢ od grubosci projektowanej o £ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr [m] wykonanego cieku z prefabrykowanych elementéw bmtych.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uzaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami InZyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena wykonania 1 m cieku z prefabrykowanych eledweiitetonowych obejmuje:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— dostarczenie materiatow,

— wykonanie szalunku (dla taw betonowych z oporem),

— wykonanie tawy

— wykonanie podsypki cementowmaskowej,

— ulozenie prefabrykatow $cieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
4. PN-B-06712 Kruszywa minerale do betonu zwyktego

5. PN-B-19701 CementCement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania

i ocena zgodnosci

6. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw

7. BN-88/673108 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-74/677104 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

9. BN-80/677503/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzdiog,

ulic, parkingoéw i torowisk tramwajowych. Wspo6ine mggania
i badania

10. BN-80/677503/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizdtog,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawgzniki i obrzeza
chodnikowe

11. BN-64/884502 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru

12. Katalog szczegotow drogowych ulic, placéw i parkéw miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987.
13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDBREprojekiWarszawa, 1979.
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