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ST - specyfikacja techniczna

GDDP - Generalna Dyrekcja Drog Publicznych
IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostow

PzJ - program zapewnienia jako

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSss wymagania ogéine
dotyczice wykonania i odbioru rob6t drogowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnarymagania ogélne, wspoine
dla robot objtych specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez @ dla
poszczegolnych asortymentow robét drogowych.

1.4. Okredlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione popej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku
nastpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata¢
techniczno-aytkowy (drog;) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus zienwgzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldeumety od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwurudab postoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zekzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgmijacymi przepisami,
stanowscy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych orazrzaia okoliczndgci
zachodzcych w toku wykonywania robot.

1.4.5.Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaepowaniona do
kierowania robotami i do wygbowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikangitokami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchmiaz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowymcelu utozenia w nim
konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Rejestr obmiaréw - akceptowany przezzymera zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w
formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zglznikéw. Wpisy w rejestrze obmiarow
podlegag potwierdzeniu przez kyniera.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badazey zaakceptowane przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich biadapréb zwipzanych z
oceny jakosci materiatdw oraz robot.

1.4.13. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania rob6t, zgodne z
dokumentagj projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera.

1.4.14. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw zgiych do przejmowania i

rozktadania obaizen od ruchu na podi@ gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla

ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu
ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizgca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwy $cieralp a podbudow,
zapewniajca lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.



¢) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub
profilu istniegcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgén od ruchu na
podiaze. Podbudowa me skiadéa sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gOrna¢sz podbudowy spetniaga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mze ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnag@z podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatanieody, mrozu i przenikaniem
czgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odgczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownymazaeim jest ochrona nawierzchni
przed skutkami dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwienia przenikania cgstek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchnideej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtaj st do
nawierzchni.

1.4.15.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszczyie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16.0dpowiednia (bliska) zgod’ké - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oléleny - z przegjtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rohdéddwlanych.

1.4.17.Pas drogowy - wydzielony liniami rozgranicggymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewéw. Bagyowy mae réwniez obejmowa
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadizz chrongcych ludzi isrodowisko
przed ucizliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - ag¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyavesk
pojazdéw, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu
pieszych, stmca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podizze - grunt rodzimy lub nasypowy,zigey pod nawierzchgi do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.20.Podtaze ulepszone - gorna warstwa pogiplezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania
nawierzchni.

1.4.21.Polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawagpirzyniera,
w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.22.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizychedgca autorem dokumentacji
projektowej.

1.4.23. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqrahnia
drogowego lub catkowita modernizacja (zmiana patedme geometrycznych trasy w
planie i przekroju poditnym) istniecego padczenia.

1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystyki wymiary obiektu ldacego przedmiotem robot.

1.4.25.Rekultywacja - roboty mage na celu uporgzlkowanie i przywrécenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji réalbudowlanego.

1.4.26.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichégio(przedmiarem) w kolejriai
technologicznej ich wykonania.

1.4.27. Zadanie budowlane - & przedsiwziccia budowlanego, stanoyga odebrg
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczpy zdolm do samodzielnego spelnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych. Zadanie me polegéa na wykonywaniu
robot zwigzanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kdch wykonania oraz za ich
zgodnd¢ z dokumentagj projektow, ST i poleceniami liyniera.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przeia
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganyagodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzearg# dokumentacji projektowej i
komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadaza ochron punktéw pomiarowych
(geodezyjnych). Uszkodzone lub zniszczone znakidgegine Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa ¢tizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegOtowych warunkatlowy, uwzgtdniajgcym
podziat na dokumentagcprojektovs:

- Zamawiajcego,
— sporzdzomn przez Wykonawg.
1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovy i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuynenwzekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w &
jednym z nich s obowhzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw
obowigzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledow lub opuszcze w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiggtwiadomé Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienaosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabdabzgodne z dokumentagi
projektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w STedy uwazane za wartiei docelowe,
od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementdw budowli muszby¢ jednorodne i wykazywa zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpqgzekraczé dopuszczalnego
przedzialu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieds w petni zgodne z dokumentac;j
projektovg lub ST i wplynie to na niezadowadajp jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostan zasgpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@mma koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernjagely i remontowych (,pod
ruchem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na terenie
budowy, w sposéb okény w D-00.00, w okresie trwania realizacji kohta & do
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi zynierowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zalem drogi i organem zagdzapcym
ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczewhbét w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pospu robot projekt organizacji ruchu powinien ¢by
aktualizowany przez Wykonawda biegco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie
obstugiwal wszystkie tymczasowe udzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta
ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewséajw ten sposéb bezpiegmwo pojazdow i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeiow dzieh i w nocy tych zapér i
znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wdgw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne uadzenia zabezpieczae kedg akceptowane
przez Irkyniera.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obw@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych fte bedzie



zatwierdzona przez hyniera. Tablice informacyjneeds utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen umowrny.
b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o chamakiewestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientewa
realizacji kontraktu ado zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdaie utrzymywa tymczasowe uggdzenia
zabezpieczape, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki nieztedne do ochrony robét, wygody spotectioi
innych.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich
rozpoczciem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okrélonych przez Inyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie
zatwierdzona przez kyniera. Tablice informacyjne¢da utrzymywane przez Wykonawc
w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboéj zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest whczony w cen umowry.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie
przepisy dotycgce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcabzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepiséw i
norm dotyczacych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oreadie
unika¢ uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub wlasrigi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢stvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdbw wodnych pytafob substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany
przez odpowiednie przepisy, na terenie baz prodokch, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pajzd

Materialy tatwopalne ¢ila skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed gpsim oséb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgogarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przezsonel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwalyasszkodliwe dla otoczenia, nie edy
dopuszczone dozycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wikszym od dopuszczalnego, ollmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyde do robét bda mialy aprobat techniczig
wydarg przez uprawniof jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw seodowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpkaiczeniu
rob6t ich szkodliwé¢ zanika (np. materialy pylaste) mopdy¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymafia technologicznych wbudowania. z## wymagaj tego
odpowiednie przepisy Zamawigy powinien otrzymé& zgod: na wycie tych materialow
od wiasciwych organow administracji patwowej.



Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich aycie spowodowato jakiekolwiek zagtenie srodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawigj.

1.5.8.0chrona whasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgaoych
wiascicielami tych urzdzer potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemievtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegw
czasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢ wykonane w zakresie przefenia
instalacji i uradzeh podziemnych na terenie budowy i powiadérhizyniera i wladze
lokalne o zamiarze rozpogza robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia ipskalacji
Wykonawca bezzwlocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiadze oragliie z
nimi wspotpracowat dostarczgj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadad za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i agdzenh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawégjo.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniazebcizenia na 6 przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie nidmb
zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowych wagdéadunkdéw i w sposéb gty
bedzie o kadym takim przewozie powiadamiatdyniera. Pojazdy i tadunki powodige
nadmierne obgizenie osiowe nie dulg dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich
rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie z polacg@ninzyniera.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycgych
bezpieczastwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych ziiiowia oraz nie spetnigych
odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczaje,
socjalne oraz spez i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych
na budowie oraz dla zapewnienia bezpiésaga publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych
powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umownej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materialy i
urzadzenia aywane do robét od daty rozpacza do daty zak@czenia robot (do wydania
potwierdzenia zakiézenia przez lyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno hy prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa jejb
elementy bylty w zadowalggym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.

Jali Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie
Inzyniera powinien rozpogZ¢ roboty utrzymaniowe nie paiej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze
centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczhore § w jakikolwiek sposéb
Zwigzane z robotami i dulzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tyrhaw,
przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dozie w pelni
odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagarawnych odnénie wykorzystania
opatentowanych ugdzer lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o
swoich dziataniach, przedstawjajkopie zezwol# i inne odnéne dokumenty.



2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynavgystaniem jakichkolwiek
materiatdw przeznaczonych do rob6t Wykonawca prtagdsszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegarrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiedniéwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Ireyniera.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegadta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bade celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposéb goty spetniaj wymagania ST w
czasie pospu robét.

2.2. Pozyskiwanie materialtdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuwadd wigcicieli i odngnych wiadz
na pozyskanie materialtdw z jakichkolwigkdédel miejscowych vgczapc w to zrodta
wskazane przez Zamawiapgo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirddia.

Wykonawca przedstawi dokumentacawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowanprzez siebie meted wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia laynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziak®o za spetnienie wymagailosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiekddta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: tptawvynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwizane z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, ukopOw i miejsc pozyskania
piasku izwiru beda formowane w haldy i wykorzystane przy zasypcekutgwacji terenu
po ukaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@ terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowveglabwykorzystane do robot lub
odwiezione na odklad odpowiednio do wymaganowy lub wskazaInzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegolzie
prowadzé zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegoélnione w dokumentach umowy.

Eksploatacjarddet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytwarni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzymiera w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamiobRi
materialtdbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $diavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatdw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liynier kxdzie przeprowadzat inspekcjwytworni, beda
zachowane nagtujgce warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytwdérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizacjowy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione
z terenu budowy, dulz zlozone w miejscu wskazanym przezzyniera. J€li Inzynier
zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialéw zostanie przeseiowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzykozdc sk z jego nieprzyjciem i
niezaptaceniem



2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane imaatedo czasu gdydula
one potrzebne do robét, byly zabezpieczone przeieeayszczeniem, zachowaty swoj
jakosé i wkasciwos¢ do robot i byty dostpne do kontroli przez hyniera.

Miejsca czasowego skltadowania materiat@aabzlokalizowane w olghie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych zzymierem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonagvc

2.6. Wariantowe stosowanie materiatdow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumazliwo$¢é wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych ratiot Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie grzeyciem materiatu, albo w
okresie dtaszym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez igniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenty¢ pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spymi, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jékowykonywanych rob6t. Spez uzywany do
rob6t powinien by zgodny z ofet Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oimgcji robot,
zaakceptowanym przezdyniera; w przypadku braku ustélev takich dokumentach stz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidobyniera w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotows do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi kopie dokumentow potwierdaaych
dopuszczenie spgiu do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglujnozliwosé¢ wariantowego
uzycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmyniera o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akcep¢apyzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po
akceptacji layniera, nie mae by pdézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania
warunkéw umowy, zostarprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu,
ktére nie wplym niekorzystnie na jaké wykonywanych robdt i wikkiwosci
przewaonych materiatow.

Liczba érodkéw transportu dalzie zapewni& prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okigonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w
terminie przewidzianym umayy

Przy ruchu na drogach publicznych pojazédsospetnida wymagania dotycxce
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopwdmgzh obcizen na osie i innych
parametrow technicznycBrodki transportu nie odpowiadaie warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie mog by¢ dopuszczone przez Ayniera, pod warunkiem przywrécenia
stanu pierwotnegoaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé& na bigaco, na whlasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami naadnogublicznych oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragatdnie z umow oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robétichazgodné¢ z dokumentagj
projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob@izopoleceniami leyniera.
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Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokoi wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai psmie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek lHdu spowodowanego przez Wykonawcw
wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione
przez Wykonawe na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgs$ckprzez Iryniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzial§w za ich doktadng:.

Decyzje Irtyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentactwy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu deciygjynier
uwzgkdni wyniki bada materialdw i robét, rozrzuty normalnie wyptijace przy
produkcji i przy badaniach materiatow, sdadczenia z przeszoi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera lkedg wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdgbg zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowyzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakg w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonywania robdét, mdiwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarajue
wykonanie robét zgodnie z dokumentagrojektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez hyniera.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré&:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

- organizag wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaenibot,

- organizag} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko i terminowad¢ wykonania

poszczegodlnych elementéw robét,

— system (spos6b i procea@lirproponowanej kontroli i sterowania jalo
wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wtasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zapaierlect prowadzenie
bada),

— sposob oraz foren gromadzenia wynikéw badalaboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow stgoych, a take wycgganych wnioskow
i zastosowanych korekt w procesie technologiczngmponowany sposoéb i
formg przekazywania tych informac;ji zgnierowi;

b) czs$¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umdzer stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wypoganiem w mechanizmy do sterowania i ggtzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilg¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i
zaladunku materiatéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw, itp

- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauich wiasciwosci w
czasie transportu,

— sposob i procedgr pomiar6w i bada (rodzaj i czstotliwoi¢, pobieranie
probek, legalizacja i sprawdzanie agzen, itp.) prowadzonych podczas
dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonyaaposzczegoélnych
elementéw robot,

— sposéb pogpowania z materiatlami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakcsci robot

Celem kontroli rob6t éxzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami
aby osigma¢ zatazong jakos¢ robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,aagbpc personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezbdne do pobierania prébek i bada
materiatow oraz robaét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolkynier maze zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniae poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdbw oraz robét z
czestotliwoscig zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu bad&ch czstotliwos¢ 3 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahe tam okréone, Inzynier ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapeiMnviykonanie rob6t zgodnie z umgw

Wykonawca dostarczy #tgnierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajwymaganiom norm okétajacych procedury bada

Inzynier bxdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier kgdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach  dotyczcych urzdzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocijgniecia te ledg tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier natychmiast wstrzyma
uzycie do robd6t badanych materiatdw i dépuje do uwycia dopiero wtedy, gdy
niedochgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjarsungite i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem adeateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kzdg pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzi,wszystkie jednostkowe elementy produkciji
mog by¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Iayniera Wykonawca ¢rizie przeprowadZadodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budgzwatpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostam przez Wykonawe usunete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenisteuek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawggj

Pojemniki do pobierania probekeds dostarczone przez Wykonagvci
zatwierdzone przez igniera. Probki dostarczone przez Wykonawclo bada
wykonywanych przez lkyniera kgda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez4yniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosow& maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceah® przez layniera.
Przed przygpieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaria. wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi nagpiie ich wyniki do akceptacji kyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafla
jak najszybciej, nie pdiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakasci.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywane kynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniatenatéw uzrédta ich wytwarzania
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i zapewniona mu dulzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony \Wakoy
i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrofibot prowadzonego przez
Wykonawe, bedzie ocenia zgodng¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie
wynikoéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobieré probki materiatléw i prowadgi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyss
niewiarygodne, to loynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lsadalbo oprze si wylagcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgoénanateriatdw i rob6t z dokumentaqgprojektowvy i
ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnyab idodatkowych badai pobierania
prébek poniesione zostaprzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz
wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarac¢ zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
- Polslg Normyg lub
— aprobaj techniczma, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez ST,
kazda partia dostarczona do robdGidbie posiadate dokumenty, okiéajace w sposéb
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta,
a w razie potrzeby poparte wynikami badaykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawngimowigzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoay d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢bla dokonywane na bigco i beda dotyczy
przebiegu robdt, stanu bezpiefiggva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny
budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy elizie opatrzony dat jego dokonania,
podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu, z podarggimjenia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy ddg czytelne, dokonane trwat technilkh, w porzdku
chronologicznym, bezgeoednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungeb¢da oznaczone
kolejnym numerem za¢znika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i kyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez kyniera programu zapewnienia jakoi harmonograméw robét,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robdét,

— przebieg robét, trudrioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w
robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robot zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych
i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podlegsgh
ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6lnym wazku z warunkami klimatycznymi,



— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opiser dokumentac;ji
projektowej,
- dane dotycgzce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedv i
trakcie wykonywania robot,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotycace jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z puden, kto je przeprowadzat,
— inne istotne informacje o przebiegu robaét.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglgb
przedtazone Irzynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Ityniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageisz
zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak strprumowy i nie ma uprawnie do wydawania polege
Wykonawcy robot.

(2) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwadgj na rozliczenie faktycznego
postpu kazdego z elementéw robét. Obmiary wykonanych rob&eprowadza siw
sposo6b cigly w jednostkach przgtych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnxi
materialéw, orzeczenia o jad@ materiatow, recepty robocze i kontrolne wynilkadan
Wykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapema jakdci.
Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny Kyudostpnione na kade
zyczenie liyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsioprocz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowited
zabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujgojenatychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z
dokumentagj projektow i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdemaieniu Irzyniera o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vglepym
kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wgkevcy od obowizku ukaczenia
wszystkich rob6t. Bidne dane zostgrpoprawione wg instrukcji yniera na gimie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z eztoscia wymagan do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonaw¢ Inzyniera.
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7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatéw

Dilugcsci i odlegtaici pomiedzy wyszczeg6lnionymi punktami skrajnyméda
obmierzone poziomo wzdilinii osiowej.

Jeli ST witasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, okjosci beda
wyliczone w ni jako dlugé¢ pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach Ilub
kilogramach zgodnie z wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprat pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgiiab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJezeli
urzadzenia te lub spez wymagaj bada atestujcych to Wykonawca dulzie posiada
wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dulg przez Wykonawg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywa to wyposaenie zapewniakt w sposéb agly
zachowanie dokfadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a tate w przypadku wygpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obh lzda wykonane w
sposOb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub e@bjsci beda uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejesobmiaréw. W razie braku
miejsca szkice megby¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiardw,
ktorego wzor zostanie uzgodniony zynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesidizeaji ulegry zakryciu.

Odbiér rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robét.

Odbioru robét dokonuje ynier.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do
dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniemzyimera. Odbiér bdzie
przeprowadzony niezwtocznie, nie 7miej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera.

Jakaé¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumejatgirojektows, ST i uprzednimi
ustaleniami.



8.3. Odbidr czsciowy

Odbidér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgici robot.
Odbioru czsciowego robot dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Odbioru rob6t dokonuje kynier.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robot w
odniesieniu do ich il&i, jakosci i wartasci.

Calkowite zakdczenie robdt oraz gotow® do odbioru ostatecznegogdrie
stwierdzona przez Wykonawc wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy,
liczac od dnia potwierdzenia przezzymiera zakéczenia robot i przycia dokumentéw, o
ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaezmzez Zamawiggego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedionych dokumentow, wynikéw badla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrai wykonania rob6t z dokumentagprojektovs i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapogigaz realizacy ustalé
przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupehai@jch i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét gagowych lub robét
uzupetniajcych w warstwiescieralnej lub robotach wykm@zeniowych, komisja przerwie
swoje czynnéci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komjsge jaka¢ wykonywanych robot w
poszczegodlnych asortymentach nieznacznie odbiega wythaganej dokumentagi
projektowg i ST z uwzgédnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieésévo ruchu, komisja dokona peten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych robdét w stosunku do wymagarzyjetych w
dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest
protokdt odbioru ostatecznego robo6t spodzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowé nastpujace
dokumenty:

1.dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli
zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
2.szczegO6lowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew.
uzupeniagce lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafla oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,
i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i ew. PZJ,
7.oping technologicza sporzdzomy na podstawie wszystkich wynikow bada
pomiaréw zaczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrsdz PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzgych (np. na przefanie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowejsweetlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych rob6t wieicielom urzdzen,
9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,
10.kope mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawcze;.

W  przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdém przygotowania
dokumentacyjnego niegha gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroguiui z
Wykonaweg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelniae keda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamaeejo.
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Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupeahcych wyznaczy
komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyobétr zwhzanych z
usuniciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznyrzaistniatych w okresie
gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanara
jednostk obmiarowy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowpodstaw ptatndci jest
wartas¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ldzie
uwzgkdnia¢ wszystkie czynnéci, wymagania i badania skladeg s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekejw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

- robocizre bezpdredniy wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartaé¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymeajaewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
— wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaaujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.

Koszt dostosowania ¢sido wymagéa warunkOéw umowy i wymaga ogdlnych
zawartych w D-00.00. obejmuje wszystkie warunkieskme w ww. dokumentach, a nie
wyszczegolnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz =stalczeniem kopii projektu
Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posfpu
robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania $wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier,
oznakowa i drenau,

(f) tymczasow przebudow urzagdzehr obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa
pionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnfci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:

(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlanksttgednolity (Dz.U. z 2010 r. Nr
243, poz. 1623 z gdiejszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc@®2@. w sprawie dziennika
budowy, montau i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszardiawierajcego dane
dotyczce bezpieczistwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002 r. n8 dz. 953)
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3. Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gosopdarki Morskiedaia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odfaxla® drogi publiczne i ich
usytuowanie (Dz.U. nr 43/99 poz. 430).

D-01.01.

ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotycge
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokasciowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wszystkimi czyngoiami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie
w terenie przebiegu trasy drogowej oraz petda obiektow iaynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zganych z odtworzeniem trasy i punktow

wysokaciowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokmvego punktéw gtéwnych osi trasy
i punktow wysokéciowych,

b) uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposoOb utatwday odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtobwne trasy - punkty zatamania osi trasynkty kierunkowe oraz
pocatkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogdlne wymagania dotysee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy naje stosowa pale drewniane z
gwozdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdhagasci okoto
0,50 metra.
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Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktéw
zalamania trasy, powinny ndéiérednic; od 0,15 do 0,20 m i dtugobod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewnianerednicy od
0,05 do 0,08 m i dlugmi okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isjgoe]
nawierzchni bolce stalowgednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZAT
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogllne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadizd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tma przewozi dowolnymi srodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\W§magania ogélne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujagcymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien prgepd Zamawigjcego
dane zawierafe lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne niedme do szczeg6towego wytyczenia
robot.

Prace pomiarowe powinny dywykonane przez osoby posiagiag odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich lgbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy i lureperéw roboczych. Bdly te
powinny by usunéte na koszt Zamawigiego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu oké&one w dokumentaciji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #dig si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadoio tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim
rejonie nie powinno byzmieniane przed pogiem odpowiedniej decyzji przezAyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i ezinych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam
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wykonane na koszt Zamawagpgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczaze
roboty dodatkowe w takim przypadku ofci Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdoyé
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikOw pomiar6w przegniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punitgérednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia oltagace w sposéb wydmy i jednoznaczny
charakterystyk i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i
ich oznaczé w czasie trwania robdt. dei znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajcego zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania,
a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego praesmid robdt, to zostanone
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidiowej realizacji roboét
nalezg do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pomy by¢ zastabilizowane w
sposob trwaly, przyayciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowizane
do punktéw pomocniczych, pdionych poza granic robét ziemnych. Maksymalna
odlegla¢ pomkdzy punktami gtdbwnymi na odcinkach prostych niezma@rzekracza
500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze)
wzdtuz osi trasy drogowej, a ta& przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w
terenie ptaskim powinna wyndsb00 metréw, natomiast w terenie falistym i gorskim
powinna by odpowiednio zmniejszona, zatée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zeaganych z wykonaniem
trasy drogowej i obiektow towarzygzych. Jako repery robocze sma wykorzysté
punkty state na stabilnych, istriejch budowlach wzdt trasy drogowej. O ile brak
takich punktow, repery robocze najezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikdéw stalowych, osadzonych w gruncie wossib wykluczajcy osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abyséredni bhd
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/kmostigc niwelacg podwéjry w
nawigzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigca;
wyrazne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektovg oraz
inne dane geodezyjne przekazane przez Zamgoeigp, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckomej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich
w odlegitdci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej i
co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej tsisy w stosunku do
dokumentacji projektowej nie me by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drégedRe niwelety punktéw osi trasy nale
wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku do ganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdw wymienionych
w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveszaly Wykonawca robét
zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wsaé&zonych poza granicobdét.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow
i wykopow na powierzchni terenu (oktenie granicy robo6t), zgodnie z dokumengacj
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projektovy oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyzbz Iizyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne
paliki lub wiechy. Wiechy naly stosowé& w przypadku nasypow o wysoi@
przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegtéc miedzy palikami lub
wiechami naley dostosow& do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owasj.
Odlegia¢ ta co najmniej powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwiaé wykonanie nasypow i
wykopdw o ksztatcie zgodnym z dokumeniggjojektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasiciowych naley prowadzé wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robdt zwizanych z wyznaczeniem obiektéw jest&da obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00y\&gania ogolne”
pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbiér robét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gagte na podstawie
szkicoéw i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub piditu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada iginierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platdoi podano w ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigeynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnygtyezeniem dodatkowych
przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigge odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platndg¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektdw mostowych jestaupw
koszcie rob6t mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urzd Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Nookw

D-01.02.

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotycge
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z rozbiérk elementéw drdg.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z rozbiérk
— warstw nawierzchni,
— kraweznikéw, obrzey chodnikowych,
- itp.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00. ,Wymagania ogoine”
pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda
ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogo6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robo6t zwezanych z rozbiork elementow drog, me by
wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
— samochody eizarowe,
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- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogjéIn
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog, obejmupsungcie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgednidokumentagjprojektovg, ST
lub wskazanych przez tgniera.

Inzynier mae polecE Wykonawcy sporgdzenie dokumentacji, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywa& mechanicznie lub ecznie w sposéb
okreslony w ST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane
bez powodowania zkinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie staic wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce oki&one w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstale po rozbiorce elementdéw dragajdujce s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentagprojektovy beda wykonane wykopy drogowe, powinny by
tymczasowo zabezpieczone. W szczegéidhmalery zapobiec gromadzeniuesiw nich
wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nale
wypetnié, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagci¢
zgodnie z wymaganiami okilenymi w ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdine”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompl&tiovykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeslementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypelni@ego ewentualne doly po usetyich elementach
nawierzchni, powinno spetriadpowiednie wymagania olglene w ST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00imAgania og6lne”  pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robot zwizanych z rozbiérkelementéw drég jest:
- dla nawierzchni - m(metr kwadratowy),
- dla opornika, obrza, sciekdw, barier i paggczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00ym\&gania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrgci podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhidvkielu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozhidrki,
wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;

b) dla rozbiérki barier i peczy:

— demonta elementéw bariery lub peczy,

— odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz z gsagzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

c) dla elementéw przepustow:

- demonta $cianek czotowych z elementow betonowych,

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— rozhiérka rur betonowych,

— uporzdkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiérki znakéw drogowych:
demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotéw po stupkach wraz z esmgzeniem do uzyskania 1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],

— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogoélnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0go6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuygriione i walcowane na
zimno og6lnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki réwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na
gorgco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem

gtadkim, okggtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D-01.03.

REGULACJA URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania ogolne
dotyczice wykonania i odbioru robot drogowych, zménych z regulagj urzzdzeh
podziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczprowadzenia robét
zwigzanych z regulacja pionowa gdzen podziemnych z nadbudawvykonary betonem.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawowegszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wymagania og&lipkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycice robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Materialy do wykonania regulacji pionowej urzdzen podziemnych

Do przypowierzchniowej naprawy (regulacji) studakn dla uradzen
podziemnych nalegy uzyé:
- materiaty otrzymane z rozbiérki studzienki orazozbiérki otaczajcej nawierzchni,
nadajce st do
ponownego wbudowania,

materialy nowe, dgace materialem uzupelniglym, tego samego typu, gatunku i

wymiaréw, jak
materiat rozbidrkowy.
2.2. Mieszanka betonowa.

Podwyzszenie studzienki wykonane z betonu C16/20 wg PN2B6¢1 [1]
2.3. Whazy kanatowe

Stosowé wlazy zeliwne typu zalénego od miejsca lokalizacji studni
odpowiadajce wymaganiom PN-EN 124 [2].
2.5.2. Plyta pokrywowa i piekcienie odcizajace

Na piekcienie odcizajace naley stosowa prefabrykatyzelbetowe wg PN-EN
124 [2],
lub inne konstrukcje przeznaczone do powierzchrgigabnej ruchem samochodowym
(D400).
3. SPRZET
3.1. Sprzt stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigki dla urzadzen
podziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania naprawy, powinien wykaézasie
mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:
- pite do ckcia asfaltu i betonu,
- miota pneumatycznego,
- spezarki powietrza,
- dzwigu samochodowego,
- sprztu pomocniczego (szczotka, topata, itp.).
Sprzt i srodki transportu mugzby¢ w petni sprawne i dostosowane do technologii i
warunkow
wykonywanych robét oraz wymogéw wynilaych z racjonalnego ich wykorzystania na
budowie.
4. TRANSPORT
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Transport mieszanki betonowej (w tym warunki i chassportu) do miejsca jej
uktadania nie powinien
powodowa:
- segregacji sktadnikow,
- zmiany sktadu mieszanki,
- zanieczyszczenia mieszanki,
obntenia temperatury przekracgzeggo granic¢ okreslona w wymaganiach
technologicznych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy poleggjej na regulacji pionowej ptyty, wtazu obejmuje:
- roboty przygotowawcze:
- rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunkoal@ierzchni,
- wyznaczenie powierzchni podlegzgj naprawie,
- wykonanie regulacji:
- regulacja piyty lub regulacja wtazu do studzienki
5.2. Roboty przygotowawcze
Rozpoznanie usytuowania studzienki w stosunku dgerachni polega na:
- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,
- okreleniu stanu nawierzchni w bezwednim otoczeniu studzienki,
- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdezenia.
Powierzchrg przeznaczando wykonania naprawy akceptujezymiera.
5.3. Wykonanie naprawy uszkodzonej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczejwykonanie regulaciji
pionowej studzienki, pod
warunkiem zaakceptowania przezyniera, obejmuje:
- zdgcie przykrycia (wlazu) urgdzenia podziemnego,
- rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokot studdien
rozebranie uszkodzonej goérnejesd studzienki (np. ogci zeliwnych, wylewki
betonowej, ptyt
zelbetowych pod studzienktp.),
- zebranie i odwiezienie lub odrzucenie element@wierzchni i gruzu na pobocze,
chodnik lub miejsce
sktadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniemnmhaigrzydatnego do dalszych robot,
- szczegotowe rozpoznanie stanu technicznego sikidub i podgcie kaacowej decyzji o
sposobie
naprawy i wykorzystaniu istniggych materiatow,
- sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ocegenie gornej gzci komory z ew.
uzupetnieniem
ubytkow,

- wykonanie deskowania oraz gémie i zagszczenie mieszanki betonowej klasy co

najmniej B-20,
wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzépioziomu powierzchni (jezdni,
chodnika,
pasa dziejcego itp.), a take rozebranie deskowania,
- 0sadzenie przykrycia studzienki wykorzystanietmiéggcych lub nowych materiatow
oraz ew.
wyréwnaniem zapragvcementow.
W przypadku znacznych uszkodzstudzienki, wynikajcych z uszkodze (zniszczé)
korpusu
komory - sposéb naprawy naje okresli¢ indywidualnie i wykond ja wedlug osobno
opracowanej
specyfikacji.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
uzysk& wymagane dokumenty, dopuszega wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpiecazstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodmodeklaracje
zgodndci, ew.
badania materiatow wykonane przez dostawcow itp.),
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sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatdw z tworzyw i prefabrykowah.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaWykonawca przedstawia dpnierowi do
akceptacji.
6.2. Badania w czasie robot
Czestotliwos¢ oraz zakres badad pomiardw, ktore naley wykona w czasie robot
podaje tablica 1.
Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot
Wyszczegblnienie bada pomiaréw Cestotliwos¢ badai:
Wartdsci dopuszczalne
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do wykanaaprawy 1 raz
2 Roboty rozbiérkowe 1 raz
Akceptacja nieuszkodzonych materiatéw
3 Szczegbtowe rozpoznanie usytuowania i decyzjgosabie regulacji 1 raz
4 Regulacja studzienki Ocenagia Wg p. 5.
5 Ulozenie nawierzchni Ocenaagta Wg p. 5.
6 Polazenie studzienki w stosunku do otacza&j nawierzchni 1 raz
Pokrywa studzienki - w poziomie nawierzchni 1 raz
6.3. Badania wykonanych robét
Po zakaczeniu robét naley sprawdzé wizualnie:
- wyghd zewretrzny wykonanej naprawy w zakresie wydli, ksztattu, wymiarow,
poprawné¢ profilu podiznego i poprzecznego, namijagcego do otaczagej
nawierzchni i
umazliwiajacego sptyw powierzchniowy waod.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiarow jest 1 szt. wykonanej regulacji studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00yr\&gania ogoélne” p. 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjp. 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbiér robét zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- roboty rozbidérkowe,
- regulacja (naprawa) studzienki.
Odbidér tych robét powinien lyzgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST D-00.00. Wymagania
ogolne oraz
niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Pfatng¢ za 1 szt. regulacji wysoko studzienek urdzen podziemnych nale
przyjmowa zgodnie z
obmiarem wbudowanych materiatéw oraz wynikéw podwar bada laboratoryjnych.
Cena regulacji studzienki dla ydzex podziemnych obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie rozbiérki nawierzchni i studzienek,
- wykonanie wykopu,
- mont& studzienek z odpowiednim usytuowaniem wysckovym wraz z pigjgnach
betonu,
- wykonanie izolacji,
- zasypanie wykopu warstwami z zagczeniem zgodnie z dokumentapjojektows i ST,
- odtworzenie nawierzchni i doprowadzenie terenstdau pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] PN-EN 206-1 Beton. G&¢ 1. Wymagania wigiwosci, produkcja i zgodni.
[2] PN-EN 124 Zwiéczenia wpustow i studzienek kanalizacyjnych do eamahni dla
ruchu
pieszego i kotowego.
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D-01.06.

RURY OCHRONNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS§ wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t przy uteniu rur ostonowych dwudzielnych na ista@jch
kablach (teletechnicznych/energetycznych).

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstgako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dladamia: ,Budowa schodéw terenowych do
sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagospomaianiem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obptych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasady powadzenia robot
Zwigzanych
z wykonaniem rur ostonowych dwudzielnych dla zalezzenia istniejcych kabli — rury
typu AROT @110 - 160 mm.

1.4. Okreslenia podstawowe
Pozostale podstawowez zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wwggania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” .

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania

Ogd6lne wymagania dotygee materialtdbw podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne”. Wszystkie zakupione przez Wykongwmateriaty, dla ktérych normy PN i BN
przewidup posiadanie zaviadczenia o jakei lub atestu, powinny iy zaopatrzone przez
producenta w taki dokument.

2.2. Rodzaje materiatow

Dla zabezpieczenia istniglych kabli przewidziano ul@nie rur ochronnych
(przepustéw kablowych) dwudzielnyapl10 do 160 mm typu AROT. Rury ostonowe
naley przechowywd na utwardzonym placu w miejscach zabezpieczonyctedor
dziataniem sit mechanicznych. Do zasypania wykopaley uzyé piasku.

3. SPRET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.
Roboty wykonuje si recznie przy pomocy drobnego stz pomocniczego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport oston z rur typu AROT

Rury AROT mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed uszkodzeniem i uktadane zgodnie zumk@mi wydanymi
przez ich wytwore.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogd6lne wymagania
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Ogl6lne wymagania dotygze wykonania robét podano w ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Kolejnasé robot

a) wykonanie rowow:

- glkebokaici (w zaleznosci od posadowienia) dla odstgnia istniegjcych kabli;

b) utozenie rur ostonowych dwudzielnych;

C) po ut@eniu rur ostonowych naty zasypa wykop piaskiem, zasypywany grunt uldija
warstwami o grubgi do 20 cm ubijakiemecznym lub mechanicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne”
pkt 6.
Celem kontroli jest stwierdzenie gghiccia zataonej jakgci wykonywanych robot przy
zalazeniu oston.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 7.
Obmiaru robét dokorta nalezy w oparciu o dokumentagj projektows i ewentualnie
dodatkowe ustalenia, wynikte w czasie budowy, at@m&pne przez liyniera.
Jednostl obmiarowg dla zabezpieczenia sieci uzbrojenia terenu jest ietacy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogllne wymagania dotygze podstawy ptatsei podano w ST D-00.00.
-~Wymagania ogélne” pkt 9.
Pfatng¢ za metr nalgy przyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnjakosci uzytych
materiatow i wykonanych robét na podstawie wynikgowniaréw i bada kontrolnych.
Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie rowéw,
- utozenie rur ostonowych,
- wykonanie inwentaryzacji przebiegu kabli,
— zasypanie rowow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

D-02.00.

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\S& wymagania dotycxe
wykonania i odbioru liniowych rob6t ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.
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1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
ziemnych w czasie budowy lub modernizacji drogejaiuia:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych (ka¥)I-
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych (kat. VI;X)

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spetnjaf warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i
skarpami rowow.

1.4.3. Wysokas¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robot
ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokai¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wo@ maitej nénosci, charakteryzujcy sk
znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod abeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach,

ktérego probki nie wykazgjzmian obgtosci ani nie rozpadagjsic pod dziataniem wody
destylowanej; majwytrzymatd¢ nasciskanie B ponad 0,2 MPa; wymagarycia srodkow

wybuchowych albo naezlzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyppotazone w obgbie
pasa robét drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem
robot drogowych.

1.4.14. Odktad - miejsce wbudowania Ilub skladowania (odigiez) gruntéw
pozyskanych w czasie wykonywania wykopéw, a nie avgistanych do budowy nasypow
oraz innych prac zwzanych z tragdrogova.

1.4.15. Wskaznik zagszczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia
gruntu, okrélona wg wzoru:

| = Py
==L
pds
gdzie:
M - oestoéé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mghihn
Pis - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod

optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B&M [2],
stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgozinie
normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/r}).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntow
niespoistych, okrdona wg wzoru:

_ Geo
dy
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),

dio - s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).
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1.4.17. Pozostale oki&enia podstawowe gszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntdw i innych materiatbw na kategoped wzgédem
trudndici ich odspajania podaje tablica 1. W wymienioralicy okré&lono przecitne
wartaici  gestasci objetosciowe] gruntdw i materialtdw w stanie naturalnym ora
wspotczynnikdéw spulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny ktprzez Wykonawg
wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasyggrunty przydatne do budowy
nasypow mog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdnsetvia nadmiar
objetosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykep nie kedac
nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaly za zgpdnzyniera wywiezione przez
Wykonawe poza teren budowy z przeznaczeniem innym Imidowa nasypow lub
wykonanie prac obfych kontraktem, Wykonawca jest zobagwmany do dostarczenia
rownowanej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wkasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasyp@awinny by wywiezione
przez Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odktad naldo obowizkow
Zamawiajcego, o ile nie okrdono tego inaczej w kontrakcie. zynier maze nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérycisorva nieprzydatié wynika jedynie
z powodu zamarzecia lub nadmiernej wilgotriai.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw regdgorie wg [8]

Gestasé Przecitne
objetosciowa w | spulchnienie po
Kate- Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w %
goria naturalnym od pierwotnej
KN/m® objetosci?
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5 do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5 do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezlgate 11,8 od 5 do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardoplazine i plastyczne 17,7 od 15 do 25
Gleba uprawna z darniub korzeniami grubizi do 30 mm 12,7 od 15 do 25
2 | Torf z korzeniami grubizi do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzentgzttiiem lub|
odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, poiztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grésoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grub&i ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 | Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzemgzhiem
lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarado
40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cg¢zka i ity wilgotne, twardoplastyczne i plastyczne,
bez gtazéw 19,6 od 20 do 30
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Mady i namuly gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zlgate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem i odpadkami
drewna lub gtazami o masie do 25 kg, stamowni do 10%
objetosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, poétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 10% ohjtosci
gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami ddkg0 16,7 od 25 do 35
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mmzwazami o
masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg staneeyimi 10-30% obgtosci
gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 m 17,7 od 30 do 45
5 | Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatwaviub
blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mikkie lubsrednio twarde stabo gskane 16,7
22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntow i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, cz$ciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapier marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakoéw gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtéwnie skat osadowych o spoiwie
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapieh niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niegkany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ilasto-krzenkomwym 25,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw skat gtownie krystalicznych o speipvi
wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
9 | Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 25,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapien bardzo twardy 24,5 od 45 do 50
Gnejs 25,5, od 45 do 50
Granitsrednio i drobnoziarnisty 25,5 od 45 do 50
26,5
Sjenitsrednioziarnisty 25,5 od 45 do 50
Gnejs twardy 26,5 od 45 do 50
Porfir 24,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaly pokruszone 26,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 25,5 od 45 do 50




Wapier krzemienisty i rogowy bardzo twardy 27,4 od 45 do 50

Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 26,5 od 45 do 50

Gabro 26,5 od 45 do 50

Gabrodiabaz i kwarcyt 27,4 od 45 do 50

Bazalt 25,5 od 45 do 50
27,2

1) Mniejsze wart&i stosowa przy obliczaniu iléci materiatdw na warstwy nasypow przed ichggagzeniem
wicksze wartéci przy obliczaniu olstosci i ilosci srodkéw przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wadem wysadzinowdzi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntow
whasciwosci nostki | Niewysadzinowsg \dtpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty| mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina |~ dlina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zw¢zta,
- pospdtka - rumosz glina zwizta,
p_ P . glina pylasta
- piasek gruby gI|r.1|as_ty. 2wiezia
- piaseksredni = zwir gliniasty |- it it piaszczys-
- piasek drobny|— pospoétka ty, it pylasty
- suzel gliniasta bardzo wysadzinowe

- piasek gliniasty

nierozpadowy - pyi, pyt piasz-

czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarna¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2 Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézie

mozliwoscig korzystania z nagpujacego sprgtu do:

— odspajania i wydobywania gruntdw (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne,
zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczitg.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun{@mycharki, zgarniarki,
réwniarki, uradzenia do hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradghskrzyniowe, t&mociygi
itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.
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4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany
do kategorii gruntu (materiatu), jego etgsci, technologii odspajania i zatadunku oraz od
odlegtaci transportu. Wydajnié s$rodkdéw transportowych powinna &y ponadto
dostosowana do wydajém sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad walo zatwierdzone nie me by
podstawy roszczé Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile
zwieckszone odlegiexi nie zostaty wezaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w ST D-OMIgmagania ogolne” pkt
5.

5.2. Dokladndé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowane;j
nie powinny by wieksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanychednych
rob6t ziemnych nie m przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wgicej niz
+ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnoard¢ si¢ od projektowanego o weej niz 10% jego
wartaici wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢ nierbwndgci na powierzchni
skarp nie powinna przekraézd0 cm przy pomiarze fat3-metrovy, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotgyce rowndci, wynikajgce ze sposobu umochienia
powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu
oraz pochylenia i rownigi skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i
ST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmgdzen, stanowacych elementy systeméw
odwadniagcych, ugtych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powiniea ile
wymagaj tego warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét ziethrigk, aby zabezpieczygrunty
przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawcaotmawigzek takiego wykonywania
wykopdw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania robot
spadki, zapewniagge prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktore
spowoduje ich diugotrwat nieprzydatnéé, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych
gruntéw i zastpienia ich gruntami przydatnymi na whasny koszt Rakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawjieggo za te czynroi, jak réwniez za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wod do istmielych zbiornikdw naturalnych i uwgdzen
odwadniajcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytacja

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ustizia¢ jego prawidiowe odwodnienie
w catym okresie trwania robét ziemnych. Wykonanigkepdw powinno pogpowa w
kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podiny i nada
przekrojom poprzecznym spadki, usiwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w
dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymaagaspadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 2% w przypadku
gruntéw niespoistych. Natg uwzgkdnic ewentualny wplyw kolejni i sposobu
odspajania gruntow oraz termindéw wykonywania innyobd6t na spetnienie wymaga
dotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrodta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i /lub
dreny. Wody opadowe i gruntowe nafeodprowadz poza teren pasa robét ziemnych.



5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentacj
projektows i ST. Szeroké dna i gktbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiarow
projektowanych o wgcej niz + 5 cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowéw powinna &y
zgodna z okrdong dla skarp wykopéw w ST.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakardroli zgodnéci z
wymaganiami specyfikacji okénymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektow.
Szczegoly uwag nalezy zwréck na:
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ucie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje
tablica 3.

Tablica 3. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, fat o diugagci 3 m i
ziemnego poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerolkei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

N

Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

(o2}

Pomiar réwnéci skarp

=

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem erdnych w odsfpach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiraz na kade 500
nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o
wigcej niz + 10 cm.

6.3.3.Szerokdé¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wecej
niz+5cm.

6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogdzni¢c sie od rzdnych
projektowanych o wicej niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp



36

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oeagj niz
10% wartdci pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.ROwWnNa¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzone f8tmetrove, nie mog
przekracza 3 cm.

6.3.7.ROwnaG¢ skarp

Nierowndaci skarp, mierzone tgt3-metrovg, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez
pomiar niwelatorem kxnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do
rzednych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okéony zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien
by¢ zgodny z zatbonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnige wymaga podanych w odpowiednich
punktach specyfikacji, zostammdrzucone. J materiaty nie spetniace wymaga zostan
wbudowane lub zastosowane, to na polecenig/niera Wykonawca wymieni je na
wihasciwe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od okienych w
punktach 5 i 6 specyfikacji powinny byonownie wykonane przez Wykonasoa jego
koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier mae uzng wad: za nie majca
zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne dragtali zakres i wielké& potrcen za
obnizong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.09m)agania ogdine” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawjest n¥ (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0§r\&gania ogolne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovy, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogllne ustalenia dotygze podstawy platdgi podano w ST D-00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. OHKemia. Symbole. Podziat i opis
gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek igrun

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapiairbiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. @fania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #aododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty
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7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu
10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiegichu, IBDiM, Warszawa
1978.

D-03.01.

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\$ wymagania dotycze
wykonania i odbioru robot zgranych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego dgemtia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreilenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00. ,Wynsaga ogdéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3.SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogllne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podt powinien
wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem; Zynier
moze dopuyci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku praagzyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spet nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wdaiwosci
gruntu podtaa.



4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyegce transportu materiatdw podano w ST D-00.00. ,Wgaraa
Ogolne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i
zag;szczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem rob6t zwizanych z wykonaniem
warstw nawierzchni. WcZaiejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zag:szczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogl Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtu nie
moze odbywé si¢ ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowankoryta w planie i profilu
powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi
drogi lub w inny sposOb zaakceptowany przezyimera. Rozmieszczenie palikow lub
szpilek powinno umdiwia¢ nackgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robdt w
odstpach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegolrigi jego moc nalgy dostosowé do rodzaju gruntu,
w ktérym prowadzoneasroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywé recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na
zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzenidthwl przypadku robot o matym
zakresie. Sposob wykonania musé lzpakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poetniby wykorzystany
zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i, ST wbudowany w nasyp lub
odwieziony na odktad w miejsce wskazane przeynera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze
wszelkich zanieczyszc#e

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne
terenu umaliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdaych poditga. Zaleca
sig, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniejcB wyzsze nk
projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w
podiazu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinispulchné podiaze na
glebokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetnigy
wymagania obowgzujace dla gérnej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartoi
wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiea naley stosowd rowniarki. Sciety grunt powinien by
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezAyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢c do jego zagszczania.
Zageszczanie podia naley kontynuowé& do osigniccia wskanika zagszczenia nie
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mniejszego od podanego w tablicy 1. Wkl zag:szczenia naley okreila¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].
Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (ls)

Minimalna wartéc¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych|  Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od ciezkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm og
powierzchni podioa 1,00 1,00 0,97

Na analizowanym ukiladzie komunikacyjnym wys¢puje ruch lekki KR 1, dlatego
nalezy zastosowa wartosci wspotczynnika Is dla takiego obeizenia ruchu.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material twgry podiae uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel zag:szczenia naley oprze& na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozho
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i piemego modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnaos¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna liyrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w
dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podia
nasgpi przerwa w robotach i Wykonawca nie prapstnatychmiast do ukfadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieézyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez/hiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to
do uktadania kolejnej warstwy raoa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeani
niezkednych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
napraw¢ wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogdlne
pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i
zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéopodaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres badai pomiarbw wykonanego Kkoryta i
wyprofilowanego podiga

Lp. Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rownd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rownd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
: co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostra
5 | Rzdne wysokeciowe i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
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Cd. tablicy 2
7 Zaggszczenie, wilgotn@ |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie
gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i ukdat@énia osi w planie natg
wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podia)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci
projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndci podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy
lata zgodnie z norm BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwndci nie mog przekraczé 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtopowinny by zgodne z
dokumentacj projektowy z tolerancj + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego
podiaza i rzzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocog)
niz £ 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lukce niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okrélony wg BN-
77/8931-12 [5] nie powinien kBymniejszy od podanego w tablicy 1.

Jéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje ¢Siporéwnanie warkei
modutéw odksztalcenia, to wafto stosunku wtornego do pierwotnego modutu
odksztatcenia, oké&tonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [3] nie powinna bywigksza
od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagpzczania naly bada& wedlug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtéa powinna by rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do + 10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdfilowanego
podtoza)

Wszystkie  powierzchnie, ktére wykazuj wicksze odchylenia cech
geometrycznych od okilenych w punkcie 6.2 powinny By naprawione przez
spulchnienie do gbokdsci co najmniej 10 cm, wyrGwnanie i powtorne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonasaegtwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.@0ymagania ogolne” pkt 8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8T i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platdoi podano w ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fkoryta obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roxplgamiem,

— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu $nadki transportowe i odwiezienie na
odktad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podia,

- zagszczenie,

- utrzymanie koryta lub podia,

- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie taodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskiéka zagszczenia gruntu

D-04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Sss wymagania ogoélne
dotyczice wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilianych mechanicznie wg PN-
S-06102 [21] i obejmyjST:

D-04.01. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizegammechanicznie,
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Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje gigodnie z
ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowejkojapodbudow pomocnicz i

podbudow zasadnicz oraz warstw wymienionego podim, wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych[3

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczrylegapcy na odpowiednim
zagszczeniu w optymalnej wilgotoi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0D.00. ,Wymagania ogoélne” pkt

1.4 oraz w ST dotyegrych poszczegélnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.01. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizegammechanicznie.
1.5. Ogoélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogéine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania,
podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2.Rodzaje materiatow

Kruszywo tamane zastosowane dla warstw podbudowy nsubyé kl. 1.

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszstabilizowanych
mechanicznie podano w ST dotycych poszczegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizog@ameechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wediug PN-B-06714-15 [3] powinna
leze¢ migdzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnieniadpaymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechaniczne;j
1-2 kruszywo na podbuda@wasadnicg (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
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1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmg warstve)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéod doinej
krzywej granicznej uziarnienia do gornej krzywejpmgicznej uziarnienia nagsiednich
sitach. Wymiar najwikszego ziarna kruszywa nie poprzekracz&2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczeg6lnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedhug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od2 | PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 | do10| do12 | do10 [ do 12 -15 [3]

2 | Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15[3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej ni: 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

S Mot o M og] 0d30| 0d30 | 0d30| 0d30 | | BN-6asgo3L

6 |Scieraingé w bebnie Los
Angeles
a) Scieralné¢ catkowita po)
peinej liczbie obrotéw, nig
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralndg¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
WiQCEj niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkOw siarki wi
przeliczeniu na S@ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wigcej niz -2819]

11 | Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nig
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud=>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]
2.3.3.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie powinien wykazaic mazliwoscig korzystania z nagpujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypamsgych w uradzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewii wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgonb
optymalnej,
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b) réwniarek albo ukladarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gt@nych do zagszczania. W
miejscach trudno dagtnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z minngnateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatow powinien odb§wi zgodnie z wymaganiami
norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Podtaze pod podbudog powinno spetnié wymagania okrdone w ST ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa powinna bByutozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie
drobnych castek gruntu do podbudowy. Warunek nieprzenikanidezga sprawdzt
wzorem:

D15
d85

<5 1)

w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod®#blziarn warstwy podbudowy lub
warstwy odgczapcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod@Pe8ziarn gruntu podiam, w
milimetrach.
Jeeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podigu utozy¢ warstwe
odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtoknirg. Ochronne wiéciwosci geowtokniny,
przeciw przenikaniu drobnych gstek gruntu, wyznaczaest warunku:

9s0 1,2 )
O90

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod@i % ziarn gruntu podia,
w milimetrach,

Ogo - umowna érednica poréw geowtdkniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu
zatrzymugca s¢ na geowtokninie w iléci 90% (m/m); warté¢ parametru &
powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztalttowanEodbudowy powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w gdlach réwnolegtych do
osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany przegriera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utivaia¢ nachgniecie sznurkéw

lub linek do wytyczenia rob6t w odstach nie wgkszych nk co 10 m.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej
nalezy wytwarz& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczrig zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza ¢i wytwarzania
mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji deodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna lédyod razu transportowana na miejsce wbudowania W tak
sposOb, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu

5.4. Whudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétio
takiej, aby jej ostateczna gruidopo zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej.
Gruba¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracza 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna ®yroziozona w sposob zapewrniay oshgniecie
wymaganych spadkéw i ¢dnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skladaesiz wiccej
niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna ldywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkéwddrzych wysokéciowych. Rozpocgcie budowy
kazdej nasgpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas gagczania powinna odpowiatla
wilgotnasci optymalnej, okrélonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]1 [
(metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony, poigimzosta osuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélong iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgottanieszanki kruszywa jest wgza od optymalnej
0 10% jej wartéci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien
odpowiadé przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agoniem nasipnej warstwy, powinna gy
utrzymywana w dobrym stanie. z#d Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgad
Inzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obaemany naprawd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peeziuch. Koszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamyniki tych bada Inzynierowi w celu
akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmbwazystkie wiéciwosci okreilone w
pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada

Maksymalna

. powierzchnia

Lp. Wyszczegdlnienie bada bada na dzienne| ;o4 dowy przy-
dzialce roboczej padajca na jedng

badanie ()

Minimalna liczba

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnci¢ mieszanki 2 600
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3 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh |

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kadej zmianie kruszyw

dla kazdej partii kruszywa i L

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dyggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3.

Probki naley pobier& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem.
Wyniki bada powinny by na biegaco przekazywane aynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1]tode II), z tolerangj +10% -20%.
Wilgotnas¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zageszezenie kadej warstwy powinno odbywa sie a do osigniecia
wymaganego wskaika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzéa wedtug BN-77/8931-12 [30]. W
przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest niiwe ze wzgédu na gruboziarniste
kruszywo, kontrag} zag:szczenia naley oprze& na metodzie obgien ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejiiraz na 5000 Ay lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgaleizn& za
prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modi#edo pierwotnego modutu odksztatcertia
jest nie wikszy od 2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E
Eq

< 22

6.3.5.Wtasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmofvaocer wszystkich wiaciwosci
okreslonych w pkt 2.3.2.

Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaov sposob
losowy w obecngxi Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych
podbudowy podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwo$¢ pomiaréw

1 |Szerokdé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb agty planografem albo d

2 | Rownai¢ podhena 20 m ta na kadym pasie ruchu
3 | Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe €0 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planie* €0 100 m

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczgj,
lecz nie rzadziej giraz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadzieigmaz ng
2000 n?
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8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach
kazde 1000 m

co najmniej w 20 punktach na dde

1000 m

- ugiecie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatednia osi w planie naig
wykona® w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mige r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wcej
niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraymikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywieksza od
szerokdci warstwy wyej lezacej o co najmniej 25 cm lub o waéto wskazap w
dokumentacji projektowe;.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nierownaci podiwzne podbudowy nakly mierzy¢ 4-metrovg tatg lub
planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzyt 4-metrovy tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaokimny by zgodne z
dokumentagcj projektow, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi  wysokdciowymi
projektowanymi nie powinny przekragza 1 cm, -2 cm.

podbudowy i rzdnymi

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paalto

0O$ podbudowy w planie nie me by przesungta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podeo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniby¢ zgodny z podanym w
tablicy 4,
- ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskaznik Mak . Minimalny modut odksztah
wskazniku | zagszczenia a symalne ugicie cenia mierzony ptyto
Whes NiE ls nie spkzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
iz. O od pierwszego| od drugiego
niz, % 40 kN S0 kN och:)ia,zeniaEfJ obcb,Zegiagli
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180




Wymagania dla podbudéw dla analizowanego uktadu koomikacyjnego:

Dla podbudowy dla jezdni oraz miejsc postojowyckkraszywa tamanego — na gornej
warstwie - wymagany minimalny modut odksztalceig>140 MPa, zagszczenie
E2
E.

< 2,2

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazuwyicksze odchylenia od
okreslonych w punkcie 6.4 powinny kynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie do
gtebokasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gsgzrzone. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wecej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonzejylezacym, to Wykonawca powinien na
whasny koszt poszerzypodbudow przez spulchnienie warstwy na pehgrubcgé do
potowy szerokéci pasa ruchu, dokenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wertm grubéci, Wykonawca
wykona napraw podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie
lub wybranie warstwy na odpowiednigibokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera,
uzupetnione nowym materiatem o odpowiednichdeiaosciach, wyréwnane i ponownie
zagszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wghidu tych robot nagpi
ponowny pomiar i ocena grufim warstwy, wedlug wyej podanych zasad, na koszt
Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa n&nos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca
wykona wszelkie roboty niezbdne do zapewnienia wymaganejsnasci, zalecone przez
Inzyniera.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0blne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00/magania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-00.@ymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygeze podstawy platrisi podano w ST D-00.00.
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnei objetych cem jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie, podano w ST:
D-04.01 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizog@ameechanicznie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023
23.  PN-S-96035
24. BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02
28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébektyr

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. @zanie mrozoodporici
metod; bezpdredny

Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartai siarki
metod; bromowg

zawartmi

zawartai

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

famane do

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat
Drogi samochodowe. Pomiar e¢éigi podatnych

ugieciomierzem belkowym
Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnyctpotsztywnych, IBDIM -

Warszawa 1997.
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D-04.01

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSss wymagania ogéine
dotyczice wykonania i odbioru robo6t zywanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanesiabilizowanego
mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ngol
pkt 1.3.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméchd@e - jedna lub wiej
warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostaleokreslenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w ST0B.00. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogllne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania,
podano w ST D-04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagigne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mystabilizowanych
mechanicznie powinno Bykruszywo ftamane, uzyskane w wyniku przekruszeuoravsca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw allzmrezwiru wickszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek
gliny.

Kruszywo tamane zastosowane dla warstw podbudowy nsubyé kl. 1.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w ST D-
04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pRt2

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w ST D-04.00. ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 2.3.2.
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3. SPRZET

Wymagania dotycxe sprztu podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.00 ,Podbudowa zzgmus
Wymagania ogoélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogllne zasady wykonania rob6t podano w ST D-04,B6dbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podida

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-
04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne Rt

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-
04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”5Rt

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.00.
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-
04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne 5kt

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jako robét podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw,
zgodnie z ustaleniami ST D-04.00. ,Podbudowa z Zyws Wymagania ogoélne”
pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w
ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojid’6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.00. ,Podhvada
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w
ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojma”6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogllne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.@@dpudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne”
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest nt (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.@dpudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogollne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy pfatdei podano w ST D-04.00.
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji
technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.00. ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne”
pkt 10.

D - 05.01.

KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zezanych z ustawieniem krgwnikéw betonowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgsko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z ustawieniem krganikow:
- betonowych na tawie betonowej z oporem.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogrzajace chodniki dla
pieszych, pasy dzigte, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.



1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoéine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skltadowania,
podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe,
— piasek na podsyghk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania fawy pod kramwiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01 [14].
2.3.1.Typy

Zastosowano nagiujacy typ kraweznikéw betonowych:
U - uliczne

2.3.2.Rodzaje

Zastosowano nagiujacy rodzaj krawznikdw betonowych:
- prostoktnescicte - rodzaj ,a”
2.3.3.0dmiany
W zaleznosci od technologii i produkcji kragznikdw betonowych, rozeia sk
odmiany:
1 - kraweznik betonowy jednowarstwowy,
2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

Nalezy zastosowd kraw ezniki dwuwarstwowe.
2.3.4.Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkofizgéawezniki betonowe dzieli si
na:
- gatunek 1 -G1,
- gatunek 2 - G2.
Nalezy zastosowa krawezniki gatunku 1 (G1)

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.1.Ksztalt i wymiary

Ksztatt kravgznikow betonowych przedstawiono na rysunku 1, a vayynpodano
w tablicy 1.

Wymiary kraweznikow betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraweznik rodzaju ,a”
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraveznikéw, cm
kraweznika| kraweznika | b h c d r
30 min. 3 min. 12
U a 100 15 max. 7 max. 15 1.0
najazdowy 100 15 22

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegnikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h ik 3 +3

2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kragznikéw betonowych powinny liybez rys, pknigé¢ i ubytkdéw
betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Keglmie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie
z BN-80/6775-03/01 [14], nie powinny przekraczeartaici podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia ktanikéw betonowych

Rodzaj wad i uszkod#e

Dopuszczalna wielkid
wad i uszkodze

Gatunek 1

Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukic¢é powierzchni krawznikdw w mm

2

3

Szczerby i uszkodzeni
krawedzi i narazy

(scieralne), mm

pograniczajcych powierzchnie gérn

niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugd¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3.Sktadowanie



Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skfadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug typow, rodzajow, odmian, deiter wielkosci.

Krawgzniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podkiadek i przektadek
drewnianych o wymiarach: grub©2,5 cm, szerok@ 5 cm, diugéé min. 5 cm wgksza ni
szerokd¢ kraweznika.

2.4.4 Beton i jego skladniki
2.4.4.1 Beton do produkcji kragznikow

Do produkcji krawznikdw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25
i B 30. W przypadku wykonywania krganikdw dwuwarstwowych, gérna (licowa)
warstwa krawznikow powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton uyty do produkcji krawznikdéw powinien charakteryzowasie:
— nasgkliwoscig, poniej 4%,
— Scieralndciag na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,
- mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norsmPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powiniert lImementem portlandzkim klasy nie
nizszej n ,32,5” wg PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnottagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowywa w warunkach zabezpiecaaych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszywami inagciitymentéw, gatunkow i marek.

2.4.4.4\Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoyv powinien odpowiada wymaganiom
PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo-piaskowejBRB6711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem
portlandzkim klasy nie mniejszejmi,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701
[10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiad&wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.6. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod krageniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15 , wg PN-B-0622( ktérego sktadniki powinny
odpowiadé wymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetienia szczelin dylatacgfnyna gogco, powinna
odpowiadé wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techns.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-
piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki  betonowe mog by¢ przewaone dowolnymi s$rodkami
transportowymi.

Krawezniki betonowe uklada nalezy na érodkach transportowych w pozycji
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczenierng Bi
uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warsi@gpowinna wystaw@apozasciany
srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powiniergsidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-
08 [12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczarych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem nmnnmateriatami.
Podczas transportu kruszywa powinny¢ lzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.

Mas: zalewows naleey pakowd& w bebny blaszane lub beczki drewniane.
Transport powinien odbywasic w warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzeniem
bebndéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\8@magania ogolne”
pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod dgeowinien wynosi co
najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonsigebez szalowania, przy
gruntach sypkich naky stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujeg¢siv szalowaniu. Beton rdeielony w
szalowaniu lub bezgeednio w korycie powinien Wy wyrownywany warstwami.
Betonowanie taw nafy wykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym
nalezy stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemas zalewovy.

5.4. Ustawienie kraveznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragnikéw

Swiatto (odlegidé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno kyzgodne
z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w przypadraku takich ustaie powinno
wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach gikpwych (np. ze wzgdu na ,wyrobienie”
scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zliszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna byo ustawieniu
krawgznika obsypana piaskiem,zwirem, tluczniem Ilub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej
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Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku
lub na podsypce cementowo-piaskowej o géabd do 5 cm po zagzczeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysapieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénabadania
materiatdéw przeznaczonych do ustawienia kravkow betonowych i przedstagvivyniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzeystpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3midoy diugaci i glebokasci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoiq
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow ngle przeprowadd z
doktadndcia do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie
z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenigtdw prostych w narach elementow
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materiatdw stosowanych prztawianiu kraveznikow
betonowych powinny obejmowavszystkie wtaciwosci, okreslone w normach podanych
dla odpowiednich materiatéw w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podita powinno
by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

a) Zgodndg¢ profilu podhznego gornej powierzchni taw z dokumentagjojektow.
Profil podhleny gornej powierzchni fawy powinien byzgodny z projektowan
niwelety. Dopuszczalne odchylenia mpgynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazdta 100
m tawy. Tolerancje wymiarOw wynogz
- dla wysokdci = 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéri projektowane;j.

¢) Roéwna¢ goérnej powierzchni taw.
Réwna¢ goérnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwdch punktach,
na kade 100 m tawy, trzymetrowej laty.
Przewit pomigdzy gorra powierzchn tawy i przyl@ong tata nie mae przekracza
1cm.

d) Zagszczenie faw.
Zagzszczenie taw badagswv dwoch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowandgerunku nie mge przekracza
+ 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikéw nalezy sprawdzé:
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a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikdw w poziomie od linii projektowanej, ktére
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyZmmaweznika od niwelety
projektowanej, ktére wynodi 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni krageznikbw, sprawdzane przez przyknie w dwoéch
punktach na kale 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomicdzy
gorm powierzchm kraweznika i przytazorg tata nie maze przekraczal cm,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) ustawionego kraunika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogollne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.@0ymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod fagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgodIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy pfatdei podano w ST D-00.00.
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kraxnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce (cementowo-piaskowej),
— wypetnienie spoin kragznikéw zapraw,
— ew. zalanie spoin magzalewowvs,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonoweealbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&twonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.todlg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka
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8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych

9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek

10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingbw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty

17.Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDjarBprojekt - Warszawa,
197911982r.

D - 05.02.

BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyce
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z ustawieniem betonowego okezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zZwigzanych z ustawieniem betonowego ohezehodnikowego obramowggego zjazdy
indywidualne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roagzapce
jednostronnie lub dwustronnieagi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do
komunikacji.

1.4.2. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowirzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogoélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdlne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
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obrzeza betonowe,

beton B-15 do wykonania taw,
cement,

piasek do zapraw.

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie st dwa rodzaje obrzg:
- obrzee niskie - On,

— obrzere wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek
wymiarowych obrzea dzieli s¢ na:

— gatunek 1 -Gl1,
— gatunek 2 - G2.
Nalezy zastosowd obrzeza wysokie Ow gatunek 1 (G1).

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymjaogano w
tablicy 1.

0

I

Y
ALY

LN
A

i

Ji
4

o

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsy

Rodzaj Wymiary obrzgy, cm
obrzea 1 b h r
on 75 6 20 3
100 6 20 3
100 8 30 3
Oow

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
' +8 +12

b, h t3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze
z formy lub zatartej. Kragdzie elementdéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaiwdzi elementow nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielka

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie goérn .
i uszkodzenia (Scieralne) zipuEzzline
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate

powierzchnie:

liczba, max 2 2

dhugas¢, mm, max 20 40

gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzexa chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach
otwartych, posegregowane wedtug rodzajow i gatunkéw

Betonowe obrzea chodnikowe naly uklada z zastosowaniem podkiadek
i przekladek drewnianych o wymiarach co najmnieubgs¢ 2,5 cm, szerokg 5 cm,
dtugas¢ minimum 5 cm wgksza ni szerokdéé¢ obrzea.

2.4.5.Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzgy nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25
i B 30.

2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Na tave nalery zastosowéabeton cementowy klasy B15.
Materiatly do zaprawy cementowo-piaskowej powinmpa@wviadé wymaganiom
podanym w ST D-05.01. ,Kragzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami
transportu po osgnieciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaltci
projektowane;j.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczenien s$zkodzeniami
w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w ST @05,Krawezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\Wymagania ogdlne”
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pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta
Koryto pod podsypk (fawe) nalery wykonywat zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada wymiarom tawy w planie z
uwzgkdnieniem w szerok@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.
4.3.tawa.

tawe pod obrzea naley wykona z betonu cementowego B15.

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podiu w
miejscu i zeswiattem (odlegtdciag gornej powierzchni obrza od cijgu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami dokumentaciji projektowe;j.

Zewretrzna $ciana obrzega powinna b§ obsypana piaskiemzwirem lub
miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie aobity

Spoiny nie powinny przekracZazerokdéci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskosvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczycic
i zmy¢ wody. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pelrgicbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”

pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyapieniem do robdét Wykonawca powinien wykdénabadania
materialtdw przeznaczonych do ustawienia betonowyaltrzezy chodnikowych i
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin
elementu przez pomiar i policzenie uszkadzeystpujacych na powierzchniach i
krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy @niry dtugdci i gtebokasci
uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoiq
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiar6w elementéw pgle przeprowadd z
dokltadnacia do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubsrtey,
zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. SprawdzenjgWw prostych w narach elementow
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nam i zmierzenia odchytek z
doktadndcig do 1 mm.

Badania pozostatych materialdw powinny obejméwaszystkie wiaciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakgmienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naly sprawdzéa wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza oraz tawy - zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,

¢) ustawienia betonowego obrzechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y prz
dopuszczalnych odchyleniach:

- linii obrzeza w planie, ktére m@ wynos¢ + 2 cm na kade 100 m diug&i obrzea,

- niwelety gornej plaszczyzny obize , ktdére mae wynost +1 cm na kade 100 m
dtugasci obrzeza,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktdvwipno wykazywé catkowite
wypetnienie badanej spoiny na pelyiebokasc.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostgk obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obaze
chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00yr\&gania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana fawa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platdoi podano w ST D-00.00.
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypeknienie spoin,
- obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiarbw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

5.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegadku. Skiad, wymagania i

ocena zgodriei

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. W4pé
wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kresmiki i
obrzera.

D - 06.01.

NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ



1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\$ wymagania dotyczxe
wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowe;j
betonowej.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukotvejonowej.

Betonowa kostka brukowa stosowana jest do uktadaanvierzchni:
— jezdni, parkingu,
- chodnikéw, schodoéw, itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana ztome metod
wibroprasowania. Produkowana jest jako ksztattkdngsvarstwowa lub w dwoch
warstwach pajczonych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawowe as zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogllne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejtkikobrukowej w
budownictwie drogowym jest posiadanie aprobaty nexne;.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gkni¢é¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia goérna kostek powinnac¢bgowna i szorstka, a kradzie kostek
réwne i proste, widSnigcia nie powinny przekracza
— 2 mm, dla kostek o gruoi < 80 mm,
- 3 mm, dla kostek o grukoi > 80 mm.

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowanegskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
- 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przeomch do ruchu
samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynogz
- nadtgdci *3 mm,
- na szerokéci + 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.
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2.2.4 Wytrzymalai¢ nasciskanie

Wytrzymata¢ nasciskanie po 28 dniackrednio z 6-ciu kostek) nie powinnady
mniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najmsza wytrzymalé¢ pojedynczej kostki nie powinna &y
mniejsza ni 50 MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 1€tddc).

2.2.5.Nashkliwo ¢

Nasikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-
B-06250 [2] i wynosi nie wiecej niz 5%.
2.2.6.0dpornd@¢ na dziatanie mrozu

Odpornd¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinné lbgdana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250 [2].

Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zapamaia i odmraania probek jest
wystarczajca, jeeli:
— prébka nie wykazujegknied,
— strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymaléci na $ciskanie w stosunku do wytrzymdéd probek nie

zamraanych nie jest wksze nk 20%.

2.2.7.Scieralnd¢

Scieralngé kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111
[1] powinna wynosi nie wiecej niz 4 mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych
2.3.1.Cement

Do produkciji kostki brukowej nalg stosowé cement portlandzki, bez dodatkdw,
klasy nie niszej nt ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement
powinien odpowiadawymaganiom PN-B-19701 [4].
2.3.2.Kruszywo

Nalezy stosowé kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712

3]
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki
betonowej, przy zatmnych parametrach wymaganych dla produkowanegobwyro

2.3.3.Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji betonatwy kostek
brukowych powinny odpowiadavymaganiom wg PN-B-32250 [5].

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje; slodatki w postaci plastyfikatorow i
barwnikéw, zgodnie z receplaboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajgotowym wyrobom wikszy wytrzymaldé, mniejsa
nasikliwos¢ i wigkszy odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewrkostce trwate zabarwienie. Powinny to
by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogllne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Matle powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkopuje s¢ recznie.
Jeili powierzchnie § duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mana
stosowé@ mechaniczne uszizenia uktadaice. Uradzenie sktada siz wdzka i chwytaka
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sterowanego hydraulicznie, gictego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsogie
ich utozenia. Uradzenie to, po skazonym uktadaniu kostek, raca wykorzysta do
wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi do clakgtszczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tma stosowé& mechaniczne ugzlzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie lub keanikach.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotycgce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dklee § warstwowo na
palecie. Po uzyskaniu wytrzyma& betonu min. 0,7 R, kostki przenmne g na
stanowisko, gdzie specjalne azenie pakuje je w fadi i spina tama stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmest

Kostki betonowe mma roéwnig przewozé samochodami na paletach
transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

0Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q\Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Podtae

Podtaze pod uldgenie nawierzchni z betonowych kostek brukowych zeno
stanowé grunt piaszczysty - rodzimy lub nasypowy o WB5 [7].

Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,nawierzchng z kostki
brukowej przeznaczan dla ruchu pieszego, rowerowego lub niewielkiegochru
samochodowego, nina wykonywa bezpdgrednio na podtau z gruntu piaszczystego w
uprzednio wykonanym korycie. Grunt podéopowinien by jednolity, przepuszczalny i
zabezpieczony przed skutkami przemarzania.

Podtoze gruntowe pod nawierzclnipowinno by przygotowane zgodnie z
wymogami okrélonymi w ST ,Koryto wraz z profilowaniem i zggzczeniem podi@”.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzemhie nawierzchni z
kostki brukowej powinien hyzgodny z dokumentagcprojektova.

Podbudowa powinna Byprzygotowana zgodnie z wymaganiami gksaymi w
specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostelkdwnych mana stosowé
krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] lutne typy krawznikow zgodne
z dokumentagj projektovg lub zaakceptowane przezzimiera.

5.5. Podsypka

Na podsypk nalery stosowd piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B-
06712 [3].

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieresie w granicach od 3 do
5 cm. Podsypka powinna bywilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodna¢ ksztattéw i koloréw produkowanych kostek, #we
jest ulenie dowolnego wzoru - wcgsiej ustalonego w dokumentacji projektowej i
zaakceptowanego przezzimiera.

Kostke uklada s} na podsypce lub podia piaszczystym w taki sposob, aby
szczeliny mgdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalery uklad& ok. 1,5 cm
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wyzej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdyv czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zagzczeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypeinic piaskiem, a nagpnie zamiéc¢
powierzchng¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek gcznych lub mechanicznych i
przystpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje wiibratory
plytowe z oston z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przedkagzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunkusrodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé
walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupelnt szczeliny piaskiem i zamié
nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem niemaga piejgnacji -
moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przygpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawgdzizy producent
kostek brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2riniejszej ST.

Niezalennie od posiadanego atestu, Wykonawca powirigae¢ od producenta
wynikow biezagcych bada wyrobu nasciskanie. Zaleca gj aby do badania wytrzymaia
na $ciskanie pobiera 6 prébek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignok. 600 ni
powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygtieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresi
wymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badgprzedstawia laynierowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgsdha
dokumentacj projektovs i odpowiednimi ST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych
i podtuiznych polega na stwierdzeniu zgodaoz dokumentagj projektows oraz pkt 5.5
niniejszej ST.
6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgoélriovykonania z dokumentacprojektovy oraz
wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtovgoi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przatly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaci podtwzne

Nieréwnaci podiwne nawierzchni mierzone !atlub planografem zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [8] nie powinny przekra&€zd,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy + 0,5%.
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6.4.3.Niweleta nawierzchni

Raznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi
nie powinny przekraczat 1 cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wgcej
niz =5 cm.

6.4.5.Grubd¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétio podsypki nie powinny
przekracza+ 1,0 cm.

6.5. Czstotliwosé¢ pomiaréw

Czstotliwos¢ pomiaréw dla cech geometrycznych nawierzchni zkidsukowej,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca sj, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych vt @lkd byty
przeprowadzone nie rzadziej zni2 razy na 100 # nawierzchni i w punktach
charakterystycznych dla niwelety lub przekroju Emoznego oraz wedzie tam, gdzie
poleci Inzynier.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.X00/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.@0ymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i
wymaganiami layniera, jereli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
— wykonanie podsypki,
- ewentualnie wykonanie fawy pod kresmiki.
Zasady ich odbiorugsokreslone w D-00.00. ,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogllne ustalenia dotygee podstawy pfatdei podano w ST D-00.00.
-~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— przygotowanie podim (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie bafdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczenigieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaytiu. Sktad, wymagani
i ocena zgodnii

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenhnawierzchni.

D-06.02.

ELEMENTY PREFABRYKOWANE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel\$ wymagania dotyczxe
wykonania i odbioru robét zazanych z wykonywaniem elementow prefabrykowanych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét
Zwigzanych z umocnieniem skarp przez:
— zastosowanie elementéw prefabrykowanych (elememtprniowe w ksztalcie litery
,,L”).

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2. Darnina - ptat lub tama wierzchniej warstwy gleby, przdroctej i zwigzanej
korzeniami rélinnosci trawiaste;.

1.4.3.Darniowanie - pokrycie darmrpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aby
darnina do niej przyrosta.

1.4.4.Humus - ziemia rdinna (urodzajna).

1.4.5. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem W @apewnienia dobrego
wzrostu trawy.

1.4.6.Prefabrykat - element konstrukcyjny wykonany w aalzie przemystowym, ktéry po
zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie skarp.

1.4.7. Pozostale okigenia podstawowe as zgodne z obowirzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarpgtyloyi niniejszy ST %:
- szpilki, paliki i pale,
- cement,
- zaprawa cementowa,
- elementy prefabrykowaneseianki bet. w ksztalcie litery ,L”".

2.3. Szpilki, paliki, pale

Szpilki do przybijania darniny powinny byvykonane z gaki, zerdzi lub drewna
szczapowego. Szpilki powinny &yproste, ostro zaciosane. Grdboszpilek powinna
wynosk od 1,5 do 2,5 cm, a diugpod 20 do 30 cm.

Paliki i pale powinny b§ wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01
[11].

2.4. Kruszywo

Zwir i mieszanka powinny odpowiadavyymaganiom PN-B-11111 [2].
Piasek powinien odpowiadaymaganiom PN-B-11113 [3].

2.5. Cement

Cement portlandzki powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701 [7].
Cement hutniczy powinien odpowiadaymaganiom PN-B-19701 [7].
Sktadowanie cementu powinnodzgodne z BN-88/6731-08 [10].

2.6. Zaprawa cementowa

Przy wykonywaniu umocnie rowéw i $ciekOw naley stosowdé zaprawy
cementowe zgodne z wymaganiami PN-B-14504 [6] iB2N4501 [5].

2.7. Elementy prefabrykowane

Wytrzymata¢, ksztatt i wymiary elementéw powinny bygodne z dokumentacj
projektows i ST.

3. SPRZAT
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia powinien wykézaie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
- wibratoréw samobienych,
— piyt ubijajacych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogdllne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw
4.2.1.Transport darniny

Darnire mazna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczafych przed obsypaniemgskiemi raglinnej i odkryciem korzonkéw trawy
oraz przed innymi uszkodzeniami.
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4.2.2 Transport nasion traw

Nasiona traw mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

4.2.3.Transport materiatdow z drewna

Szpilki, paliki i pale mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w
warunkach zabezpiecaajch je przed uszkodzeniami.

4.2.4.Transport kruszywa

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagpych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zninrkruszywami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Transport cementu
Cement nalgy przewozé zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [10].
4.2.6.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane moa przewozi dowolnymi srodkami transportu w
warunkach zabezpieczajch je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robé6t podano w ST D-00W@magania ogélne” pkt 5.
5.2. Ukladanie elementdw prefabrykowanych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanynta dmocnienia skarp
s3 betonowe plyty zurowe oraz murki oporowe w ksztalcie litery ,L”".

Podtaze, na ktérym ukitadane ety elementy prefabrykowane, powinno ¢by
zagszczone do wskaika Is = 1,0. Na przygotowanym podio nalery utozy¢é podsyplke
cementowo-piaskoyv 0 stosunku 1:4 i zagcic do wskdnika ls = 1,0. Elementy
prefabrykowane naky ukladad z zachowaniem spadku podhego =zgodnie z
dokumentacj projektow.

Spoiny pomgdzy pltytami naley wypetnic zapraw cementowo-piaskoy o
i utrzymywa w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jékowykonanych robét i ich zgodéo z
ST, oraz na sprawdzeniu daty amasci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki
nasion traw.

6.3. Kontrola jakosci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchni@idavana jest réwna i nie ma
widocznych szczelin i obsugdi, czy poszczegoélne platy darniny nie wiméajg sic barwng
charakteryzujca jej nieprzydatnéé oraz czy szpilki nie wystajponad powierzchgi

Na powierzchni ok. 1 f naley sprawdz szczelné przylegania
poszczegodlnych ptatéw darniny do siebie i do pozdgkni gruntu.

6.4. Kontrola jakosci umocnien elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
— odchylenia liniiscieku w planie od linii projektowanej - na 100 mpdszczalne: 1 cm,
— réwndsci gornej powierzchnicieku - na 100 m dopuszczalny piaé mierzony tag
2m-1cm,
— doktadndci wypetnienia szczelin radzy prefabrykatami - petnagpokasé.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.09m)agania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- mb (metr biggcy) elementéw prefabrykowanych w ksztatcie liteky.,,

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.09n\Agania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagprojektowg, ST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w ST D-00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fn lub 1 mb umocnienia skarp obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatéw,
— pielegnacja spoin,
— uporzdkowanie terenu,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11104 Materialty kamienne. Brukowiec

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naiite do nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa relhe do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-B-14051 Kragzniki i obrzeza betonowe

5. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykie

6. PN-B-14504 Zaprawa cementowa

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoytbu. Sktad, wymagani
i ocena zgodnii

8. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty zien¥gmagania i badania

9. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiondlirorolniczych

10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyie/ia
11. BN-65/9226-01 Koftki faszynowe

10.2. Inne materialy

12. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowentglziemne.

D-07.01.

OGRODZENIE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejTYSa wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zaezanych z wykonaniem ogrodzenia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
1.3.1. Wykonanie ogrodzenia
1.4. Okreslenia podstawowe

Pozostate okigenia podstawowe gszgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w ST ,Wymaganigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, puda
ST ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanympgs
2.2.1. Elementy ogrodzenia:

a) Przesta — siatle ogrodzenia wykona& z ocynkowanego drutu o grubéci 3,1 mm
malowanego proszkowo;

b) Stupki - nalezy wykonaé z profilu okraglego rurowego obustronnie
ocynkowanego i powlekanego powtakPCV;

c) Stopy pod stupki — wykon& nalezy z betonu C12/15.

Ogrodzenie musi spetiavymogi bezpieczestwa.

3. SPRZET
3.1. Ogd6lne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee spreztu podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu
0Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinienesbdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
[12].

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yninmaterialami. Podczas
transportu kruszywa powinny byzabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drebne
przed rozpyleniem.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,Wymigagodlne” pkt 5.

5.2.Monta ogrodzenia
Zgodnie z instrukegj producenta

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakol rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt 6.
6.2 Sprawdzenie ustawienia stupkéw i moniprzset
a) stupki musza bgustawione pionowo zgodnie z wytycznymi producesystemu
b) przesta zamocowane riauby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST ,Wymagagolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymaéageagolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengacprojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6
daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrigi podano w ST ,Wymagania og6lne”
pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-03264 Konstrukcje betonowelbetowe i spyzone. Obliczenia
statyczne i projektowanie
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06251 Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacfkieslenia
6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i
ocena zgodniwi
7. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betnaapraw
8. PN-H-04623 Ochrona przed Kkorgzj Pomiar grubgci powilok
metalowych metodami nieniszgz/mi
9. PN-H-04651 Ochrona przed korpzj Klasyfikacja i okrélenie
agresywnéci korozyjnejsrodowisk
10. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane amcg ogdélnego
zastosowania
11. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno

0golnego przeznaczenia
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D - 08.01.

ZIELE N DROGOWA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Y& wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zezanych z zaleeniem i pie¢gnacp zieleni drogowe;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgsko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdapowaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych z:
- zakfadaniem i piegnacp trawnikéw.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna - ziemia posiadeq wiaciwosci zapewniaice raglinom
prawidtowy rozwo;.

1.4.2.Materiat raglinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3.Bryta korzeniowa - uformowana przez szkotkowanigdeiemi z przerastagymi ja
korzeniami rdliny.

1.4.4. Forma naturalna - forma drzew do zadrzeéwigodna z naturalnymi cechami
wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewéwuszhie wytworzona w szkotce
Z pniami o wysokéci od 1,80 do 2,20 m, z wyraym nie przycitym przewodnikiem i
uformowara koror.

1.4.6. Forma krzewiasta - forma wieiwa dla krzewdéw lub forma drzewa utworzona w
szkotce przez niskie przygiie przewodnika celem uzyskania wiegdpwasci.

1.4.7. Pozostale okidenia podstawowe as zgodne z obowrzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-00. ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotysze rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogblne
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdllne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania,
podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zateosci od miejsca pozyskania, powinna posiada
nastpujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna Byzdjcta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekragzaaih 2 m wysokeci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona la& pudowy - nie moze by
zagruzowana, przesoicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona cherigicz

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najedciej wystpuja w postaci gotowych mieszanek z nasion
réznych gatunkéw.
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Gotowa mieszanka traw powinna ihieznaczony procentowy skfad gatunkowy,
klas;, numer normy wg ktorej zostata wyprodukowana, mdil kietkowania.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowe;j

Wykonawca przyspujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykéazic
mozliwoscig korzystania z nagpujgcego spretu:
— glebogryzarek,
— kosiarki mechanicznej do péglnacji trawnikéw,
— sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychaggsiennicowej, koparki),

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycrce transportu

Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w ST D-00.00. ,Wymagania

ogolne” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw do wykonania nasadz&

Transport materialéw do zieleni drogowej zadoy¢ dowolny pod warunkiemze
nie uszkodzi, ani tenie pogorszy jakici transportowanych materiatéw.

Rasliny z brylg korzeniowy musz mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by
pojemnikach.

Drzewa i krzewy mogby¢ przewaone wszystkimgrodkami transportowymi. W
czasie transportu nailg zabezpieczyje przed wyschrgtiem i przemarzgciem. Drzewa i
krzewy po dostarczeniu na miejsce przeznaczenianmwby¢ natychmiast sadzone.slle
jest to niemaliwe, nalezy je zadotowd w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w
razie suszy podlewa

4.3. Transport roslin kwietnikowych

Rasliny przygotowane do wysytki po wggiu z ziemi naley przechowywéa w
miejscach ostogtych i zacienionych. W przypadku niewysytanigslio w ciggu kilku
godzin od wygcia z ziemi, nalgy je spryska woda (pedy roslin pakowanych nie powinny
by¢ jednak mokre, aby unilgd zaparzenia).

Rasliny nalezy przewozé w warunkach zabezpieczaych je przed wstegsami,
uszkodzeniami i wyschetiem. Przy przesylaniu na dalsze odlégip raosliny nalezy
przewozé szybkimisrodkami transportowymi, zakrytymi.

W okresie wysokich temperatur przew6z powiniert by miare mazliwosci
dokonywany nog.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00\8@magania ogolne”
pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow

Wymagania dotyegce wykonania rob6t zezanych z trawnikamigsnastpujace:

— teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysagze

— przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajma teren powinien by obnizony w
stosunku do gazonéw lub krasmikbéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemi
urodzajry (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

— przy zakladaniu trawnikow na gruncie rodzimym k¢amik powinien znajdowa sie
2 do 3 cm nad terenem,

— teren powinien b§wyréwnany i splantowany,
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ziemia urodzajna powinna byozcielona réwi warstwy i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemmalery watowa: watem gtadkim, a potem walem -
kolczatly lub zagrahi,

siew powinien b§ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, nzfgEj do potowy wrzénia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewamevslosci od 1 do 4 kg na 100%n
przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

po wysiewie nasion ziemia powinnadwatowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyréwnania i stworzenia dobrych warunkéw dla pgklahia wody. Jeeli przykrycie
nasion nagpito przez watowanie kolczajkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego

. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00. ,Wymagania ogolne”
kt 6.

.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikéw polegaspaawdzeniu:
oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze
okreslenia ilosci zanieczyszcze(w md),
pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszchena zwatk,
wymiany gleby jatowej na ziemiiurodzajm z kontroh grubdci warstwy rozcielonej
ziemi,
ilosci rozrzuconego kompostu,
prawidtowego uwatowania terenu,
zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokuatacji projektowej,
gestadsci zasiewu nasion,
prawidiowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
okreséw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
dosiewania ptaszczyzn trawnikébw o zbyt malepstgici wykietkowanych zdziebet
trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
prawidtowe] gstasci trawy (trawniki bez tzw. tysin”),
obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastéw.

. OBMIAR ROBOT
.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/magania ogoélne” pkt 7.
.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow.

. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.@0ymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjyrojektows, ST i

wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg

p
9

9

kt 6 daty wyniki pozytywne.
. PODSTAWA PLATNOSCI
.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platdei podano w ST D-00.00.

~Wymagania ogolne” pkt 9.

9

.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firawnika obejmuje:
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— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowiémiz urodzajnej, roielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,

- zakfadanie trawnikow,

- pielegnacg trawnikow: podlewanie, koszenie, naienoie, odchwaszczanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaewy iglaste
3. PN-R-67023 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzelwaewy lisciaste
4. BN-76/9125-01 Rdiny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.

D - 09.01.

ELEMENTY ODWODNIENIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej STaswymagania szczegétowe dotyce wykonania
i odbioru elementéw odwodnienia.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczasad prowadzenia rob6t aganych
z wykonaniem odwodnienia uktadu komunikacyjnego -pust deszczowy, studnia
kanalizacyjna, wykonanie drenamuru oporowego (L).

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikaeghnicznej (ST)$
zgodne z obowgizujacymi Polskimi Normami i SpecyfikagjTechniczi ,Wymagania
Ogodlne”.

Uzytkownik instalacji — osoba fizyczna lub prawna powotana do eksplgaitastalacji
kanalizacyjnych w olgbie obiektu budowlanego i jego otoczenia.

Instalacja kanalizacyjna — zesp6t povazanych ze sapelementow stigcych do
odprowadzanidciekow z obiektu budowlanego i jego otoczenia @eidianalizacyjnej
zewretrznej lub innego odbiornika.

Umocnienia §cian (szalowania)— konstrukcja wykonana z drewna, stalowych wyptase
lub innego materiatu, podtrzymyga pionowesciany wykopu i zabezpieczga ten wykop
przed obsuriciem.

Szerokasé wykopu — jest to przéwit w swietle nieumocnionycKcian wykopu i jest on
staly dla calej dlugi wykopu liniowego dla dandyednicy rurocigu i staty dla wykopu
obiektowego.

Gtebokosé wykopu — jest to rénica midzy rzdng dna wykopu a rgdng terenu
istniejagcego w danym przekroju poprzecznym i jest ona znaemzdii podiuznej osi
wykopu.

Niweleta sieci kanalizacyjnej— jest to rgdna potgenia dna ruroggu dotycaca
wewretrznejscianki rury lub rzdna dna kinety studzienki.

Podsypka— jest to element posadowienia rugggi lub studzienek, ktéry stanowi grunt
nasypowy usypany na dnie wykopu, posiadajpdpowiedni granulacg, mapcy za
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zadanie wyréwnanie dna wykopu do projektowanejingj i shizacy do uktadania
przewodu i studzienek na dnie wykopu oraz do stauji przewodu w osi podinej.

Obsypka— jest to element zabezpieczenia ruguilub studzienek, ktéry stanowi grunt

nasypowy, usypany pougj podsypki, posiadagy odpowiedri granulac¢, magcy za
zadanie stabilizagjprzewodu i studzienek w osi poprzecznej.

Zasypka— jest to grunt nasypowy, usypany paeyprzewodu, posiadgjy odpowiedrd
granulacg, mapcy za zadanie ochremury i studzienek przed niepgdanymi naciskami
punktowymi lub nieréwnomiernym rozktadem sit nacigizenoszcych sé z powierzchni
gruntu.

Nadmiar gruntu — jest to grunt rodzimy z urobku wykopu, pozosgdywypetnieniu
wykopu elementami posadowienia i zabezpieczen@ciagdw i studzienek przeznaczony
do odwiezienia na miejsce statego odktadu.

Izolacja pozioma - warstwa z materiatdw izolacyjnych, ukladana narstwie chudego
betonu.

Eksfiltracja — przenikanie (ubytek) wody lulziekéw do gruntu.
Infiltracja — przenikanie wody gruntowej do przewodu

Kanalizacja deszczowa siec kanalizacyjna zewtizna przeznaczona do odprowadzania
sciekéw opadowych.

Kanat deszczowy kanat przeznaczony do odprowadzaiti@kow opadowych.

Przykanalik - kanat przeznaczony do pokenia wpustu deszczowego z sidchnalizaciji
deszczowej.

Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowym
przeznaczona do kontroli i prawidtowe] eksploataejnatow.

Studzienka przelotowa - studzienka kanalizacyjna zlokalizowana na zatdewh oOsi
kanatu w planie, na zatamaniach spadku kanatu maacinkach prostych.

Studzienka pohczeniowa - studzienka kanalizacyjna przeznaczona dczenia co
najmniej dwoch kanatéw doptywowych w jeden kangblgdiowy.

1.5. Ogélne wymagania dotycce Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonania robdt, stosowanych materiatlow oraz
za ich zgodn& z Dokumentag Projektove, Specyfikacja Technicani poleceniami
Generalnego Projektanta.

2. MATERIALY

Wyrobami dopuszczonymi do obrotu i powszechnegsastania w budownictwie as
wiasciwie oznaczone:

wyroby budowlane, dla ktérych wydano certyfikat rmanak bezpieczsstwa,
wskazujcy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz setaych przepisow i dokumentéw
technicznych — w odniesieniu do wyrobdéw polagggh tej certyfikacii

wyroby budowlane, dla ktérych dokonano oceny zgédiné wydano certyfikat
zgodndci lub deklaragj zgodndci z Polslks Norma lub aprobat techniczm, mapce
istotny wptyw na spetlnienie co najmniej jednego ¥maga podstawowych - w
odniesieniu do wyrobow nie adtych certyfikacy na znak bezpiecastwa

wyroby budowlane umieszczone w wykazie wyrobéwmaggcych istotnego wptywu
na spetnianie wymagapodstawowych oraz wyrobéw wytwarzanych i stosoveanwg
tradycyjnie uznanych zasad sztuki budowlanej

wyroby budowlane oznaczone znakiem CE, dla ktérygjodnie z odibnymi
przepisami dokonano oceny zgodcio ze zharmonizowan normy europejsk
wprowadzon do zbioru Polskich Norm, z europejskprobad techniczi lub krajowg



80

specyfikacy techniczg panstwa czionkowskiego Unii Europejskiej uzaaorzez Komisg
Europejsly za zgodn z wymaganiami podstawowymi

wyroby budowlane znajdage s¢ w okreslonym przez Komisj Europejsk wykazie
wyrobow majcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpidgstea, dla ktorych
producent wydat deklaragggodndci z uznanymi regutami sztuki budowlane;.

2.1. Rury kanalowe

Do budowy kanalizacji deszczowej stosuje siry PCV klasy ,SN8” do kanalizaciji
zewretrznej, z wydtzonym kielichemgrednicy @ 200mm, zkza uszczelniane za pomoc
uszczelki gumowej piécieniowej do rur PCV gczone na wcisk.

2.2. Studzienki kanalizacyjne betonowe

Studzienki kanalizacyjne ztone g z nas¢pujgcych zasadniczych egci:
- komory roboczej
- dna studzienki

2.2.1. Komora robocza

Komora robocza studzienki powinna dbyvykonana z kgow zelbetowych srednicy
@500mm oraz F1000mm wg BN-86/8971-08.

Dolna czé&¢ komory ciana na wysokii wejscia kanatow) naley wykona z cegly
kanalizacyjnej wg PN-76/B-12037.

Komore nalezy przykry¢ zelbetovg ptyta, pokrywows nad studzienkz otworem na wiaz
kanatowy i z piefcieniem odcizajagcym.

Na prze§ciach rur kanalizacyjnych przégiany studzienek zamontowéuleje systemowe.
Powierzchnie zewgirzne i wewntrzne studni naley otynkowa zaprawa cementowa oraz
zabezpiecz§ przez pomalowanie abizolem.

2.2.2. Dno studzienki
Dno studzienki naley wykona jako monolityczne z betonu hydrotechnicznego kig&$

grub. 25cm; W-4; M-100 wg BN-62/6738-03, -04, -07.

2.2.3. Wiaz kanatowy
Na studzienkach natg stosowa wiazy zeliwne typu c¢zkiego D400 wg PN-EN 124,

2.2.4. Stopnie ztazowe
Nalezy stosowa stopniezeliwne wg PN-64/H-74086.

2.2.5. taczenie prefabrykatow

Kregi oraz plyty prefabrykowanegdzy st zaprawa cementowa klasy B8 wg PN-90/B-
14501.

2.4. Sktadowanie

2.4.1. Rury kanatowe

Rury mazna przechowywa w przestrzeni otwartej. Jako zagadhlezy przyjac, ze rury
powinny by skladowane tak diugo jak to tylko wiwve w oryginalnym opakowaniu
(wigzkach). Powierzchnia sktadowania music¢ bgtaska, wolna od kamieni i ostrych
przedmiotéw. W4zki mozna sktadowé po trzy jedna na drugiej, lecz nie #@y niz na 2m
wysokdaici w taki sposob, aby ramka azki wyzszej spoczywata na ramceaeki nizszej.
Gdy rury g skladowane (po rozpakowaniu) w stertach haleastosowa& boczne
wsporniki, najlepiej drewniane lub wylone drewnem w maksymalnych ogsich, co
1,5m. Gdy nie jest midiwe podparcie rur na calej diugm, to spodnia warstwa rur winna
spoczywa na drewnianych fatach o szergékbmin. 50cm o takiej wysokgi, aby nigdy
kielichy nie lezaly na ziemi. Rozstaw podpor nie ekzy niz 2m. Rury o ranych
srednicach winny b§ sktadowane oddzielnie. Kielichy rur winny bwysunite tak, aby
konce rur o wyszej warstwie nie spoczywaly na kielichach warshi#gzej — warstwy rur
uktad& naprzemiennie. Rury PCV posiaglaja obu kacach zalepki, ktére winny by
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zdjete dopiero bezpwednio przed mont&m. Rur nie wolno nakrywauniemaliwiajac
przewietrzanie.

Gdy wiadomo,ze skladowane rury nie zostamtozone w cigu 12 miesjcy, naley je
zabezpiecz§ przed nadmiernym wptywem promieniowania stonecmnegoprzez
zadaszenie.

2.4.2. Kregi betonowe

Skladowanie kygdéw betonowych studni nie odbywa sie na gruncie nieutwardzonym,
wyréwnanym, pod warunkiemig nacisk przekazywany na grunt nie przekroczy OFaM
Przy sktadowaniu wyrobéw w pozycji wbudowania wys&knie powinna przekraczdl,8
m.

Skladowanie powinno umitwi¢ dostp do poszczegélnych stoséw wyrobéw lub
pojedynczych kggow.

Teren skladowania powinien byyrownany, wolny od kamieni i ostrych przedmiotow.
Elementy metalowe ¢eliwne musz by¢ sktadowane z dala oérodkéw i warunkow
powodugcych korozg.

Do zatadunku i roztadunku wyroboéw wielkogabarytotvyanaley uzy¢ sprztu
mechanicznego.

Elementow studzienki betonowej i akcesoriow NIE W\ zrzucd i wlec.

2.4.3. Wiazy i stopnie

Skladowanie wtazow i stopni ztazowych meoodbywa sie na odkrytych sktadowiskach z
dala od substancji dziatgjych korodujco.

2.5. Beton
Beton powinien odpowiadavymaganiom zawartym w PN-88/B-06250.
2.6. Kruszywo

Do wykonania warstwy filtracyjnej natg uzy¢ pospéiki spetniajcej wymagania podane w
BN-66/6774-01.

3. SPRZET

Do wykonania robét Wykonawca powinien dysponowé& sprzetem montazowym
wynikaj acym z technologii prowadzenia robét.

- Do rob6t ziemnych, przygotowawczych i wylkzeniowych mena stosowa
nastpujacy sprzt:

al koparki 0,25 - 0,40m3,

b/ spycharko — tadowagk

¢/ sprzt do zagszczania gruntu:

- zag:szczark wibracyjna,

- ubijak spalinowy.

- Do Rob6t montzowych ma@na stosowénas¢pujacy sprzt:

a/ wehgarke reczna 3-5t,

b/ wciggarke mechaniczna z ngdem elektrycznym do 1,6t,

¢/ wyciag wolnostojcy z nagdem spalinowym 0,5t,

d/ zuraw samochodowy,

e/ kociot do gotowania lepiku 50-100dm3.

- Sprzt montaowy musi by w peni sprawny i dostosowany do technologii i waw
wykonywanych Robét oraz wymogow wynikaych z racjonalnego wykorzystania go na
budowie.

4. TRANSPORT

Wykonawca powinien dysponowasprawnym technicznie samochodem dostawczym do
0,9t

Zaleca sj transport w opakowaniach fabrycznych.

Materialy przewozone powinny by zabezpieczone przed przypadkowym
przesunieciem i uszkodzeniem w czasie transportu.
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4.1. Rury kanatowe

Rury w wigzkach musza Wytransportowane na samochodach o odpowiedniej éitiugo
Wytadunek rur w wjzkach wymaga zycia podndnika widtowego z ptaskimi widtami lub
dzwigu z belka (trawersem). Nie wolno stos@wawiesin z lin stalowych lubdauchow.

Przy transportowaniu rur luzem winny one spoczywa catej diugéci na podiodze
pojazdu. Pojazd musi posiadavsporniki boczne w rozstawie max. 2m. Kielichy mr

czasie transportu nie mp@y¢ naraone na dodatkowe ohgienia. Jeeli diugasé rur jest

wicksza nk dhlugas¢ pojazdu, wielké¢ nawisu nie mge przekrocz§ 1m. Podczas prac
przetadunkowych rur nie natg rzuca.

4.2. Kregi

Transport kegébw powinien odbywa sie samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.

W celu usztywnienia utmnych elementéw oraz zabezpieczenia stykdc@mamisrodka
transportowego naty stosowd przektadki, rozpory i kliny z drewna, gumy lub
odpowiednich materialéw orazegna z drutu mocowane do podktadéw lub zaczepéw na
srodkach transportowych.

4.3. Wiazy kanatowe

Wiazy kanatlowe magby¢ transportowane dowolnyndiodkami komunikacyjnymi.
Wiazy naley podczas transportu zabezpiecpyzed przemieszczeniem i uszkodzeniem.
Wiazy typu cézkiego mog by¢ przewaone luzem.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca powinien przedstatinzynierowi Projektu do akceptacji projekt organizaciji
harmonogram Rob6t, uwzgliniajgce wszystkie warunki, w jakichetzie wykonywana
kanalizacja deszczowa.

5.1. Roboty przygotowawcze i ziemne

Projektowana trasa przewodu powinnat ligwale i widocznie oznaczona w terenie za
pomog kotkéw osiowych, kotkdvéwiadkow i kotkdw krawgdziowych.

Nalezy ustalt stale repery, a w przypadku niedostatecznej iokciil zatazy¢ repery
tymczasowe (z kdnymi sprawdzonymi przez séoy geodezyjne).

Budow naley odgrodzé od strony ruchu wg. ,Organizacji ruchu i oznakovean
pionowego i poziomego" (a na noc dodatkowo oznaéayattami).

Budowa powinna by zabezpieczona przed wuiovoscia zalania woda pompowana z
wykopu lub z opadéw atmosferycznych przez wykonaijgu odprowadzagego wody.
Wykop naley rozpoczynd, po uprzednim przygotowaniu trasy i usiai istniepcej
nawierzchni ulicznej, od najrgzego punktu budowanego kanatu i prowadzikierunku
przeciwnym do spadku kanatu (co zapewnialmm$¢ grawitacyjnego odptywu wody po
jego dnie).

Dno wykopu powinno by réwne i wykonane ze spadkiem ustalonym w Dokun@inta
Projektowej, przy czym dno wykopu wykonanegoznie naley pozostawé w gruntach
nienawodnionych na poziomie wszym od rzdnej projektowanej o 2-5cm, g& gruntach
nawodnionych o 20cm. Przy wykopie mechanicznym wgkopu ustala sina poziomie o
20cm wyzszym od projektowanego.

Wykop naley wykonywa o $cianach pionowych jako waskoprzestrzenny, umocniony
plytami wykopowymi lub oszalowany wypraskami stajomi z wywdzka ziemi na
wskazany przez inwestora teren. W czasie wykonyavamykopéw na Wykonawcy
spoczywa odpowiedzialdé za bezpieczestwo obszaru przylegtego do wykopu, wraz ze
znajdupcymi sk tam budowlami.

Napotkane w obrysie wewtriznym wykopu przewody i kable elektryczne lub inredery
zabezpiecz§ (przez podwieszenie do prowizorycznej konstrukciy)g wymaga
uzytkownikéw tych uradzen.

5.2. Podtae

Podiozem pod kanat i przykza kedzie podsypka piaskowa ("Instrukcja momaa”

producenta rur).

W przypadku, gdy wykop zostat wykonany zabgko naley wzmocné dno wykopu
poprzez wykonanie tawywirowej o wysokdci 0,20m (po zagszczeniu) — nie wolno
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uktad&a rur PCV na tawach betonowych ani zalévetonem. Po ewentualnym wykonaniu
wzmochienia naley wykona posypk pod kanat o grubei min. 0,10m

z materiatu, ktory speinigpowinien nasipujace wymagania:

- nie powinny wysipowa czastki o wymiarach powgej 20mm,

- materiat nie mge by zmrazony,

- nie ma@e zawierd ostrych kamieni lub innego famanego materiatu.

Poziom podtaa musi by tak wykonany, by rurogg moégt by uktadany bezpwednio na
nim.

5.3. Roboty montaowe

Po przygotowaniu wykopu i podia zgodnie z pkt. 5.1 i 5.2 moa przysipi¢ do
wykonywania montzowych robét kanalizacyjnych.

W celu zachowania prawidtowego pgst rob6t montazowych naley przestrzegazasady
budowy rurocigu do najniszego punktu kanatu w kierunku przeciwnym do spadku
Przewody z PCV zalecacsiiklad& przy temperaturach powietrza od 0oC dé@G0

Spadki i gébokas¢ posadowienia powinny ldyzgodne z Dokumentacja Projektowa.

5.3.1. Rury kanatlowe

5.3.1.1. Ogolne wytyczne wykonania

Rury musza by ukladane zawsze kielichami w kierunku przeciwnym spadku dna
kanatu na posypce takeby podparcie ich byto jednolite. Po #émiu rurocagu (zhcza
kielichowe z wykorzystaniem uszczelki gumowafZone na wcisk- bosy koniec- kielich)
nalezy wykona wypetnienie wokét rury i obsygkcatego rurocigu po to,zeby zapewrd
rurze dostateczne podparcie ze wszystkich strorsyf@Ma rury musi by wykonana po
inspekcji i zatwierdzeniu zakeozenia posadowienia. Obsypka must lpyowadzona ado
uzyskania grubiei warstwy przynajmniej 0,30m (po zggczeniu) powsej wierzchu rury.
Materiat obsypki musi spetntate same warunki co materiat do wykonania podsyjbki
5.2. Niedopuszczalne jest podkfadanie pod rury Kedvadrewna, kamieni lub gruzu w
celu uzyskania odpowiedniego spadku rurgui lub wyréwnania kierunku uenia
przewoddéw. Obsypknalezy wykonywa® warstwami rownolegle po obu bokach rurzda
warstwe zagszczajc. Gruba¢ warstw nie powinna kiywicksza nk 30cm. Jednoczaie z
wykonywaniem poszczegdlnych warstw rgleisuwa umocnienie

wykopu zwracajc uwag na staranne wypetnienie wykopu i zapczenie przestrzeni
zajmowanej uprzednio przez umochienie wykopu. Npegaczalne jest wykonywanie
obsypki poprzez bezpednie spuszczanie mas ziemi na rwgciz samochodow
wywrotek. Do wykonania wypetnienia nad strefa ocim® rurocigu mana przysipi¢ po
dokonaniu kontroli stopnia zesgczenia obsypki. Zasypkmozna wykonywa& z gruntu
rodzimego, jeeli maksymalna wielk& czastek nie przekroczy 300mm. Zasypywany
wykop naley odpowiednio zaggcic.

Rozbiérka wzmocnienia wykopu powinna wymbwa rownolegle z zasypka, przy
zachowaniu szczego6lnej ostrmsci ze wzgédu na maliwosé osungcia st $cian wykopu.
Przed zakaczeniem dnia roboczegoady. przed zejciem z budowy naley zabezpieczy
konce utzonego kanatu przed zanieczyszczeniem lub zamulemieds gruntows lub
deszczow. Rury uktadéa recznie zgodnie z ,Instrukcja moriawa rur z PCV” producenta
rur.

tgczenia rur ze studzienkami betonowymi w tulejachroonych z uszczelka.

5.3.2. Studzienki kanalizacyjne betonowe
Projektowane elementy studzienek - zale od cézaru, mana uktada recznie lub przy
uzyciu lekkiego sprgtu monta&owego o nénosci do 1,0t.

5.3.2.1. Wykonanie poszczeg6inych elementow stodzie

Komora robocza

Komore wykonuje s¢ z kregdw zelbetowych, a jej dolna cgez betonu hydrotechnicznego
jak w pkt. 2.2.1.

Przegcia rur kanalizacyjnych przeziany komory w tulejach ochronnych z uszczelka.

Dno studzienki
Dno studzienki naley wykona& na mokro w formie piyty dennej gruim 25cm z
wyprofilowarg kinets. Kineta w dolnej czci (do wysokdci réwnej potowiesrednicy
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kanatu) powinna mieprzekrdj zgodny z przekrojem kanatu. Przy zmidderunku trasy
kanatu kineta powinna mieksztait tuku stycznego do kierunku kanatu.

Wiaz kanatowy
Poziom wiazu w powierzchni utwardzonej powiniert aynia rowny(regulacja nagpi przy

pracach drogowych).

Stopnie zlazowe
Stopnie ztazowe wécianie komory roboczej nalg montow& mijankowo w dwéch

rzedach, w odlegtéciach pionowych 0,30m i w odledici poziomej osi stopni 0,30m.

Studzienkisciekowe

Studzienki sciekowe, przeznaczone do odprowadzania wéd opadovezygezdni drog
powinny by z wpustem ulicznymeliwnym i osadnikiem.

Kratasciekowa wpustu powinna Byusytuowana vécieku jezdni, przy czym wierzch kraty
powinien by usytuowany 2cm pogej scieku jezdni.

Lokalizacja studzienek wynika z rozygania drogowego.

Rozstaw wpustoéw przy pochyleniu pogiym $cieku do 3 %0 powinien wynosiod 40 do
50m; od 3 do 5%0 powinien wyn@sdd 50 do 70m; od 5 do 10 %o - od 70 do 100m.
Whpusty uliczne na skrzgwaniach ulic naley rozmieszczé przy kraveznikach prostych
w odlegtgci minimum 2,0m od zakazenia tuku krawznika.

Kazdy wpust powinien by podhczony do kanatu za grednictwem studzienki rewizyjnej
pofaczeniowej.

Wtgczenie przykanalika do kanalu poprzez studzep&lyczeniovy nalezy wykonywa
tak, aby wysoké& spadku przykanalika nad podioga studzienki wymaosilax.0,5m. W
przypadku konieczrigi wiaczenia przykanalika na wysod@ wickszej naley stosowa
przepady (kaskady) umieszczone na zgwrpozascianky studzienki.

Izolacje
Kregi betonowe izolowa od zewntrz antykorozyjnie poprzez dwukrotne smarowanie

materiatem izolacyjnym np.: abizolem.
Podczas wszelkiego rodzaju betonowania powingadiyperatura nie #$z niz 8 °C.

5.3.3. Odptyw wod deszczowych do rowu

Odptyw wdd deszczowych do rowu nafevykona zgodnie z dokumentagciechniczig na
poziomie wyznaczonym na profilu. Odptyw zabezpigécklapa zwrotg. Oskarpowanie w
miejscu wylotu zabezpieczy ptytami betonowymi, wykona niezkedne umocnienia
zapobiegajce wymywaniu gruntu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola zwizana z wykonaniem kanalizacji powinnac¢bprzeprowadzana w czasie

wszystkich faz Robot.

Wyniki przeprowadzonych bafdlanalery uzna za dodatnie, jesli wszystkie wymagania

dla danej fazy Robét zostaty spetnionesliJétérekolwiek z wymaga nie zostato

spetnione, naley dana faz Robét uzné& za niezgodna z wymaganiami normy i po
wykonaniu poprawek przeprowadzponowne badania.

Kontrola jakdci Rob6t powinna obejmowa nastpujace badania: zgodto z

Dokumentacja Projektowa, wykopdéw otwartych, padtaturalnego, zasypu i nasypu

przewodu, podiza wzmocnionego, materiatow, atnia przewodu na podto, szczelnéci

przewodu na eksfiltracje i infiltracje, warstwy @ohnej nasypu, zabezpieczenia studzienek
przed korozja.

« A. Sprawdzenie zgoddoi z Dokumentacja Projektowa polega na poréwnaniu
wykonywanych bhdz wykonanych Robét z Dokumentacja Projektowa oraz na
stwierdzeniu wzajemnej zgod§td na podstawie ogtizin i pomiardw.

< B. Badania wykopow otwartych obejmupadania materiatéw i elementéw obudowy,
zabezpieczenia wykopéw przed zalaniem woda z opadiimosferycznych,
zachowania warunkéw bezpieéstwa pracy, bezpiecznego nachylenia skarp, a
ponadto obejmujsprawdzenie metody wykonywania wykopow.
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e C. Badania podtm naturalnego przeprowadzg sila stwierdzenia czy grunt podep
stanowi nienaruszony rodzimy grunt sypki, ma ndharawilgotnag¢, nie zostat
podebrany i odpowiada wymaganiom normy BN-72/8932-0

« D. Badanie zasypu przewodu sprowadzads badania warstwy ochronnej zasypu,
pozostawienia w wykopach obudovgian wykopu, zasypu przewodu do powierzchni
terenu zgodnie z PN-84/B-10735 i BN-83/8836-02.

« E. Badanie nasypu statego sprowadzadsi badania zagzczenia gruntu nasypowego
wg PN-88/B-04481 i wilgotnizi zag:szczonego gruntu.

« F. Badanie podita wzmocnionego przeprowadza firzez ogddziny zewntrzne i
badania zagszczenia.

e G. Badanie materiatéwzytych do budowy kanalizacji nagtuje przez poréwnanie ich
cech z wymaganiami oldienymi w Dokumentacji Projektowej w tym: na podstaw
dokumentéw okréajacych jak@¢é wbudowanych materiatow i poréwnanie ich cech z
normami przedmiotowymi, atestami producentéw, obezpdrednio na budowie
przez ogdziny zewrtrzne lub przez odpowiednie badania specjalistyczne

e H. Badanie w zakresie przewodu i studzienek obejmciynnaci wskpne
sprowadzajce s¢ do pomiaru diugési (z doktadnécia do 10cm) isrednicy (z
doktadndcia do 1cm), badanie utenia przewodu na podio w planie i profilu,
badanie pajczenia rur i prefabrykatéw. Sprawdzenie wykonan@aqzenia rur i
prefabrykatow naley przeprowaddi przez ogidziny zewrtrzne.

« |. Badanie szczeldoi odcinka przewodu na eksfiltracje obejmuje: baelastanu
odcinka kanatu wraz ze studzienkami, napetnienidavoodpowietrzenie przewodu,
pomiar ubytku wody. Podczas préby rigleprzeprowadz kontrole szczelni
zlaczy, scian przewodu i studzienek. W przypadku stwierdaeioch nieszczelnii
nalezy poprawt uszczelnienie, a w razie niegmmici oznaczy miejsce wycieku wody
i przerw& badanie do czasu usygcia przyczyn nieszczeldoi.

* J. Badanie szczeléd odcinka przewodu na infiltracje obejmuje: badarstanu
odcinka kanatu wraz ze studzienkami, pomiar doptyvady gruntowej do przewodu.
W czasie trwania préby szczekwonalery prowadzé obserwacije i rolsiodczyty co 30
min. potazenia zwierciadta wody gruntowej na zeynz i w kinecie poszczegélnych
studzienek.

« K. Badanie zabezpieczenia studzienek przed konoajety wykona od zewntrz po
prébie szczelnii odcinka przewodu na eksfiltracje, $zad wewntrz po prébie
szczelndci na infiltracje. Izolacje powierzchniowa studzéénnaley sprawdzt przez
opukanie miotkiem drewnianym, natomiast wypetnienispoin oktadzin
zabezpieczapych izolacje studzienek przez edginy zewrtrzne.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00n\Myania ogoélne” pkt 7.

W przypadku robot zanikajacych obmiar winien by wykonany w trakcie trwania
prac wykonawczych i jego wyniki naley umiesci¢ w protokole odbiorowym, ktéry
nalezy zachowa& do odbioru koncowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Odbiory robét instalacji rurowych powinny nggbwa w réznych fazach wykonywania
robot.

8.2. Odbiér migdzyoperacyjny rob6t poprzedzapcych wykonanie instalaciji

Odbiory midzyoperacyjne & elementem kontroli jakoi rob6t poprzedzagych
wykonanie instalacji i w szczegolém powinny im podlegéaprace, ktérych wykonanie ma
istotne znaczenie dla realizowanej instalacji, ma nieodwracalny wpltyw na zgodne z
projektem i prawidtowe wykonanie elementéw tej atatji.

Odbiory midzyoperacyjne naky dokonywa& szczegolnie, jeeli dalsze roboty ¢xlg
wykonywane przez innych pracownikéw.

Odbiory mkdzyoperacyjne naly przeprowadzg przyktadowo w stosunku do
nastpujagcych rodzajow robot:

wykonanie rob6t ziemnych (wykopy, podsypka, obsyesypka)
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wykonanie wykopu; w przypadku odcinka poziomego gedna¢ kierunku wykopu z
projektowanym spadkiem.

Po dokonaniu odbioru wmulzyoperacyjnego natg sporadzi¢ protokdt stwierdzaicy
jakos¢ wykonania rob6t oraz potwierdaay ich przydatné do prawidiowego wykonania
instalacji. W protokole naly jednoznacznie identyfikowaniejsca i zakres rob6t atych
odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny j@kd wykonania robét albo ich przydatw do
prawidtowego wykonania instalacji, w protokole rigl@kresli¢ zakres i termin wykonania
prac naprawczych lub uzupetnjaych. Po wykonaniu tych prac najeponownie dokona
odbioru medzyoperacyjnego.

8.3. Odbidr techniczny cesciowy

Odbidr techniczny cgciowy instalacji powinien by przeprowadzany dla tych elementéw
lub czsci instalacji, do ktérych zanika degtw wyniku pos¢pu robot.

Odbidr robét zanikacych obejmuje sprawdzenie:

- sposobu wykonania wykopéw pod wgdgm: obudowy oraz ich zabezpieczenia przed
zalaniem woda gruntowa i z opaddéw atmosferycznych;

- przydatnéci podiaza naturalnego do budowy kanalizacji (rodzaj ped}ostopié
agresywnéci, wilgotnasc);

- szczelnéci $cianek obudowy;

- warstwy ochronnej obsypki oraz zasypu przewodéwpalwierzchni terenu;

- zag:szczenie gruntu nasypowego oraz jego wilgétino

- podioga wzmocnionego, w tym grudod— w przypadku jego wykonania,

- jakosci wbudowanych materiatéw oraz ich zgodcioz wymaganiami Dokumentacji
Projektowej oraz atestami producenta i normamigmietowymi,

- ulozenia przewodu na podsypce,

- dhugasci i $rednicy przewodow oraz sposobu wykonania@oénia rur i prefabrykatéw,

- szczelnéci przewodow i studzienek na infiltracje,

- materiatéw uytych do zasypu i stanu jego zagczenia,

Odbiér czsciowy przeprowadza siw trybie przewidzianym dla odbioru koowego
jednak bez oceny prawidtova pracy instalacji.

W ramach odbioru egciowego naley:

sprawdzé czy odbierany element instalacji lub jejeéZ jest wykonana zgodnie z
projektem technicznym oraz z ewentualnymi zapisandzienniku budowy dotyezymi
zmian w tym projekcie;

sprawdzé zgodnd¢ wykonania odbieranej ¢gci instalacji z wymaganiami
okreslonymi w odpowiednich punktach WTWIO, a w przypad&dstpstw, sprawdzi
uzasadnienie konieczém odstpstwa wprowadzone do dziennika budowy;

przeprowadzi niezlzdne badania odbiorcze.

Po dokonaniu odbioru egciowego naley sporzdzi¢ protokét potwierdzajcy prawidtowe
wykonanie rob6t, zgodrsé wykonania instalacji z projektem technicznym i yyavny
wynik niezlgzdnych bada odbiorczych. W protokole nalg jednoznacznie zidentyfikowa
miejsce zainstalowania elementow lub lokalizacgesci instalacji, ktére byly olgte
odbiorem cgsciowym. Do protokotu odbioru nalg zahczy¢ protokoty niezhdnych
bada odbiorczych.

W przypadku negatywnego wyniku odbiorugézowego, w protokole naky okresli¢
zakres i termin wykonania prac naprawczych lub emipjagcych. Po wykonaniu tych prac
nalezy ponownie dokon&aodbioru czéciowego.

8.4. Odbiér koncowy

Instalacja powinna kyprzedstawiona do odbioru technicznegddawego po spetnieniu
nastpujacych warunkow:
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- zakaczono wszystkie roboty ziemne i momave przy instalacji;

- dokonano bada odbiorczych, z ktérych wszystkie zalazyly sk wynikiem
pozytywnym;

- zakaczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykaeniowe i inne mage wpltyw
na poprawn& eksploatacji przyicza deszczowego

Przy odbiorze kiicowym instalacji natey przedstawd nasgpujace dokumenty:
projekt techniczny powykonawczy instalacji (z nam@ymi ewentualnymi zmianami
i uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

- dziennik budowy;

- potwierdzenie zgodrici wykonania instalacji z projektem technicznym,rwgkami
pozwolenia na budogi przepisami;

- obmiary powykonawcze;

- protokoty odbioréw ngdzyoperacyjnych

- protokoty odbioréw technicznych gxiowych

- protokoty wykonanych badeodbiorczych

- dokumenty dopuszczgje do stosowania w budownictwie wyroby budowlane, z
ktorych wykonano instalagj

- dokumenty wymagane dla udzex podlegagcych odbiorom technicznym

- instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobéw

- instrukci obstugi instalacji

- geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu.

W ramach odbioru kitowego nalgy:

- sprawdzé czy instalacja jest wykonana zgodnie z projektegchhicznym
powykonawczym

- sprawdzé zgodnd¢ wykonania odbieranej instalacji z wymaganiami ékneymi w
odpowiednich punktach WTWIO, a w przypadku egstw, sprawdzi w dzienniku
budowy uzasadnienie koniecZedowprowadzenia odgbstw

- sprawdz¢ protokoty odbiorow midzyoperacyjnych

- sprawdzé protokoty odbioréw technicznych gxiowych

- sprawdzé protokoty zawierajce wyniki bada odbiorczych

- uruchomé instalacg, sprawdzt osiganie zakladanych parametrow.

Odbioru kaicowego dokonuje komisja wyznaczona przez Zamao&gjo W obecrii
Inspektora nadzoru i Wykonawcy.

Odbiér kaicowy kaiczy si protokolarnym przegiem instalacji do aytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowaniatdfeji do uytkowania, wraz z
podaniem przyczyn takiego stwierdzenia.

Protokét odbioru kacowego nie powinien zawietapostanowié warunkowych. W
przypadku zakaczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem brakwzypgotowania
instalacji do waytkowania, po usugrciu przyczyn takiego stwierdzenia nae
przeprowadzi ponowny odbiér instalacji. W ramach odbioru ponegm naley ponadto
stwierdzt czy w czasie pomdzy odbiorami elementy instalacji nie uleglty dektju
spowodowanej korozj zamarzrgciemsciekéw lub innymi przyczynami.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny instalacji polega na oceniekenanych rob6t zwzanych z
usungciem wad, ktore ujawnigjsic w okresie gwarancyjnym gkojmi.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w pkt. 8.4. ,Odbiéfidawy”.

Odbiory rob6t instalacji rurowych powinny nggowa: w réznych fazach wykonywania
robot.

8.6. Odbiér Robét zanikajcych lub ulegajacych zakryciu

Odbiér Roboét zanikagpych obejmuje sprawdzenie:
Odbidr robdét czsciowych i kaacowych naley wykona przy udziale witéciciela sieci.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg umowy z Inwestorem.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betomggKbetonowe izelbetowe.

. BN-62/6738-03,-04,-07 Beton hydrotechniczny.

. PN-76/B-12037 Cegta petnha wypalana z gliny -atiaacyjna.

. PN-87/H-74051/02 Wiazy kanatowe, klasy B,C,Daay typu ctzkiego).

. PN-64/H-74086 Stopnieeliwne do studzienek kontrolnych.

. PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

. PN-65/B-10101 Tynki szlachetne. Wymagania i Inéaléechniczne przy odbiorze.

. PN-88/H-74080/01 Skrzynkeliwne wpustéw deszczowych.

. PN-72/H-83104 Odlewy zeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe.

10. PN-76/H-83100 Odlewyzzliwa szarego. Tolerancje wymiarowe.

11. BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Rghniemne.

12. PN-92/B-10735 Kanalizacja. przewody kanalizaeyjWymagania i badania przy
odbiorze.

13. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemffgmagania i badania przy
odbiorze.

14. PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagani zakresie wykonania i
badania przy odbiorze.

15. PN-75/E-05100 Bhp przy wykonywaniu rob6t budmvad-montaowych i
rozbiérkowych(Dz..U.Nr 13 z 10.04.1972 — Roz.MBiPMBA972.03.28).

16. ,Warunki techniczne wykonania i odbioru robatbwlano-montzowych” Cz.

Il — Instalacje sanitarne i przemystowe.

17. ,Instrukcja montzowa uktadania w gruncie ruragiow z PCV".

18. Katalog Budownictwa

KB4-3.3.1.10 (1) Studzienkciekowe do odwodnienia drog. 1983

KB1-22.2.6 (6) Kegi betonowesrednicy 50 cm, wysoki 30 lub 60 cm.

19. PN-EN 1401-1:1999 Systemy przewodowe z tworzgmucznych. Podziemne
bezcknieniowe systemy przewodowe z niezmiekczonego guabtitku winylu) PVC-U do
odwadniania i kanalizacji. Wymagania dotyce rur, ksztattek i systemu

D -10.01.

O©CoO~NOOOhhWN

BALUSTRADY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot

Przedmiotem g wymagania dotycce wykonania i odbioru balustrad oraz
elementéw metalowych.
1.2. Zakres

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi podstajgsko dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét dtadania: ,Budowa schodéw terenowych
do sali gimnastycznej przy gimnazjum wraz z zagdspawaniem terenu w Imielinie”.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatdw podano w ogélnej OST.
Materialy do konstrukcji balustrad i elementéw nh@teych powinny odpowiada
wymaganiom zawartym w normie PN-H-86020, akaggcej odpornéé stali na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych, korozji wywotanej dziatam kwaséw, zasad, roztworow soli
i innych srodowisk korozyjnych.
3. SPRZET

Brak szczeg6lnych wymagadndsnie spraetu.
Do wykonania rob6t zwizanych z wykonaniem i mortam balustrad oraz elementéw
metalowych maéna wywac sprztu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.
4. TRANSPORT



Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie mattev pokrycia powinny
odbywa& sie tak aby zachow@ ich dobry stan techniczny, a przede wszystkim
gwarantowé zabezpieczenie przed uszkodzeniami i wptywem ckgwmi
atmosferycznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegotowy zakres robd6t wedlug kosztorysowego dpPnmau  Robét
stanowgcego integralny zakznik do niniejszej specyfikacji technicznej.

Balustrady i elementy metalowe winnydwykonanescisle wg dokumentacji technicznej
oraz dokumentow zwgzanych.

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca oraz nadzor techniczrgny doktadnie
zaznajomt sie z calcscig dokumentacji technicznej oraz projektem organizad)ot.
Jakiekolwiek zmiany w dokumentacji technicznej moby¢ dokonywane w trakcie
wykonawstwa tylko po uzyskaniu akceptacji Inspektoadzoru, a w przypadku zmian
dotycacych zasadniczych elementéw lub rogwan projektowych naley uzyska&
dodatkovg akceptag projektantdw.

Przewiduje & mocowanie balustrad do podk za pomog kotkéw rozporowych lub
osadzenia w betonie. Mortabalustrad naley rozpocaé od wytrasowania rozstawu
stupkéw, osadzenia kotkéw rozporowych lub zabetomuw stupkdw w wyznaczonych
gniazdach. Naspnie czy sk kolejne elementy balustrad za porgdgcznikéw isrub.

6. KONTROLA JAKO SCI

6.1. Wymagania ogolne:

Roboty pokrywcze jako roboty zanilgmie wymageag odbioréw czsciowych.
Badania w czasie odbioru gsciowego naley przeprowadzadla tych robét, do ktérych
dosep p&niej jest utrudniony. Dokonanie odbioru egziowego powinno b§
potwierdzone w dzienniku budowy.

6.2. Stal ocynkowana ogniowo lub nierdzewna

Stal ocynkowana ogniowo lub nierdzewna must bgporna na dziatanie korozji
atmosferycznej, korozji wywotanej dziataniem kwaspwasad, roztworéw soli i innych
srodowisk korozyjnych oraz odpowiatlavymaganiom normy PN-H-86020, oktejgcej
sklad chemiczny stali, jego dopuszczalne odchgkirpwnie jej wiasciwosci fizyczne.
Zakupiona partia stali musi posiadzeswiadczenie o jakéci.

Sruby powinny spetni@wymagania oraz badania wg:

- PN-M-82054/01

- PN-M-82054/03

- PN-M-82054/15

- PN-M-82054/19

- PN-M-82054/20

Przed montzemsrub nalezy zlikwidowat noski.

Kotki rozporowe — naley sprawdzt wymiary (Srednie oraz dtugé¢) przed montaem.
Kotki powinny by¢ proste, bez uszkodaenechanicznych takich jak:

- naderwania

- uszczerbki

- nackcia

- zagkcia.

Powinny posiada jednolitg barwe, by¢ gtadkie i nie wykazywé poréw i pecherzykow
powietrza widocznych

nieuzbrojonym okiem.

7. JEDNOSTKA OBMIARU

Jednostl obmiaru jest :

(kg) — wykonanych i osadzonych balustrad metalowych

(szt.) — zamontowanych pozostatych elementow metaib.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru Inwestorskieggpndstawie wizji lokalnej, zapisow
w ksigzce obmiaréw i kontroli z dokumentaciechniczm.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowg, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji daty wyniki
pozytywne.

Podczas odbioru natg sprawdze:

- jakas¢ uzytych materiatow

- zachowanie pionu i poziomu

- zachowanie podstawowych wymiaréw geometrycznych
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- usytuowanie balustrad zgodnie z projektem
- zamocowanie balustrad do pozho
- trwatos¢ polgczen elementéw balustrady
- prawidlow¢ osadzenia pozostatych elementow metalowych.
Balustrady i pochwyty musz by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjtechniczig
okreslajgca ich wymiary, przy czym
dopuszcza siodchytki w stosunku do niej :
- dtugosce, szerokg¢ +/- 1 mm
- rozstaw elementow +/- 1 mm.
Usytuowanie elementéw wgegdnych z tolerang +/- 2mm.
Dopuszczalna odchytka od pionu i poziomu +/- 1mm.
Wymiary oraz dopuszczalne ich odchytki dla elementd ktérych § wykonane, musg
odpowiad@ normom:
- rury bez szwu PN-H-74219
- ptaskownik (bednarka) PN-H-92325.
Odbiér powinien by zakaiczony sporgdzeniem protokotu, do ktérego najedolgczyc
wszystkie dokumenty (atesty itp.) ordwiadectwa jakéci wystawione przez wykonawc
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg i system platnéci okresla¢ bedzie umowa zawarta mizy
Zamawiagcym a Wykonaws.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
PN-H-86020 Stal odporna na korezpierdzewna i kwasoodporna. Gatunki.
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagopgolinego stosowania.
PN-H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocyda.
Swiadectwa dopuszczenia produktéw do wbudowania.
Instrukcja producenta .



